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Mesa Lineal

i Serie MXS
36,08, 012,016, 0 20, 0 25

Mesa lineal compacta.



El conexionado y el regulador
de carrera se encuentran en

Mesa lineal con gran o

lugares opuestos del cuerpo

n m» [ |
precision de guiado -~
5 tico
Facil posicionamiento en el
montaje y en el desmontaje o
Pines de posicionamiento
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Aguijeros roscados
para el amarre.

Guias integradas
para la deteccion

Posibilidad de montaje axial.
Doble émbolo

Mayor esfuerzo lineal.

[ : Montaje del cuerpo

Pines de posicionamiento

& © 0.0 & % 1
5 1
/ 1
/ il
Roscas para montaje del cuerpo
Montaje posible en 3 sentidos.
4 ) 1. Montaje lateral 2. Montaje lateral 3. Montaje vertical
Amp"a variedad (roscado en el cuerpo) (a través del cuerpo) (roscado en el cuerpo)
. H Opciones funcionales
de opciones

Con mecanismo telescopico
Las opciones de regulacion
de carrera y las opciones
funcionales se pueden T
combinar. =

M Opciones de regulacion de carrera
Con regulador de carrera |Con blogueo en final de carrera

- 7

Con amortiguador hidraulico | Con conexionado axial

Ejemplos de
ap'lcaCIOI‘IeS Para colocacion de palets en una cinta transportadora

Como eje X para
“pick & place”
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Variaciones de la serie

Mesa de deslizamiento Serie MX S

Carrera estandar (mm)

10 20 30 40 50 75 100 125 150

‘ Opciones de regulacion de carrera
Regulador | Con amortiguador hidraulico
decarrera|  (Exceptopara @ 6)

Opciones funcionales Detector magnético

Detector tipo Reed

Modelo Dif:n‘:;ro
MXS 6 6
MXS 8 8
MXS12 12
MXS16 16
MXS20 20
MXS25 25

- Opciones del regulador

Regulador de carrera

WRango de regulacion de carrera: 0 a 5 mm

Regulacioén en la salida (AS)
Regulacién en la entrada (AT)
Con regulador en ambos lados (A)

Regulacion en la salida  Regulacién en la entrada
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Con amortiguador hidraulico

B Absorbe las colisiones al final de la carrera
y frena suavemente.
B Permite el ajuste de la carrera

Con amortiguador hidraulico en la salida (BS)
Con amortiguador hidraulico en la entrada (BT)
Con amortiguador hidraulico en ambos lados (B)

Amortiguador hidraulico en la entrada

Amortiguador hidraulico en

Regulacion
en la salida

Regulacién
en la entrada

Ambos extremos

Con telescopico

Con bloqueo en
final de carrera
(Excepto para @ 6)

Con conexionado
axial

+ D-A90J

- D-A9CIV
Detector de estado
solido

+ D-MoO
« D-MoOV

Detector de estado
sélido con
indicacion de 2

colores
- D-MOOOW

+ D-MOOWV

Con mecanismo telescopico

W Protege las piezas de trabajo y las
herramientas eliminando el impacto al final
de la carrera de salida.

B Con deteccion magnética.

Mecanismo telescopico
en condiciones de (Normalmeme apagado” )

" " Encendido con el felescopico
funcionamiento en funcionamiento.

Ja salida
2= H)
R 5 4
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Detector
Iméan
Recorrido E‘E—El_,]
del telescopico T = - =—-— Eﬂ*
o
=
Iman

Condiciones normales Detector
(Normalmeme encendido™® )

Apagado con el telescopico
en flincionamiento.

= El ajuste de normalmente ENCENDIDO/APAGADO
se ha modificado cambiando la direccién de montaje
del detector magnético.

Ejemplo de aplicacion

El mecanismo telescopico absorbe los choques y
previene los dafos en la pieza en caso de que el
posicionamiento no sea el adecuado cuando se
introduce una carga.

I

Mecanismo
telescopico

o

Pinza
neumatica

NG

O
2

Embolo de bloqueo

Con bloqueo en final de carrera

B Mantiene la posicion original del cilindro
para evitar la caida de un pieza aunque se
corte el suministro de aire.

Muelle

_, Dz

il

w

Bloqueado

axial.

Actuacion de la mesa

w

Desbloqueado

Con conexionado axial

B Conexionado centralizado en direccion

Regulador de caudal
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Serie MXS
Seleccion del modelo

Pasos para la seleccion del modelo Férmula / Datos Ejemplos de seleccion

o Condiciones de trabajo

Enumere las condiciones de trabajo teniendo
encuentalaposiciondemontajeyla
configuracion de la pieza.

Verifique que el peso de la carga no exceda
del peso de carga méximo permitido y que la

» Modelo aplicable

+ Tipo de amortiguacion

- Posicion de montaje de la pieza

« Posicion de montaje

- Velocidad media Va (mm/s)

+ Peso de carga W (kg): ver Fig. 1. Tabla 2

Cilindro: MXS16-50
Amortiguacion: Tope elastico
Montaje de la mesa de trabajo
Montaje: horizontal en pared
Velocidad media: Va = 300 [mm/s]
Peso de la carga: W =1 [kg]

velocidad media de operacion no exceda el - Voladizo Ln (mm): ver Fig. 2 L1=10 mm
rango de velocidad de operacion. L2=30 mm
L3 =30 mm
9 Energia cinética
—
=tow (-2t
Halle laenergiacinéticaE (J)dela 2 1000 J 420
carga Velocidad de colision V = 1.4Va =——1(—=—-—)=0.088
ga. === 2 1000

Halle la energia cinética admisible Ea
-

Compruebe que la energia cinética de
la carga no supera la energia cinética
admisible.

*) Factor de correccion (valores de referencia)

Ea = K-Emax

Coeficiente de montaje de la pieza K: ver Fig. 3
Energia cinética max. admisible Emax: ver Tabla 1
Energia cinética (E) Energia cinética admisible (Ea)

V =1.4 x 300 =420
Ea=1x0.11=0.11
Se puede basar en E =0.088 Ea=0.11

9 Factor de carga

EXJ Factor de carga del peso de la carga

Halle el peso admisible de la carga Wa (kg). Wa = K-B-Wméx ) . , Wa=1x1x4=4
Nota) No es necesario tener en cuenta este Coeficiente de montaje de la pieza K: ver Fig. 3 K=1

factordecargasiseutilizan Coeficiente del peso de carga admisibIeB: ver Grafico 1 B=1

perpendicularmente en una posicion Peso max. de carga admisible Wméx: ver Tabla 2 Wmax = 4

vertical.

(Define a1 =0.) Ol1=1/4=0.25
Halle el factor de carga del peso de la carga @ aWhTe
al.
EX Factor de carga del momento estatico
Halle el momento estatico M (N-m) D e ke 1000 [ Torsor ] Flector transversor
' Valor corregido de la distancia a la posicién hEnxam:"e;V'g-( Wy '\Enxa";inegl\gr-( 30 +10/1000 = 0.39
" . - y =1Xx29. + =0. r=1x09. + =0.

Halle el momento estatico admisible Ma central del momento An: ver Tabla 3 A3 =30 e

(N-m).

Halleelfactordecargaoa2del
momentoestatico.

Ma = K-y-Mmaéax
Coeficiente de montaje de la pieza K: ver Fig. 3
Coeficiente de momento admisibley: ver Grafico 2
Momento max. admisible Mmax: ver Tabla 4

Ol2 = M/Ma

EXK) Factor de carga del momento dinamico

May=1x1x15.9=15.9
Mymax = 15.9
K=1

Y= 1
Ol2 = 0.39/15.9 = 0.025

Mar = 15.9 (valor igual a May)

Ol'2 = 0.39/15.9 = 0.025

Halle el momento dinamico Me (N-m).

Halle el momento dindmico admisible
Mea (N'm).

Halle el factor de cargaa.3 del momento
dinamico.

EX Suma de los factores de carga

(Ln + An)
Me=1/3Wex 9.8 —————

Colisién equivalente a impacto We =0-W-V
3: Coeficiente de amortiguacién
Con tope de uretano (estandar) = 4/100
Con amortiguador hidraulico = 1/100
Valor corregido de la distancia a la posicion
central del momento An: ver Tabla 3
Mea = K-y-Mmax
Coeficiente de montaje de la pieza K: ver Fig. 3
Coeficiente de momento admisibley: ver
Gréfico 2
Momento max. admisible Mmax: ver Tabla 4

O3 = Me/Mea

Examine Mep.
(30 +10)

Mep=1/3x16.8x9.8x = ———~ =22

We =4/100 x 10 x 420 = 16.8
A2=10

Meap =1x0.7x15.9 =11.1
K=1
Y=0.7
Mpmax = 15.9

Ol3=2.2/11.1 =0.20

Examine Mey.
Mey = 1/3x 16.8 x 9.8 x 2031) _33
1000
We = 16.8
Aa=31

Meay = 11.1 (valor igual a Meap)
'3 =3.3/11.1 =0.30

Sepuedeutilizarsilasumadelos
factores de carga no es superior a 1.

20in =0l1 + 0l2 + O3 1

O
2

20n= 01+ Ol2+ OU'2 + O3 + OU'3
=0.25 + 0.025 + 0.025 + 0.20 + 0.30 = 0.80 1
Por ello, su uso es posible.



Mesa de deslizamiento Serie MXS

Fig. 1. Peso de carga: W (kg) Fig. 2. Voladizo : Ln (mm) Valor corregido de la distancia a la posicion central del momento: An (mm)

Momento flector Momento torsor Momento flector transversor
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Fig. 3
Coeficiente de montaje de la pieza: K Nota) Momento estatico: momento generado por la gravedad
Momento dindmico: momento generado por el impacto al colisionar con el tope
Montaje de la mesa pyn
: Tabla 1 Grafico 1
Energia cinética max. admisible: Emax (J) Coeficiente del peso admisible de carga:
Energia cinética admisible = 1.0
[ Modelo I o iguador elastico | Amortiguador hidraulico g \C
(2]
- MXS6 0.018 — E 07 R\
MXS8 0.027 0.045 g
Montaje de la placa final MXS12 0.055 0.11 S 05
2 0.
MXS16 0.11 0.22 >
2 04
MXS20 0.16 0.32 3
MXS25 0.24 0.48 g 03
K=0.6 3
£ 02
so. . . . . . c .
Tabla 2. Peso maximo admisible  Tabla 3. Valor corregido de la distancia 2
de la carga: Wmax (kg) a la posicion central del momento: An (mm) 5
Peso maximo admisible Valor corregido de la distancia a la posicion © 50 100 200 300 500 700
Modelo de la carga central del momento (Véase la Figura 2.) Velocidad mediaVa (mm/s)
MXS6 0.6 Modelo A1 A2 A3 A4 As As L.
MXS8 1 MXS6 | 11 | 6 | 13 | 16 | 16 | 6 Grafico 2 .
MXS12 > MXS8 1 751 13 | 20 | 20 | 75 Coeficiente de momento admisible: y
MXS16 4 MXS12 24 8.5 26 25 25 8.5 =10
MXS20 6 MXS16 27 10 30 31 31 10 % N\
MXS25 9 MXS20 | 34 | 145 | 36 | 38 | 38 | 145 207 N
MXS25 42 19 44 46 46 19 2
L. . . . £ 05
Tabla 4. Momento maximo admisible: Mmax (N-m) é 04
Carrera (mm) s
1S
Modelo ™5 20 30 40 50 75 100 125 150 g 03
MXS6 0.7 1.0 1.2 1.2 1.2 — — — — I
MXS8 2.0 2.0 2.8 3.6 4.2 4.2 — — — & 02
MXS12 4.2 4.2 4.2 5.8 7.0 10.0 10.0 — — %
MXS16 11.3 11.3 11.3 11.3 15.9 25.0 34.1 34.1 = 8
MXS20 | 194 | 194 | 194 | 194 | 272 350 | 505 | 505 | 505 50 100 200 300 500700
MXS25 | 306 306 306 306 408 551 67.3 67.3 67.3 Velocidad mediaVa (mmy/s) Velocidad de impactoV (mmy/s)
. Nota) Utilice la velocidad media cuando calcule el momento estético. Utilice
Simbolo la velocidad de impacto cuando calcule el momento dinamico.
Simbolo Definicion Unidad Simbolo Definicién Unidad
An(n=1a6) Valor corregido de la distancia a la posicion central del momentq mm Va Velocidad media mm/s
E Energia cinética J w Peso de la carga kg
Ea Energia cinética admisible J Wa Peso admisible de carga kg
Emax Energia cinética max. admisible J We Peso equivalente a impacto kg
Ln(n=1a3) Voladizo mm Wmax Peso méx. admisible de carga kg
M (Mp, My, Mr) Momento estatico (flector, torsor, flector transversor) N-m o Factor de carga —
Ma (Map, May, Mar) Momento estatico admisible (flector, torsor, flector transversor) N-m B Coeficiente del peso de carga admisible —
Me (Mep, Mey) Momento dindmico (flector, torsor) N-m Y Coeficiente de momento admisible —
Mea (Meap, Meay) Momento dindmico admisible (flector, torsor) N-m [} Coeficiente de amortiguacion —
Mmax (Mpmax, Mymax, Mrmax) | Momento max. admisible (flector, torsor, flector transversor) N-m K Coeficiente de montaje de la pieza —
\'4 Velocidad de impacto mm/s




Mesa de deslizamiento

Serie MXS

Forma de pedido

el MXS|12|| 50||AS|[FR—M9N| S

deslizamiento |
l l Numero de detectores magnéticos
Modelo de rosca de conexion - 2 uns.
) M 06a0d16 S 1un.
Rc n “n” uns.
TN NPT @ 20,025 Detector

= . | - | Sin detector magnético |

* Para conocer los modelos de detector magnético aplicables,
consulte la siguiente tabla. Para conocer los detectores
¢ Diametro (carrera (mm)) aplicables con telescopico, consulte la pagina 22.

6 | 10, 20, 30, 40, 50
8 | 10, 20, 30, 40, 50, 75

® Opciones funcionales

12 | 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100 - ConEtS;aer;‘;Zr —
16 | 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125 R® |Con blogueo en finalpde carrera
20 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150 q - .

P Con conexionado axial

25 | 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150

FR @) | Con telescopico y bloqueo en final de carrera
FP | Con telescopico, con conexionado axial

Opciones de regulacion ®

N Sin regulador Q Nota 2) La opcion R no esta disponible en la serie MXS6.
AS Tope elastico en la salida
AT Tope elastico en la entrada Combinaciones opcionales
A |Tope elastico en la salida y entrada Opciones funcionales
BS )| Amortiguador hidréulico en la salida \\ - E R P FR | FP
BT (| Amortiguador hidréulico en la entrada Opciones de regulacion
B ) |Amortiguador a ambos lados - ©) O ©) ©) O ©)
Nota 1) Las opciones BS, BT y AS o o o o o® | O®
B no estan disponibles AT ©) @) X X X X
enla serie MXS6. A O o X X X X
BS O X O O X X
BT ©) @) X X X X
B O X X X X X

O: Disponible x: No disponible
Q Nota 3) Cuando se combinan el mecanismo telescopico y el
regulador de carrera en el lado de extension, la carrera
telescopica se reduce en la longitud ajustada por parte del
regulador de carrera en el lado de extension.

Detectores mag néticos aplicables/ Consuite el catalogo “SMC Best Pneumatics” para obtener mas informacion acerca de los detectores magnéticos.

S Tension de carga | Modelo de detector magnético| Longitud de cable™
Tipo | Funcion especial St || ) 2 Cableado (salida) (m) Conector Carga aplicable
P P eléctrica | 5 'E DC AG |Perpendicular |En linea| 05 | 3 | 5 |Pre-cableado
£2 O1L 1@

s E Salida 3 hilos (equivalente a NPN)| — 5V - A96V A96 L - Circuito Cl -
e — directa Si ] Relé
z gL acable 2 hilos 24V| 12v [100V| A93V A93 | @ | @ | — - — el

3 hilos (NPN) MONV |MoN (® | ® | O | O

o - 5V,12V Circuito Cl
35 - Salid 3 hilos (PNP) MOPV mop | ® | ® | O O
°5 alida -
S § directa Si 2 hilos 24V 12V M9BV mMoB | ® | ®@ | O @) — Rel¢,
S —
SR |acable 3 hilos (NPN) 5V 12V MONWV |MONW | ® | @ | O SH P PLC
Q @ [Indicacitn de diagnésiico 3 hilos (PNP) ‘ MOPWV |moPw| ® [@ | O | O
(indicacion de 2 colores) -
2 hilos 12V M9BWV |[M9BW | ® | @ | O @) —
* Simbolos sobre la longitud del cable: 0.5 m--«+--- (Ejemplo) MON * Los detectores de estado solido marcados con el simbolo “O”
3m: L (Ejemplo) MONL se fabrican bajo demanda.
5 meeeeeeeeeenes z (Ejemplo) MONZ

» Dado que existen otros detectores magnéticos aplicables ademas de los aqui enumerados, consulte la pagina 31 para obtener todos los detalles.
+ Consulte los detalles de los detectores con conector pre-cableado en el catadlogo “Best Pneumatics’de SMC.

3 SMC

O



Mesa de deslizamiento Serie MX S

Caracteristicas técnicas

Diametro (mm) 6 8 | 12 | 16 20 25
Tamario de conexién M3 M5 Rc1/8, NPT1/8, G1/8
Fluido Aire
Funcionamiento Doble efecto
Presion de trabajo 0.15a0.7 MPa
Presion de prueba 1.05 MPa
Temperatura ambiente y de fluido -10a60 °C

Velocidad de trabajo

50 a 500 mm/s

Amortiguacion

Amortiguador elastico (estandar, con regulador de carrera)
Amortiguador hidraulico (opcional)

Lubricacion

Sin lubricacion

Detector magnético (opcional)

Detector tipo Ree

Detector de estado solido (2 hilos, 3 hilos)
Detector de estado solido con indicacion de 2 colores (2 hilos, 3 hilos)

d (2 hilos, 3 hilos)

Tolerancia de longitud de carrera

+1

o Mm

En la salida (AS)

Tope elastico En la entrada (AT)

Rango de regulacion
de carrera: 0 a5 mm

Regulador a ambos lados (A)

En la salida (BS)

El modelo con amortiguador

Con amortiguador

hidraulico En la entrada (BT)

hidraulico no esta disponible

Amortiguador a ambos lados (B)

en la serie MXS6.

Con telescopico(F)

El modelo con bloqueo en

Con bloqueo(R)

final de carrera no esta

Con conexionado axial(P)

disponible en la serie MXS6.

Simbolo
Tope elastico
L
LyJ:[ ! Opcion
Mgg;‘f Ejecucion especial: Especificaciones individuales
(For details, refer to pages 67 y 68.)
p . P Opciones de
Simbolo Caracteristicas técnicas regulacion
-X7 Grasa PTFE
-X9 Grasa para equipo de procesamiento de alimentos
X11 Especificacion de perno de ajuste largo
(Rango de ajuste: 15 mm) Opciones
-x12 | Especificacion de perno de ajuste largo funcionales
(Rango de ajuste: 25 mm)
-X33 | Siniman para deteccién magnética integrado
-X39 | Junta de goma fluorada Q
-X42 | Caracteristicas anti-corrosion de la unidad de la guia
-X45 | Junta de EPDM

* Para obtener los detalles de las opciones del amortiguador y funcionales, consulte las
“Caracteristicas técnicas opcionales” en las paginas 19 a 22.

Para conocer las especificaciones de la sala

Esfuerzo teodrico

limpia, consulte el Catalogo Web. El doble vastago permite doble esfuerzo lineal. (N)
Diametro | Tamafio vastago | Direccion | Area efectiva Presion de trabajo (MPa)
N (mm) (mm) de movimiento (mm?2) 02 | 03| 04|05 1|06 |07
Tubo de control e
de humedad 6 5 SALIDA 57 11| 17| 23| 29| 34| 40
Serie IDK - ENTRADA 42 8| 13| 17| 21| 25| 29
Cuando se opera un actuador con un diametro 8 4 SALIDA 101 20 30 40 51 61 4
pequefio y una carrera corta a una frecuencia ENTRADA 75 15| 23| 30| 38| 45| 53
alta, la condensacion de rocio (gotas de agua) SALIDA 226 45 68 90 | 113 | 136 | 158
puede ocurrir dentro de la tuberia dependiendo 12 6 ENTRADA 170 34 51 68 85 | 102 | 119
de las condiciones. Simplemente conectam.do ell SALIDA 202 80 | 121 | 161 | 201 | 241 | 281
tubo de control de humedad al acFl,Jador evna,ra 16 8 ENTRADA 302 60 o1 L121 | 151 | 181 | 211
que se produzca la condensacion de rocio.
Para mas detalles, consulte el Catalogo Web. 20 10 SALIDA 628 126 | 188 | 251 | 314 | 377 | 440
N J ENTRADA 471 94 | 141 | 188 | 236 | 283 | 330
25 12 SALIDA 982 196 | 295 | 393 | 491 | 589 | 687
ENTRADA 756 151 | 227 | 302 | 378 | 454 | 529
Nota) Esfuerzo tedrico (N) = Presion (MPa) x Area efectiva (mm2)
Peso ©)
Carrera estandar (mm) Peso adicional de la opcion de la regulacion| Peso adicional de la opcion funcional
Modelo 10 20 30 40 50 75 | 100 | 125 | 150 [0qe ;:)e’:seiénelfe:;iz retraccion L:jr:sersz;zgr? rL:dlod(rJ:Teltl;gcién tebgggpiw blggﬂeo Const::térz:::gﬁoma)xlal
MXS6 80| 100| 115| 155| 180 ~— — — = 10 5 - — 30 — 13+0.15S
MXS8 150| 160| 190| 235| 285| 410| — — — 15 9 35 45 40 40 26+0.17S
MXS12 325| 325| 325| 385| 480| 660| 890| -— - 30 20 50 60 80 90 43+0.21S
MXS16 570| 570| 580| 640| 760| 1090| 1370| 1700 — 50 30 80 105 120 160 55+0.21S
MXS20 960 | 980| 1010| 1100 | 1250| 1630| 2150 | 2670 | 3190 100 71 170 205 140 310 166+0.45S
MXS25 1660 | 1680 | 1690 | 1840 | 2090 | 2650 | 3270 | 4140 | 4710 150 125 215 300 240 540 240+0.45S

ZSNC



Serie MXS

Flecha de la mesa

Flecha de la mesa debido al
momento flector de la carga

la mesa de deslizamiento totalmente extendida.

|

. Flecha de la mesa debido a
i momentos flectores

Flexionenelpuntomarcadoporlaflecha
cuando se aplica una carga en dicho punto con : se aplica una carga en dicho punto con la mesa !

' de deslizamiento totalmente extendida.

1

Flexion en el punto marcado por la flecha cuando :

Flecha de la mesa debido a
momentos torsores

Flexion en “A” cuando se aplica una carga en
“F” con la mesa replegada.

F

]

b

oo [
o6 g6 [=—"1 06 2t mm
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612 : 612 : Q12 Lr=65 mm
0.10 f 0.04 f 0.035
3 3 0.030
0.08 : MXs12-75 | |
= WS12:100 e I MXS12-100 MXSiadg| | | £00% e
£ P | E 7 uxsi2-30| | | E MXS12-20
E o0s b E MX$12:207 | | £ 000 MXS12-30 MXS12-40 MXS12-50 | MXS12-75
3 P8 oo Pl g / 7 I
[0 ' a i
£ Pl E WXSTZ10| | £ y 4 MXS12-100
© 0.04 MXS12-50{ ' | © s
o yd MXS12-40| : | o bl // % / —
° |_—"|MXS1230( : | © 1| D o010
5 pd mxst220| | | 5 oot Ll s //
X 002 7 mxsiz1o{ | | % B ooos / o
= %%/ DlE Z B ke
0 20 40 60 80 100 120 0 20 40 60 80 100 20| 0 20 40 60 80 100 120
Carga (N) : Carga (N) : Carga (N)
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Mesa de deslizamiento Serie MX S

Flecha de la mesa debido al
momento flector

Flexiénenelpuntomarcadoporlaflecha
cuando se aplica una carga en dicho punto con
la mesa de deslizamiento totalmente extendida.

Flecha de la mesa debido a
momentos flectores laterales

Flexionenelpuntomarcadoporlaflecha
cuando se aplica una carga en dicho punto con
la mesa de deslizamiento totalmente extendida.

Flecha de la mesa debida al
momento torsor

Flexiéon en “A” cuando se aplica una carga en
“F” con la mesa replegada..

ﬁ

F

]

. | - | | |
| — Lol ——
016 016 016 Lr=89 mm
0.14 i 0.04 ! ! 0.035 !
g g : MXS16-100 : MXS16-1J
o2 ,MXS16-125 | MXS16-100 3 MXSie7s | | 0.030 NIXS16-20
T / e WXS16-125 /] e Pl E 1IXS16-30 MIXS16-100
Eoo p | Eoos L | | Eous NXS16:40 MXS16-50 MXS16-75 MXS16-125
- / V4 g / MXS16-30 Plg
€ .08 A Pl e s = 0020 /
E 4 Pl E / MXS16-20 P EY
© Y MXS16-75 N [
© 0.06 : (T MXS16-10 : 2 0.015
©° V : ° i © y
: / / / — ! c / // : <
50 7 — nERE s - | Soom0
T MXS16-30 e | 8o
[ o0 / L —Ieiese R 0.01 - ///
- 7 = E/// MXS16-10 ' ' 0.005
0 50 100 150 200 1 :
: 0 50 100 150 200 : 0 40 80 120 160 200
Carga (N) : Carga (N) : Carga (N)
9 20 920 920 Lr=122 mm
0.0 i } 005 Pl 004
; : 0.035
= 00 MXS20: }50 Imxszo 125 mxs20-100| | 004 i ' . MXS20-10
£ 0 bl E o MXS20-150 MXS20-125 TWXS20-100) | | E oo MX320-20 MXS20-100
£ P E Mxs20-75 | 1 | EO MXS20-30 MXS20-125 T
= [ uxs20-50 | | | = MXS20-40 MXS20-50 MXS20-75 MXS20-150
8 006 / 8 03 MXS20-40 | | | 0025 Vi, y
g 7 / MXS20-75 1 ! g / ' g / /
s / / / e N Mxs2o30 | | | 20020 / 4 /
2 004 v mxszo501 | |2 002 MXs2020{ ¢ | 2 oot5 A
5 | mxsaogo | [ S 7 ] L lwxszodo | | | € / d
< ' 3 i 4
nd / / 1 mxs2030 | | | @ A 1 Pl o010 /
o . o / . o V
iy o N s —— : LA
/] /%%/ A : cZ—= ; 0.005
0 100 200 300 0 100 200 300 0 40 80 120 160 200 240
Carga (N) : Carga (N) : Carga (N)
Q 25 Q@25 Q@25 Lr=154 mm
0.07 — i L 3 0.05 3 0.040 I
MXS25-150 | MXS25-125 MXS25-100 1
0.06 f 4 ! MIXS25-150| MXS25-125 ! 0.0% MXSa520 MXS25-100
€ // i | Eoo4 / stzls-wo | E om0 MXS25-30 _MXS25-125
Eoos v P E L/ wxsas7s | | | EY NXS25-40 MXS25-50 {MXS25-75" MX$25-150
© MXS2575 | 1 | @ ! e
8 0.0t A il I / wezeso | || Fooxs /
£ 7 T ' I / 7 ' IS / /
o / N AT S| | = YJAVS P | = o020 /
© 0.03 s 7 NXS2530 | | | © /
o e [ L O oo yas 1 | T /
5 /| L mxs25-30 | ¢ | 5 // 7 ks | || 50018 L
5%/ %% sl I / // MXS25-10 | | | F o0 //
oot 7 — Y ,// T P W
: — ! — . 0.005
0 100 200 300 400 | :
; 0 100 200 300 400 ; 0 50 100 150 200 250 300
Carga (N) ' Carga (N) ' Carga (N)
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Serie MXS

Dimensiones: MXS6

Modelo basico

Regulador de carrera en el lado de extension

Regulador de carrera en el lado de retraccion

N-M3 prof. rosca 4 18 (Con regulador de carrera
55 3 (Helisert) en el lado de extension)
4-M2.5 prof. rosca 3.5 4
Tt B [T ) I 2 L SR N 1
Eidol e Iy @
(& 2% o _ B ®
oo Sz ? ¢/ =24 z 0<‘:>
Allals) Ty 82 @A - ey b o | 8 < ©
B2 ® 82 & - P @—,__L‘. = @ .g N =l
&)\ 5o @ ey © 3
& O o "@
wls o k]
YRS =
2= F ) @
£T o S 10
o5 N B $
11 <?— 1> xF = S 2-M3 prof. rosca 5
g [3)
@ 3H9 *5% prof. 2.5 %2 3
2o o P2 5
e 8
=]
&
s
e
0
2-M2.5 prof. rosca 3 «~
6 Conexion de funcionamiento 2-M3
2 3 J 1 5 Max. 10.5 (Con regulador de carrera en el lado de retraccion)
ol L ,/m‘ * Para obtener las dimensiones
Tl @ }a L 0 detalladas de los reguladores de
- 3 carrera, consulte las opciones
= lo—d T — : -
”m? = S _ e »ﬂ disponibles para los reguladores.
[} Tope eléstico (ver pagina 19).
3 6.5
K 12.5 2-M2.5 prof. rosca 3
. s .. (NN-1)xH G
Seccion AA Seccion BB H
11 5.5 11 55 FA FE
. 29
N 0
© W S|~ W ~
Q % E [SIRS] Q in:l
— al D0 -0 -0
+ IR T T ﬁ
NN-M4 prof. rosca 8 4
o3H 0" A LB N
prof. 2.5 HA GA o
k<]
o0
]
a o
[22]
I
[52]
i 5 M
o) o
- [sV)
Y4
Y44
(mm)
Modelo F N G H NN | GA | HA 1 J K M y4 Y44
MXS6-10 20 4 6 25 2 11 20 10 17 22.5 42 | 41.5 48
MXS6-20 | 30 4 6 35 2 21 20 10 27 | 325 52 | 51.5 58
MXS6-30 | 20 6 11 20 3 31 20 7 40 | 42.5 62 | 61.5 68
MXS6-40 | 28 6 13 30 8 43 30 19 50 | 525 | 84 [ 835 | 90
MXS6-50 | 38 6 17 24 4 4 48 25 60 | 625 | 100 | 99.5 | 106
7

N



Mesa de deslizamiento Serie MX S

Con telescépico (@ 6) MXS6-CIOF

22

0.5

19

o

24

e ol i 3

28 10

2-M3 prof. rosca 5

« Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del modelo bésico.

Con conexionado axial (9 6) MXS6-11P

I

b

1.5

!

Conexién de funcionamiento 2-M3

Max. 5.6

12

©
Q‘é%&
& A o

26.3

5.5

* Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del modelo bésico.
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Serie MXS

Dimensiones: MXS8

Modelo basico

4-M3 prof. rosca 4 » (Con regulador
Regulador de carrera en el lado de extension 20 de carrera en el
6.5 3.5 N-M3 prof. rosca 5 Regulador de carrera lado de extension)
(Helisert) en el lado de retraccion
4
s
g5 P
8g g
S = o =
58 Yl s
27 °
e > g
2|85 ©
c
+0.025 F ™ ;
@3H9 o prof. 3 “ 9
R bty IS4 I
N > o b
--1)xF &
12 2 3o = 2-M4 prof. rosca 6
+ h=]
2 £
2-M3 prof. rosca 4 @ g
c
Q
5 - Conexion de funcionamiento 2-M5 %
3.5 ) J | 6. Max. 9.5 (Con regulador de carrera en el lado de retraccion)
< W17 _.r e = Para obtener las dimensiones detalladas
% © - - & de los reguladores de carrera, consulte las
© pinis L — = | opciones disponibles para los reguladores.
i = Qe = ©| Tope elastico (ver pagina 19).
© =S e J Jred ,\t N [P P
c==F Amortiguador hidraulico (ver pagina 20).
3.8 7
K NA-M83 prof. rosca 4
14.6
3.8 7
KA 14.6
(NN-1)xH G
Seccion AA Seccion BB H
13 6.5 13 6.5 A B
F .2

15

BilEs
=L
{9'{?%

4
NN-M4 prof. rosca 8
+0.025 }_A B
@ 3H9 o prof. 3
HA L GA

© 6 M
[}
& 3

Y4

Y44

(mm)

Modelo F | N|G|H |NN/GA/HA| I J K| KAINA| M| Z | ZZ
MXS8-10 | 25 4 9 | 28 2 17 | 20 |13 |19.5|235| — 2 49 | 485| 56
MXS8-20 | 25 4 12 | 30 2 12 | 30 | 85|29 |335| — 2 54 | 535| 61
MXS8-30 | 40 4 13 | 20 3 33 | 20 | 95[39 |435| — 2 65 | 645| 72
MXS8-40 | 50 4 15 | 28 3 43 | 28 |10.5|56 |53.5| — 2 83 | 825| 90
MXS8-50 | 38 6 20 | 23 4 43 | 46 |245|60 [63.5| 825| 4 | 101 [1005| 108
MXS8-75 | 50 6 27 | 28 5 83 | 56 |38.5|96 |88.5[1325| 4 | 151 |1505| 158

9
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Mesa de deslizamiento Serie MX S

Con amortiguador hidraulico (@ 8) MXS8-1[1BS/BT/B

Carrera 50, 70 A
3
S\ e o
en el lado de extension
23.5 8 A 0 23.5
N
S
) JEH=F 2
A @
®
(mm)
¢ @—@' —é@- - Rango de regulacion de carrera| A dimension
& o \ Wleitite Lado de extension| Lado de retraccion |(Montaje en el lado de retraccion)
Amortiguador hidraulico L m 5 22
en el lado de retraccion _MXS8-20 | 15 27
_MXS8-30 | Méaximo 15 26
_MXS8-40 | 20 5 18
H © MXS8-50 20 29
- _|HE| MXS8-75 20 29
* Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del modelo basico.
Con bloqueo (@ 8) MXS8-L1CIR Con telescoépico (@ 8) MXS8-L1C1F
[t} 22.5
' —1H °
L!‘ H 10 |
[ N I
t : 2-M4 prof.
15.5 ) rosca 6
& &
- ks e ks =
I
o o e g O—0+-O—&-—8 1L
$O—- OO —— s s A
% % %
28.5 12
Conexion de funcionamiento 2-M5
J 9 o
©
9 & - [ £ Qt * Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del modelo bésico.
o 7 hd €
X =
Con conexionado axial (@ 8) MXS8-C1C1P
P )
[sp)

I
(mm) H

Modelo J
MXS8-10R 39

Conexion de funcionamiento 12

Méax. 6.5

2-M5

MXS8-20R 44
MXS8-30R 55 =
MXS8-40R | 73 . '
MXS8-50R 91 S & o © o
MXS8-75R | 141 Dlava w0 S i B I

1A - e O—- B - —&—

8 2 % S

* Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del modelo béasico.
6.5 —
HE @]
(6o |

* Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del modelo basico.

SMC 10
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Serie MXS

Dimensiones: MXS12

Modelo basico

Regulador de carrera en el lado de extension

Regulador de carrera en el lado de retraccion

% S\VC

9 5 N-M4 prof. rosca 5.5 31.5 (Conregulador de carrera
(Heliser) - - . en elado de extension)
c
L I 0 T~
il H N e [ &
et p -1 . e B
£ GG T [
N o ?"‘\ A E’E ! _tﬁ \ ¢
~ = Q9 -®- hel
< S 2 ] o @
R i )~ 8 | ; B
N %7@-@7 : —©—+ & 8 3| 8 '
= o c
S ;'>’§ -©- -©- © o ¥ A
N o >
— Q@ ]
© 16
4-M4 prof. rosca 6 F 0 3
@ S 2-M5 prof. rosca 8
N_ > xF kS 3
2 4H9*% prof. 3.5 16 2 & %
:
2-M4 prof. rosca 5 2 e
5 0
o
2 95 Conexion de funcionamiento 2-M5
4.75 J 1 8 Max. 11 (Con regulador de carrera en el lado de retraccion)
© * Para obtener las dimensiones
4 detalladas de los reguladores
o EiRd 3 ! de carrera, consulte las
- o hd i opciones disponibles para llos
. = — — r}-4 21 reguladores.
S - . = oo# Tope eléstico (ver pagina 19).
<= Amortiguador hidraulico (ver
5 8.5 pagina 20).
K 185 5 8.5 NA-M4 prof. rosca 5
KA 18.5
Seccion AA  Secciéon BB (NN=1)xH G
185 8.5 185 8.5 H
A B
- |- 2 =
ol 0
< EW o| o E [
Q H [SIES) H [S) EE
& === == OB -—o00—-©
+ + g E- . 8
¥ 5
NN-MS5 prof. rosca 10 A B
@ 4190 prof. 3.5 = -
HA GA
0 8 M
[}
0
3 &
Y4
Y74
(mm)
Modelo F N | G H |[NN|GA HA| | J K |KAINA| M | Z | Z2Z
MXS12-10 35 4 15 40 2 15 | 40 10 40 | 265 | — 2 71 70 80
MXS12-20 | 35 4 15 | 40 2 15 | 40 | 10 40| 365 | — 2 71 70| 80
MXS12-30 | 35 4 15 | 40 2 15 | 40 10 40 | 465 | — 2 71 70 | 80
MXS12-40 50 4 17 | 25 3 42 | 25 | 10 52| 565 | — 2 83| 82| 92
MXS12-50 | 35 6 15 | 36 3 51| 36 | 22 60 | 665 | — 2 103 | 102 | 112
MXS12-75 65) 6 25 36 4 61 | 72 | 43 85| 915 |1255| 4 149 | 148 | 158
MXS12-100| 65 6 35 | 38 5 111 | 76 | 52 | 130 [1165 (1795 | 4 | 203 | 202 | 212
11



Mesa de deslizamiento Serie MX S

Con amortiguador hidraulico (¢12) MXS12-01CJBS/BT/B

Carrera 75,100 . A

Carrera10 A

Amortiguador hidraulico
en el lado de extension

31.5 8 A 315
|
- R o | o
Ni=m - -
0 ©
= > > \ @ &
= &5 @B) . =
T T\ Q'@ Yz
P, & & Y
! : Amortiguador hidraulico o6
. en el lado de retraccion
1% o o

* Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del modelo basico.

Con bloqueo (912) MXS12-00CR

b=
|/ %
S P Amortiguador hidraulico en el lado de retraccion
;/\.J N~ .
5

(mm)
Rango de regulacion de carrera| A dimension
Modelo Lado de Lado de (Montaje en el lado

extension | retraccion de retraccion)
MXS12-10 2 7
MXS12-20 5 17
MXS12-40 20 15 25
MXS12-50 5 15
MXS12-75 15 28
MXS12-100 15 28

Con telescépico (912) MXS12-0ICF

29

=7 3
t 8
20
)
L — 0
& O &
R
© ©- ©
B
Conexion de funcionamiento 2-M5
J 10.5
Te}
[
‘:."5 _ A /
é N @ 5
[Te)
| o] @ =

2-M5 prof. rosca 8

* Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del modelo basico.

Con conexionado axial (12) MXS12-CJCJP

Conexion de funcionamiento

(mm)
Modelo J 2-M5
MXS12-10R 59.5
MXS12-20R 59.5
MXS12-30R 59.5
MXS12-40R 71.5
MXS12-50R 91.5
MXS12-75R | 137.5
MXS12-100R | 191.5

* Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del modelo bésico.

N

9.5

) &,
20

BEAR
g,
II 1 1 j
© O -
j %
& & S
| -©
T_Q @ _ @
oo |

* Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del modelo basico.

SvVC
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Serie MXS

Dimensiones: MXS16

Modelo basico

Regulador de carrera en el lado de extension

Regulador de carrera

12 6 en el lado de retraccion 37.5 (Con regulador de
N-MS prof. rosca 6 — carrera en el lado
4-M5 prof. - 6 (Helisert) :S s de extension)
rosca 7 il : 8 ; AN
SF | g -
. \ [ ]
8 : * Q'/ e \% I @
<2 15
3 |ss s Q=BG 58 o2 g
= u A4 L c
HE R < Sl
EX © Y Y 2 &
[ogt] 5 @
§° o
®S 5 F s 20
s 5
‘N _ 1> «F “g g 2-M86 prof.
0.030 21 2 o > rosca 10
@5HI, " prof. 4 8 o
g2 0|8
S
2-M5 prof. rosca 5.5 5
3 11
Conexion de funcionamiento 2-M5
55 J I 10 Max. 13.5 (Con regulador de carrera en el lado de retraccion)
© L
— N¢ * Para obtener las dimensiones
N ~ © =1 | detalladas de los reguladores de
B €P 5| carrera, consulte las opciones
i~ ; A }- ] disponibles para los reguladores.
eed Y = __lF= Tope eléastico (ver pagina 19).
55 | [10 10 Amortiguador hidraulico (ver pagina
20).
K 21 \ﬂ NA-MS5 prof ) 5.5
- proi. rosca o..
KA 21
Seccion AA Seccion BB
24 105 24 105 (NN-1)xH G
H
A B
R 0 N w
- E 0 8 E 2
Ie] o — -
s K1) SIAS @ e B: L
p —— = DD D DB DD D
74 Y YN O YY hd
S og)., B ;
! s
NN-M®6 prof. rosca 12 A B
o 5H9+0.030 }‘7 }‘7
0
prof. 4 HA GA 3
ks
s
g
? o
. 10 M 2
=] [}
0
S g
Y4
Y44
(mm)
Modelo F N |G H [NN|GA HA | | J K| KA|[NA| M | Z |22
MXS16-10 35 4 16 | 40 2 16 | 40 | 10 40| 29| — 2 76| 75| 87
MXS16-20 35 4 16 | 40 2 16 | 40 | 10 40| 39| — 2 76| 75| 87
MXS16-30 35 4 16 | 40 2 16 | 40 | 10 40| 49| — 2 76| 75| 87
MXS16-40 | 40 | 4 16 | 50 | 2 16 | 50 | 10 | 50| 59 | — 2 86| 85| 97
MXS16-50 30 6 21 30 3 51| 30 | 15 60| 69| — 2 | 101 [ 100 | 112
MXS16-75 55] 6 26 | 35 4 61| 70 | 40 85| 94 |125| 4 | 151 | 150 | 162
MXS16-100 | 65 6 39 | 35 5 | 109 | 70 | 55 [ 118 [ 119 [ 173 | 4 | 199 | 198 | 210
MXS16-125 | 70 8 19 | 35 7 | 159 | 70 | 68 | 155 | 144 | 223 | 4 | 249 | 248 | 260

13
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Mesa de deslizamiento Serie MX S

Con amortiguador hidraulico (@ 16) MXS16-010BS/BT/B

Carrera 10 A Carrera75a 125

A

&Amoniguador hidraulico en el lado de retraccion

= —@-—
s | s

Amortiguador hidraulico

&

©

en el lado de extension (mm)
375 19 10 A Rango de regulacion de carrera | A dimension
- . Modelo Lado de Lado de |(Montaje en el lado
@' ul "EPE x . r SEI extension | retraccion | de retraccion)
Y = © MXS16-10 5 11
&l ® 3 MXS16-20 10 21
Bl @ ! o @& MXS16-30 20 31
el %;\i $O—© MXS16-40 | Méxmo [ 50 31
CRw, 3 & MXS16-50 15 26
= MXS16-75 20 32
ml Amortiguador hidraulico M 20 32
3 © © en el lado de retraccién MXS16-125 20 32
* Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del modelo basico.
Con bloqueo (9 16) MXS16-01CIR Con telescépico (@ 16) MXS16-1C1F
o 30
[E '
o
&
2-M6 prof. de rosca 10
o 25 [
B —= 2 4 9 @ N\
o o @ )
- - I «© —
[__@@, LB @)D _@ @0 N I
, N\ > F— )
Spw o o o R &
5 3 # 20

Conexion de funcionamiento 2-M5

J 13 = Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del modelo bésico.
& i e a Sﬂt ® . .
& s 3 Con conexionado axial (J 16) MXS16-C1IP
(o9 i
0
&
(mm) Conexion de funcionamiento 12 0

Modelo J 2-M5 ==
MXS16-10R | 62 s
MXS16-20R 62 o] = [
MXS16-30R 62 = @
MXS16-40R | 72 O i ki i o
MXS16-50R | 87 © © 5@ —- 8
MXS16-75R | 137 ¥ T
MXS16-100R | 185 ) © & &
MXS16-125R | 235

* Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del modelo basico. BE il
. | @ @
@ _—
4] |

* Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del modelo basico.

SMC 14
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Serie MXS

Dimensiones: MXS20

Modelo basico

Regulador de carrera en el lado de extension

Regulador de carrera

(Con requlador de

18 6 N-MS5 prof. rosca 10 en el lado de retraccion ‘ carrera en el lado
- - de extension)
e (Heliserty S
6-M5 prof. iy 6 o T K i .'?j,‘:-ii
rosca 8 SE | ] Frres ' Ll_x/_l
o - -5 o®
_ o= ; == d7
) §§ l M © ! @ I.
® 28 A@ ! @ @ | | ol © © ®
w X T - T IS I T N
v g -§ $ F ] < ~ o) l
SO = =
3 ey ?')’% ? > e E 0 &
' 1 &g® E @
Sh F m ; 25
+0.030 °
@ 5HY'y" prof. 5 ‘N _ 1> <F 5 S
27 2 3 B
So 2-M6 prof. de rosca 13
o o
I =
g J
3,13 2-M6 prof. de rosca 6.5 Conexion de funcionamiento2-Rc1/8 (NPT1/8, G1/8)
6.5 J I 12 Méx. 14.5 (Con regulador de carrera en el lado de retraccion)
©
— . u.,t * Para obtener las dimensiones
s T E @ : —Y detalladas de los reguladores de
¢' ! carrera, consulte las opciones
g -—ir . F- disponibles para los reguladores.
- - - 3 Tope elastico (ver pagina 19).
Amortiguador hidraulico (ver
6.5 | [12 o
pagina 20).
K 25 |6.5 | |12 NA-M6 prof. rosca 6.5
KA 25
Seccion AA Seccion BB (NN-1) xH G
H
29 11.5 29 11.5
'<A <§
—
- 0| — -
o] o~ - i
Q | [SINS] ! @ Q i : - | |
S T e T B 000 —o—
D 2l fEr
7|
NN-M6 prof. rosca 12 *
p 6 _A 1B
@ 5H9'5% prof. 5 HA GA
v 13 M
(<)
0
) 3
Y4
Y44
(mm)
Modelo F |FF| N G H | NN|GA | HA| | J K |[KA|INA| M Z | ZZ
MXS20-10 | 50 | 40 4 15 | 45 2 25| 35 | 10 44| 31| — 2 83 | 815| 97
MXS20-20 | 50 | 40 4 15 | 45 2 25| 35 | 10 4| 41| — 2 83 | 815| 97
MXS20-30 | 50 | 40 4 15 | 45 2 25| 3 | 10 44| 51| — 2 83 | 815| 97
MXS20-40 | 60 | 50 4 15 | 55 2 35| 35 | 10 54| 61| — 2 93 | 915 107
MXS20-50 | 35 | 35 6 15 | 35 3 50| 35 | 10 69 | 71| — 2 | 108 | 1065 | 122
MXS20-75 | 60 | 60 6 19 | 35 | 4 54| 70 | 10 [ 108 | 96 | — 2 | 147 [ 1455 161
MXS20-100| 70 | 70 6 37 | 35 5 [ 107 | 70 | 58 | 113|121 | 169 | 4 | 200 |1985]| 214
MXS20-125| 70 | 70 8 41 | 38 6 | 155 | 76 | 70 | 155 | 146 | 223 | 4 | 254 | 2525 | 268
MXS20-150| 80 | 80 8 19 | 44 7 | 195| 88 | 87 | 190 [ 171 | 275 | 4 | 306 |3045]| 320
15



Mesa de deslizamiento Serie MX S

Con amortiguador hidraulico (9 20) MXS20-CJBS/BT/B
Carrera100a150 A

—

AAmorﬁguador hidraulico en el lado de retraccion

Amortiguador hidraulico
en el lado de extension

12 A
(mm)
-EE - 21 Rango de regulacion de carrera A dimension
— H— « Modelo Ladode | Ladode (Montaje en el
< < © ::' R extension | retraccion | lado de retraccion)
. o MXS20-10 5 28
© - 4®—O MXS20-20 15 38
& & S MXS20-30 25 48
MXS20-40 Méximo 35 48
Amortiguador hidraulico MXS20-50 40 30 43
en el lado de retraccién MXS20-75 15 29
o @ @ MXS20-100 35 49
= B:H MXS20-125 35 49
MXS20-150 35 49

* Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del modelo basico.

Con bloqueo (@ 20) MXS20-C1CIR

Conexion de funcionamiento 2-Rc1/8 (NPT1/8, G1/8)

Con telescopico (@ 20) MXS20-010IF

i g 30.5
0
— S
30 2-M6 prof. de rosca 13
© @ o @H:
4O 0@ |
© ) [o} ﬂ

J 155 * Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del modelo basico.
] -é- __@ / et 8 . .
Con conexionado axial (@ 20) MXS20-JCIP
=
0
L] b
(mm) Conexioén de funcionamiento 2-Rc 1/8 20 2
(NPT1/8, G1/8) -
Modelo J %
MXS20-10R | 685 =
MXS20-20R 68.5 == — |
MXS20-30R 68.5
MXS20-40R 78.5 L 2 © ~
MXS20-50R 93.5 o@-- o0 73 ]
MXS20-75R | 1325 *@- S ©
MXS20-100R | 185.5 [c2 © fo}
MXS20-125R | 239.5
MXS20-150R | 291.5 .
* Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del modelo basico. ® T
|¢~ @I_[

* Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del modelo bésico.

SvVC

N
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Serie MXS

Dimensiones: MXS25

Modelo basico

N-M®6 prof. rosca 13 (Helisert)

22 7 Regulador de carrera 54.5 _ (Con regulador de
/en el lado de extension Heglljlla((ijordde cst;\rrer? Jcarrera enellado
R ' _6-M6 prot. -"{*;._IE 7 0| [ . en el lado de retraccion Masaae A de extension)
ety TSRO0 (S0 NI ' A &
07 SN A - [ i o
NE s = L __ L} N
BRI R < 2o
y @ g 2 i 1/ ®
o el —1a |3 &6 o—to—o—| |58 | ¢ o
| S A !
ol T i [ - 08 LA TRl
S o o
i ® g8 B ° ? SN
© WS Sg @
O € % ©
o= F o 5 31
@ 6H9*$ % prof. 6 N g EES
=== P=° No1)xr o RS
30 2 ] 23 2-M8 prof. rosca 15
o O -
R} S
& 285
2-M8 prof. rosca 8.5 Q
4, 16 Conexion de funcionamiento 2-Rc 1/8(NPT1/8, G1/8)
=) 8 J I 15 Max. 16.5 (Con regulador de carrera en el lado de retraccion)
— \ l ooi * Para obtener las dimensiones
© G ] - detalladas de los reguladores de
T q bl | carrera, consulte las opciones
r b ~IlA ~ ). disponibles para los reguladores.
S ITY it = mi Tope elastico (ver pagina 19).
= N - Amortiguador hidraulico (ver
8 15 péagina 20).
K 31
L | | 12 NA-M8 prof. rosca 8.5
KA 31
Seccion AA (NN-1)xH G
34 16 34 16 H
A |.B
Q- ]
O —| +~ —
OH 932 O 12 =
| ® Ao 66 06 o &
== 3 ® {E YY YY YVY YV
) o 4 -
.7 LA B
N t i
NN-M8 prof. rosca 16 o 6H9+° 030p of. 6 HA GA
b 15 M
<)
3 8
r4
Y74
Seccion BB
(mm)
Modelo F |FF| N G H NN|GA | HA| | J K |[KAINA| M Z | ZZ
MXS25-10 | 50 | 40 | 4 | 22 | 45 | 2 22| 45 | 12 | 47| 35| — 2 92 | 90.5| 108
MXS25-20 | 50 | 40 | 4 | 22 | 45 | 2 22| 45 | 12 | 47| 45| — 2 92 | 905 | 108
MXS25-30 | 50 | 40 4 22 | 45 2 22| 45 | 12 47 | 55| — 2 92 | 905 108
MXS25-40 | 60 | 50 | 4 | 22 | 55 | 2 22| 55 | 12 | 57| 65| — 2 | 102 1005 118
MXS25-50 | 35 | 35 | 6 | 20 | 385 | 3 55| 3 | 12 | 70| 75| — 2 | 115 [1135] 131
MXS25-75 | 60 | 60 | 6 | 26 | 35 | 4 61| 70 | 83 | 90| 100 | — 2 | 156 | 1545 | 172
MXS25-100( 70 | 70 | 6 | 32 | 35 | 5 |[102| 70 | 50 | 114 | 125|162 | 4 | 197 |1955] 213
MXS25-125| 75 | 75 8 40 | 38 6 154 | 76 | 67 | 155 | 150 | 218 | 4 | 255 | 2535 | 271
MXS25-150| 80 | 80 | 8 | 30 | 40 | 7 | 190 | 80 | 82 | 180 | 175|258 | 4 | 295 |2935] 311
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Mesa de deslizamiento Serie MX S

Con amortiguador hidraulico (9 25) MXS25-1BS/BT/B
Carrera 100 a 150 A

Amortiguador hidraulico

en el lado de extension

Q Amortiguador hidraulico en el lado de retraccion

24.5
[—

Modelo

80

Lado de

MXS25-10

MXS25-30

MXS25-
Amortiguador hidraulico S25-50

en el lado de retraccion

MXS25-100

MXS25-125

MXS25-150

MXS25-20
MXS25-40

MXS25-75

Maximo
35

(mm)
Rango de regulacion de carrera A dimensién
Lado de (Montaje en el
extension | retraccion |lado de retraccion)
5 26
15 36
25 46
35 46
30 43
15 27
35 48
35 46
35 46

* Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del modelo bésico.

Con bloqueo (@ 25) MXS25-C1C0R

—

35

© o o

R

®© © 9

Conexién de funcionamiento 2-Rc1/8 (NPT1/8, G1/8)

J

18

Con telescopico (@ 25) MXS25-0100F

= 35
8
%> © o
L e 0ol
0 o 0
50

2-M8 prof. rosca 15

Y# R
)

70

* Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del modelo basico.

o —ofd

18

|—
25.5

Con conexionado axial (9 25) MXS25-1C1P

—

(mm)
Modelo J
MXS25-10R 76
MXS25-20R 76
MXS25-30R 76
MXS25-40R 86
MXS25-50R 99
MXS25-75R 140
MXS25-100R | 181
MXS25-125R | 239
MXS25-150R | 279

* Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del modelo basico.

—H
0
L] —n ©
Conexion de funcionamiento 2-Rc1/8 -
(NPT1/8, G1/8) 120 | ::
&
=
lcm:: [ <= o Enu——
> ©  ©
D V7 S
o
g & '@@" N\ ®
o O o
18 —la
L[ <
© o

* Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del modelo basico.

SvVC

N
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Serie MXS
Caracteristicas técnicas opcionales 1

Dimensiones del tope elastico en la salida

Tamafio Rango de Seccion de montaje del cuerpo Seccion de montaje de la mesa
- Modelo regulacion
S ., d ia del aplicable decareramm)| A | B | C | D | E | F M P * H I J Q*
eccion de montaje del cuerpo .
] P MXS6 (L) MXS-ASE (L) S 6 |178]10522 7|25 w5 |M25x10|125| 6| 85| M25x8
M A P c MXS-AS6 (L)-X11 15 265
MXS-ASS (L) 5 16.5
= MXS8 (L) | MXS-AS8 (L)-X11 15 |7 |215[11 [265| 8|3 | M | M3x12 [146| 7 |10 |[M3x10
| o = MXS-AS8 (L)-X12 25 365
"E ) m[ MXS-AS12 (L) 5 20
= MXS12 (L) | MXS-AS12 (L)-X11 15 9531 [16 (30 |12 |4 |M8x1| M4x15 |[185( 10 [13 | M4 x 12
D E MXS-AS12 (L)-X12 25 40
MXS-AS16 (L) 5 245
. . MXS16 (L) | MxS-AS16 (L)-X11 15 |11 |37 [19 [345|14 |5 |Miox1| M5x18 (21 |12 |165| M5x 18
Seccion de montaje de la mesa MXS-AS16 (L)X12 o5 145
Q MXS-AS20 (L) 5 215
MXS20 (L) | MXS-AS20 (L)-X11 15 |13 |455(24 |375|17 |6 |M2x12%5| M6x20 |25 | 13 |21 | M6 x 20
=Y D@ -I MXS-AS20 (L)X12 | 25 475
MXS-AS25 (L) 5 325
J H =
MXS25 (L) | MXS-AS25 (L)-X11 15 |16 |53.5(26.5|425| 19 | 6 [Mi4x15| M8x25 |31 | 17 |255| M8x 25
MXS-AS25 (L)-X12 25 525

* Tamano del tornillo Allen.
También esta disponible con el modelo simétrico. Para realizar un pedido, consulte la seccién “Forma
de pedido del regulador de carrera”. Las dimensiones son idénticas a las del modelo estandar.

Dimensiones del tope elastico en la entrada

fateh Modelo der?eﬁ?z%f:ﬁ:nnm) A|/B|[C|D|E|F|G|H|J*|K

) ) MXS6 (L) ngzgxﬂ 1:: 21 [19 [105| 8 ;2—2 5| 7|25 |M5x8 |M5x08
* Para MXS6, MXS8 -
MXS-ATS (L) 5 165 |

E _E MXS8 (L) |MXS-ATS (L)-X11 15 | 25|225(125| 9 |265| 6| 8|3 [M3x10| Mex1
MXS-AT8 (L)-X12 25 365
] i% MXS-AT12 (L) 5 | 20 |

d L el MXS12 (L) | MXS-AT12 (L)-X11 15 |32 (31 |185|13 30 | 8| 12| 4 |M4xs | Mext
g r = MXS-AT12 (L)-X12 25 40
. B MXS-AT16 (L) 5 245 |

K F F MXS16 (L) | MXS-AT16 (L)-X11 15 |40 (38523 | 15(345| 10| 14| 5 |M5x10|Mi0X1
- o MXS-AT16 (L)-X12 25 45
MXS-AT20 (L) 5 275 |

MXS20 (L) | MXS-AT20 (L)-X11 15 50 [48 |29 |21 (375]| 12|17 |6 [M5x12|Mi2x1%
MXS-AT20 (L)-X12 25 475
MXS-AT25 (L) 5 325

MXS25 (L) | MXS-AT25 (L)-X11 15 |60 |58 (35 | 23[425] 15| 19| 6 |Mex16 |Mi4xi5
MXS-AT25 (L)-X12 25 525

* Tamafo del tornillo Allen.
También esta disponible con el modelo simétrico. Para realizar un pedido, consulte la
seccion “Forma de pedido del regulador de carrera”. Las dimensiones son idénticas a las del
modelo estandar.

Forma de pedido de la regulacion de carrera

l L e Rango de regulacion (sé6lo para regulador de carrera)
Regulacién de carrera Modelo simétrico — | 5mm | Estandar
AS |Tope En la salida - _[Modelo estandar -X11 | 15mm Opcién
AT |elastico En la entrada L |Modelo simétrico| -X12 | 25 mm
BS |Amortiguador]  En la salida £ Xi2 . . . .
hidraulico iz - (rango de regulacién: 25 mm) no esta disponible en la serie MXS6.
BT En la enirada Diametro (mm) * -X11y -X12 no estan disponibles en el modelo con amortiguador hidraulico.
6 06 * El modelo con amortiguador hidraulico no esta disponible en la serie MXS6.
8 o8 * Para obtener las dimensiones, consulte la figura anterior. En cuanto al modelo
12 @12 simétrico, las dimensiones externas deben considerarse de forma simétrica. (El
16 216 perno de ajuste del modelo simétrico esta equipado con direccion inversa.)
20 @20
25 Q25
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Mesa de deslizamiento Serie MXS

Dimensiones del amortiguador hidraulico en la salida

Seccion de montaje del cuerpo

Seccion de montaje de la mesa

M AL /» D
| { }
iE_ | I
@ e U o
Y m 5
I = @ L
. o s b
= c MXS-BS20 %3 @@ K
MXS-BS25

MXS-BS8 K H

MXS-BS12

MXS-BS16
Tamano Seccion de montaje del cuerpo Seccion de montaje de la mesa
aplicable | M°%° AT BT c [ D | E |E1| F | G M P* |H|J|K]|L Q-
MXS8 (L) [MXS-BS8 (L) 7 23 14 15.5 | 40.8 5 12 1.4 M8 x 1 M3 x 16 16.6 7 |15.5 | 14.6 M3 x 16
MXS12 (L)|MXS-BS12(L) | 9.5 | 31 145 | 16 40.8 6 12 1.4 M8 x 1 M4 x 15 205 | 10 |15 18.5 M4 x 15
MXS16 (L) |[MXS-BS16 (L) | 11 37 17.5 |19 46.7 7 14 1.4 M10 x 1 M5 x 18 23 12 |18.5 | 21 M5 x 18
MXS20 (L) [MXS-BS20 (L) |13 47 23.5 | 26 67.3 | 11 19 |12 M14x15 M6 x 25 27 13 |25.5 |25 M6 x 25
MXS25 (L) [MXS-BS25 (L) | 16 535|235(26.5|67.3 | 12 19 |12 M14x15 M8 x 25 33 17 |25.5 | 31 M8 x 25

* Tamano del tornillo Allen.
También esté disponible con el modelo simétrico. Para realizar un
pedido, consulte la seccion “Forma de pedido del regulador de carrera”
de la pagina 19. Las dimensiones son idénticas a las del modelo
estandar.

Dimensiones del amortiguador hidraulico en la entrada

Seccion de montaje del cuerpo

Secciéon de montaje de la mesa

E E1 DL
ffffffffffff . H H
Chid | ? * W
. ] - H o | ‘ ‘ /@;} ° N
| s ol © o
e e @ N
: | B A b (5O
F ‘ MXS-BT8 | M A MXS-BT20
\ | MXS-BT8 MXS-BT25 M K
—— e —— . MXS-BT12
MXS-BT16
Tamarfio Modelo Seccién de montaje del cuerpo Seccion de montaje de la mesa
aplicable A B C D E | E1 F G H J P* K L M N Q*
MXS8 (L) |MXS-BT8 (L) 38 23 | 125 | 14 | 408 5 8 12 14 M8 x 1 M3 x 12 16.6 7 | 15.5|14.6 M3 x 16
MXS12 (L) |MXS-BT12(L) | 45 31 18 14 |40.8 6 8 12 1.4 M8 x 1 M4 x 8 205 | 10 | 15 18.5 M4 x 15
MXS16 (L) |MXS-BT16 (L) | 55 37 | 235 | 16 |46.7 7 10 14 1.4 M10 x 1 M5x10 |23 12 | 18.5| 21 M5 x 18
MXS20 (L) |MXS-BT20 (L) | 70 47 | 29 23 |67.3 | 11 12 19 |12 M14 x 1.5 M5x12 |27 13 | 256.5|25 M6 x 25
MXS25 (L) |MXS-BT25 (L) | 80 54 | 35 23 |67.3 | 12 15 19 |12 M14 x 1.5 M6 x 16 |33 17 | 25.5| 31 M8 x 25

* Tamano del tornillo Allen
También esta disponible con el modelo simétrico. Para realizar un
pedido, consulte la seccion “Forma de pedido del regulador de carrera”
de la pagina 19. Las dimensiones son idénticas a las del modelo
estandar.
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Serie MXS
Caracteristicas técnicas opcionales 2

Dimensiones del perno de ajuste

Tamato | Modelo 555%:{;% AlBlc|p| m
MXSG (L) [MXSAG2T 5 851,50 703 |
A MIXS-AB27-X11 15 |265
MXS-AB27 5 |165
MXS8 (L) |MXS-A827-X11 15 |265|3 | 8 |35/| M6
MIXS-AB27-X12 25 |365
e i MXS-A1227 5 |20
_ B _ MXS12 (L) [ MXS-A1227-X11 15 |30 |4 |12 |4 | wext
oy )| I MXS-A1227-X12 25 |40
Bl MXS-A1627 5 |245
. MXS16 (L) [MXS-A1627-X11 15 |345|5 |14 |4 |Miox]
c M D :L.E.i MXS-A1627-X12 25 |45
MIXS-A2027 5 |275
MXS20 (L) [MXS-A2027-X11 15 |a75|6 |17 |5 |Mais
MXS-A2027-X12 25 |475
MIXS-A2527 5 |35
MXS25 (L) | MXS-A2527-X11 15 |425]6 |19 |6 |Miéxis
MXS-A2527-X12 25 |s25

Forma de pedido del perno de ajuste

MXS— A |12 27— X11

Rango de ajuste

Diametro admisible (mm) " 5 m
MXS6 o6 X11 | 15mm
MXS8 g8 X12 | 25 mm
. 012 % -X12 (rango de regulaciéon: 25 mm) no esta disponible en la serie MXS6.
MXS16| 016 * Para obtener las dimensiones, consulte la figura anterior.
MXS20| © 20 * EI modelo simétrico es similar.
MXS25| @25
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Mesa de deslizamiento Serie MXS

Caracteristicas técnicas del amortiguador hidraulico

Modelo de amortiguador hidraulico RB0805 | RB0806 | RB1007 | RB1411 | RB1412
Mesa deslizante aplicable MXS8 | MXS12 | MXS16 | MXS20 | MXS25
Absorcion méax. de energia (J) 0.98 2.94 5.88 14.7 19.6
Absorcion de carrera (mm) 5 6 7 11 12
Velocidad méax. de impacto (mm/s) —10a 60
Frecuencia méax. de trabajo (ciclos/min) 80 80 70 45 45
Empuje max. admisible (N) 245 245 422 814 814
Rango de temperatura ambiente (C) —-10a 60
Fuerza del muele (N) Extendido 1.96 1.96 4.22 6.86 6.86
Replegado 3.83 4.22 6.86 15.30 15.98
Peso (g) 15 15 25 65 65

Caracteristicas técnicas con bloqueo en final de carrera

Modelo MXS8 | MXS12 | MXS16 | MXS20 | MXS25
Diametro (mm) 8 12 16 20 25
Velocidad del émbolo 50 a 500 mm/s

Fuerza de retencion (N) 25 ‘ 60 ‘ 110 ‘ 160 ‘ 250

Nota) Consulte las precauciones sobre el bloqueo en final de carrera en la pagina 4 del anexo.

Caracteristicas técnicas con mecanismo telescépico

Modelo MXS6 | MXS8 [MXS12|MXS16|MXS20|MXS25
Diametro (mm) 6 8 12 16 20 25
Velocidad del émbolo 50 a 500 mm/s (Montaje horizontal: 50 a 300 mm/s)
Carrera del telescopico (mm) 5 10

Cargadela |Carrera a 0 mm 3 5 10 13 17 21
carrera del —

telescopico (N)|Carrera maxima| 6 8 13 17 25 29

Nota) Consulte las precauciones sobre el manejo del telescopico en la pag. 4 del anexo.
Nota) Si la carrera se ajusta con el regulador de carrera en el lado de extension, la
carrera del telescopico se reduce en la longitud ajustada.

Detector magnético admisible para el telescépico

Tipo Modelo Caracteristicas técnicas Direccion de entrada eléctrica
D-M9BYV | Con LED indicador, 2 hilos

Detector de i
estado solido | D-MONV | Con LED indicador, 3 hilos, salida NPN Vertical
D-M9PV | Con LED indicador, 3 hilos, salida PNP

* El detector magnético del telescédpico debe pedirse por separado.

Con mecanismo telescopico Con bloqueo en final de carrera

% SVC 22



Serie MXS

Construccion

-

Lista de componentes

%
Con telescépico

Vv
Con bloqueo en final de carrera

2

46

—

.

o

$O—O—
& &

bbb

V
Con conexionado axial

Lista de componentes: con bloqueo en final de carrera

Ne. Descripcion Material Nota Ne°. Descripcion Material Nota
1 Cuerpo Aleacion de aluminio Anodizado duro 26 | Cuerpo de bloqueo |Aleacion de aluminio Anodizado duro
2 Mesa Aleacion de aluminio Anodizado duro 27 Soporte de la mesa Acero al carbono | Con tratamiento anti-corrosion
3 Placa final Aleacion de aluminio Anodizado duro 28 Culata anterior Aleacion de aluminio
4 Rail Acero al carbono Tratado térmicamente 29 | Vastago Acero inoxidable
5 | Guia Acero al carbono Tratado térmicamente 30 | Casquillo Aleacion de aluminio Cromado
6 | Vastago Acero inoxidable 31 Tapoén ciego Laton Niqguelado electrolitico
7 Piston completo Con iman en un lado 32 Muelle de retorno Acero inoxidable
8 Culata anterior Aleacion de aluminio Anodizado 33 Cubierta Resina sintética
9 | Soporte de la junta Latén Niquelado electrolitico 34 | Junta del émbolo NBR
10 | Cabeza Resina 35 | Junta del vastago NBR
11 | Casquillo flotante Acero inoxidable 36 | Junta torica NBR
12 | Tope del rodillo Acero inoxidable 37 | Junta térica NBR
13 | Rodillo cilindrico Acero cromado extraduro
14_| Espaciador del rodillo Resina Lista de componentes: con conexionado axial
15 | Tope del vastago Poliuretano N°. Descripcion Material Nota
16 | Tope terminal Poliuretano 38 | Placapara conexionado axial |Aleacion de aluminio]  Anodizado duro
17 | Junta del émbolo NBR 39 | Conducto Aleacion de aluminio Anodizado duro
18 | Junta del vastago NBR 40 | Casquillo Aleacion de aluminio Cromado
19 | Junta térica NBR 41 | Esparrago Laton Niquelado electrolitico
... .| 96 (solo modelo basico) Laton Niquelado electrolitico 42 Cubierta Resina sintética
20 | Orificio — - —
08 16 (solo modelo bésico) Resina sintética 43 Bolas de acero Acero inoxidable
. L. 44 Junta torica NBR
Lista de componentes: con telescépico 45 | Junta torica NBR
N°. Descripcion Material Nota 46 | Junta de sellado NBR, acero inox.
21 | Placa final Aleacion de aluminio Anodizado duro . . . . .
— —— * El juego de juntas incluye un conjunto de juntas numeradas en
22 | Aro elastico Acero inoxidable la tabla siguiente. Realice el pedido del juego de juntas adecuado en
23 | Cabeza Acero inoxidable funcion del diametro del cilindro.
24 | Fuerza Acero inoxidable
25 | Iman —
Recambios: Lista de repuestos: Juego de juntas para  Lista de repuestos: Juego de juntas lista de repuestos/
Juego de juntas de recambio modelo con bloqueo en final de carrera ~ para modelo con conexionado axial  Bolsa de grasa
Dl?nr:\:]t)ro Ref. del juego| Contenido D'?mm;t)ro Ref. del juego| Contenido D'?rrnn:t)ro Ref. del juego | Contenido g&'ﬂiﬂigﬁ %ng?glsséa
6 MXS6-PS . 8 MXS8R-PS Conjunto 6 MXS6P-PS ; . .| GR-S-010 (10g)
8 | Mxssps | Comume 12 |[MxS12R-PS | de nimeros 8 [VXSSPPS | donmms %942 | GR.S-020 (209)
12 | Mxs12-PS nimeros 16 |MXSi6R-Pps | anteriores 12 |[MXS12P-PS | anteriores Cilindro GR-L-005 (59)
16 | MXS16-PS | anteriores 20 |MXS20R-PS a 16 |MXS16P-PS | (74 GR-L-010 (19)
20 MXS20-PS 25 MXS25R-PS a\o/). 20 MXS20P-PS
25 MXS25-PS @ @ . 25 MXS25P-PS a '

23
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Mesa de deslizamiento (modelo simétrico)

Serie MXS

Forma de pedido

Mesa de

ke MXS |12 50||AS HM9BW
deslizamiento | T

|

Modelo de rosca de conexion Ejecucién especial

M 262016 (Para mas detalles, consulte la tabla)

) Rc 0 i
™ NPT 020,025 o Nimero de detectores magnéticos
TF G L. - 2 uns.

e Detector magnético S Tun.
Modelo simétrico e e | Sin detector magnético (iman integrado) | [ n | *n” uns.

= Para los modelos con detector magnético,
consulte la siguiente tabla.

N
. Tubo de control <
e Diametro (carrera (mm)) de humedad
6 | 10,20, 30, 40, 50 @ Ejecucion especial: Especificaciones individuales | M Serie IDK
8 | 10, 20, 30, 40, 50, 75 ) °
12 T 102030, 405075100 (Para los detalles, consulte Ia pagina 67y 68) | Cuando se opera un actuador con un
16 10’ 20’ 30’ 40’ 50’ 75Y 100, 125 Simbolo Caracteristicas técnicas diamelro pequefio y una carrera corta
» €, OY, AU, OY, 79, 2 auna frecuencia alta, la condensacion
20 | 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150 -X7 | Grasa PTFE de rocio (gotas de agua) puede ocurrir
25 | 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150 -X9 | Grasa para equipo de procesamiento de alimentos | | dentro de la tuberia dependiendo de
) 11 | Especificacion de perno de ajuste | | las  condiciones.  Simplemente
Opciones del regulador e largo (Rango de ajuste: 15 mm) conectando el tubo de control de
- Sl,n r'egulador . x12 | Especificacion de permo de ajuste humedad al actuador eY!tara que ,se
AS Tope elastico en la salida largo (Rango de ajuste: 25 mm) produzca la condensacion de rocio.
Al Tope e’Ias-tlco en la entrada -X33 | Siniman para deteccion magnética integrado Para, mas detalles, consulte el
A Tope elastico en ambos lados X39 | Junta do goma fluorada Catalogo Web.
BS ™ Amortiguador en la salida g L )
BT Amortiguador en la entrada -X42 | Caracteristicas anti-corrosion de la unidad de la quia
B Amortiguador a ambos lados -X45 | Junta de EPDM Slmbo,lo.
Tope eléastico

Para conocer las especificaciones de la
sala limpia, consulte el Catalogo Web.

L
Caracteristicas técnicas

Las especificaciones, las opciones de ajuste y los pesos son ‘ [ ]

los mismos que los del tipo estandar. Consulte la pagina 39. ‘ ‘
Detectores mag néticos apIicabIeS/ Consulte el catalogo “SMC Best Pneumatics” para obtener més informacion acerca de los detectores magnéticos.

Nota 1) Las opciones BS, BT y B no estan
disponibles en la serie MXS6L.

Nota 2) La opcién funcional no esta
disponible en la serie MXSOCL.

59 Tension de carga  |Modelo de detector magnético |Longitud de cable *
Tipo | Funcion especial Entrada | %3 & Cablc_aado (m) (SRl ] Carga aplicable
eléctrica | S'E (Salida) DC AC | Perpendicular |En linea| 0.5 | 3 5 |pre-cableado
£=2 Q1O | @
58 Salida 3 hilos (equivalente aNPN)| — | 5v | — A6V A% | o | @ | — - loirauiocl | —
O o _ A .
2 directa | Si , _ _ Relé
g a cable 2 hilos 24V | 12V [100V|  A93V A3 | ® | © - PLC
3 hilos (NPN) 5V 12V M9INV MIN [ @ | @ | O ) Cireuito Gl
) cuito

g8 - _ 3 hilos (PNP) M9PV MP | @ | @ | O o redt
53 C?a"dta ) 2 hilos 12v | _ MOBV | M9B | @ | @ | O o — | Rel,
23 irecta | Sj - 24V PLC
T L - a cable 3 hilos (NPN) MONWV | MONW | @ o ©] O .
@ 4| Indicacion de diagnostico - 5V,12V Circuito Cl
O | (indicaci6n de 2 colores) 3 hilos (PNP) MOPWV M9PW | @ [ ©) @)

2 hilos 12V M9BWV MO9BW | @ [ ) @) O —

= Simbolos long. cable: 0.5 m----- - (Ejemplo) MON * Los detectores de estado sélido marcados con el simbolo “O” se fabrican bajo demanda.
3 meeeeeees L  (Ejemplo) MONL
5meeeeeeee Z (Ejemplo) MONZ

» Dado que existen otros detectores magnéticos aplicables ademas de los aqui enumerados, consulte la pagina 31 para obtener todos los detalles.
+ Consulte los detalles de los detectores con conector pre-cableado en el catalogo “Best Pneumatics”de SMC.
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Serie MXS

Dimensiones: MXS6L / Modelo simétrico

Modelo basico

Regulador de carrera

en el lado de extensiéon

=
9
8
<4
°
[}
hel
0 o
@ 3H9 *3°% prof. 2.5 (N N 8
5= 1> xF 5 @
ik 2 =1 15 2-M3 prof. rosca 5
S 2
© g9 @ 10
F 2 2
8g © 5
8% 8 7
52 [N © . © 3 1 ¢
s 3 Y 5
<3 N A /\ D demT ol of S| « A1 (@)
e & & & E = o & « 5
a8 5 © B & 3 A
g, i By
4-M2.5 prof. = o=, N ' E —,f‘
rosca 3.5 ©
18 |(Con regulador de carrera

en el lado de extension)
Regulador de carrera en el lado de retraccion

N-M3 prof. rosca 4

zz (Helisert)
Y4
+* Para obtener las dimensiones detalladas de los
© < reguladores de carrera, consulte las opciones
T disponibles para los reguladores.
Tope elastico (ver pagina 19)
0
S 5 M
o
eV}
S
Q|
HA GA %
@ 3H9*3%% prof. 2.5 o
NN-M4 prof. rosca 8 FA FE ®
4
H &
+ AR (V)
i Go & od 9
o d E w| ™~ B
3 IEE i
Q Q
A B
1l | ss I
‘ H
Seccién AA Seccién BB (NN-1)xH | G
K 12.5
2-M2.5 prof. rosca 3
3 6.5
5
0 T == i -
Lol iy o, QO+ :3%-::
ol =S ¢ F ] \\31
2 |3 J 1|5 Max. 10.5 (Con regulador de carrera en el lado de retraccién)
2-M2.5 prof. rosca 3
6 Conexién de funcionamiento 2-M3
(mm)
Modelo F N G H NN | GA | HA | J K M Y4 Y74
MXS6L-10 20 4 6 25 2 11 20 10 17 22.5 42 | 415 48
MXS6L-20 30 4 6 35 2 21 20 10 27 325 52 | 51.5 58
MXS6L-30 20 6 11 20 3 31 20 7 40 42.5 62 | 61.5 68
MXS6L-40 28 6 13 30 3 43 30 19 50 52.5 84 | 83.5 90
MXS6L-50 38 6 17 24 4 4 48 25 60 62.5 | 100 | 99.5 | 106

25
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Dimensiones: MXS8L / Modelo simétrico

Mesa de deslizamiento Serie MX S

Modelo basico

@ 3H9 *3%%° prof. 3 N < S
230975 prot. (8- 1)xr g B
12 2 o @
S = 2-M4 prof. rosca 6
:° 8
(o] g
T 5} 12
Se F “ &
53
[2] =
o5 8
T8 © o o 3
) 5
§7o . S
=) @ =) 7N 0 oale El =]
D T N NZ o 5]
3 ' 8
o8 5 ® i “Fi )
- Em
£ -
I e —
4-M3 prof. =2 4
rosca 4
X (Con regulador de
6.5 3.5 N-M8 prof. rosca 5 carrera en el lado
(Helisert) 22 de extension)
Regulador de carrera en el lado de extension Regulador de carrera en el lado de retraccion
2Z
z * Para obtener las dimensiones detalladas
de los reguladores de carrera, consulte
las opciones disponibles para los
reguladores.
N S Tope elastico (ver pagina 19).
Amortiguador hidraulico (ver pagina 20).
Yo}
S 6 M .
I
o
e}
S
HA ) GA °+’c:
+0.025 D I
NN-M4 prof. rosca 8 @ 3H9 ™" prof. 3 A B o
. F°
Y ; I
(Do G}t ‘ 2
= , A A D () Pary
O vV & Y& A\
o {:} w| ~ G} ~
3] ol Q Q f
3 e 85 I
A B
13 6.5 13 6.5 = H |
.z . s NN-1)xH G
Seccién AA Seccién BB ( )
KA 14.6
3.8 7
K 146 NA-M83 prof. rosca 4
3.8 7
!
3 -z e T
0 = SBS !
o [T oo = i
o S
< - /‘k S
3.5 J | 6 Max. 9.5 (Con regulador de carrera en el lado de retraccion)
2|17 Conexién de funcionamiento 2-M5
2-M3 prof. rosca 4
(mm)

Modelo F N G H NN | GA | HA | J K KA | NA M 4 Y44 C_0n respecto a las
MXS8L-10 | 25 | 4 9 | 28 | 2 [ 17 [ 20 [ 13 |195|235 | — [ 2 | 49 | 485] 56 d'mde"IS'O”eS ex‘et',”as ge'
MXS8L-20 | 25 | 4 | 12 | 30 | 2 | 12 | 30 | 85|29 [335| — | 2 | 54 | 535| 6t modelo con amortiguacor

hidraulico, considere las
MXS8L-30 | 40 | 4 | 13 | 20 | 3 | 33 | 20 | 95|39 [435| — | 2 65 | 645 | 72 dimensiones externas del
MXS8L-40 50 4 15 | 28 3 43 | 28 | 105 |56 |535 | — 2 83 | 825 | 90 modelo MXS8 de la pagina
MXS8L-50 38 6 20 23 4 43 46 24.5 | 60 63.5 | 825 4 101 |100.5 | 108 10, pero de forma simétrica.
MXS8L-75 50 6 27 28 5 83 56 38.5 | 96 88.5 | 132.5 4 151 |150.5 | 158
ZS\NC 20



Serie MXS

Dimensiones: MXS12L / Modelo simétrico

s = [Te]
Modelo basico @ 4H9"*prot. 3.5 N o
—— 5> 1> xF <
2 o
4-M4 prof. rosca 6 16 = ] 2-M5 prof. rosca 8
c 8 g.g
QO go 25
5 16
5 F 2 88
e _ < 2%
85 58
82 Bo
5 @ < 53
(0] —
Se \%H\ B () /H\ = al g e 2
g3 " & ¥ 3 g5
S ® i =
o - [Te)
?lcw > il X 1
el i ! S
M..t-d \ P 5 - Lo H
N-M4 prof. rosca 5.5
9 - (Con regulador de carrera
(Helisert) en el lado de extension) 31.5
Regulador de carrera en el lado de extension
77 Regulador de carrera
en el lado de retraccion
Z
= Para obtener las dimensiones
detalladas de los reguladores de
© —-I= carrera, consulte las opciones
o S disponibles para los reguladores.
A Tope eléstico (ver pagina 19)
Amortiguador hidraulico (ver pagina 20)
0
i 8 M
0
[e2}
5
S
8
=
3 4H9'prof. 3.5 HA GA go
NN-M5 prof. rosca 10 A B %
- & = | 3
) | —
i l
@ T =
ihe o
‘ (8]
= W D (D N7 D
Y 72N A N~ Yy N
N |l © o 1+
< o Q Q
Q Q
A B
18.5 8.5 185 8.5 <= H —
Seccion AA Seccion BB (NN-1) x H G
KA 18.5
18.5 5 8.5
5 8.5 NA-M4 prof. rosca 5
= = = [ ¥ oof
-] 5 i ©-¢ [ k=4
o N D) oy 3 Yo}
Te]
4.75 J | 8 Max. 11
(Con regulador de carrera en el lado de retraccion)
2 9.5 Conexién de funcionamiento 2-M5
2-M4 prof. rosca 5
(mm)
Modelo F N G H NN | GA | HA | J K |KA|NA | M y4 Y44
MXS12L-10 35 4 15 40 2 15 | 40 10 40 | 265| — 2 71 70 80 Conrespectoalas
MXS12L-20 | 35 | 4 | 15 | 40 | 2 15 | 40 | 10 | 40 | 365 — | 2 | 71| 70 | 80 dimensiones externas del
MXS12L-30 | 35 | 4 | 15 | 40 | 2 | 15| 40 | 10 | 40 | 465 — | 2 | 71| 70 | 80 L“,gdfa'?,con amofggua‘ljor
MXS12L-40 | 50 | 4 | 17 | 25 | 3 | 42 | 25 | 10 | 52 | 565 — | 2 | 83| 82 | 92 Himemsio e rmag col
MXS12L-50 | 35 | 6 | 15 | 36 | 3 | 51 | 36 | 22 | 60 | 665| — | 2 |[103 | 102 | 112 modeloMXS12dela
MXS12L-75 515 6 25 36 4 61 72 43 85 91.5|1255| 4 149 | 148 | 158 pagina 12, pero de forma
MXS12L-100 65 6 35 38 5 111 76 52 130 |116.5|179.5 4 203 | 202 | 212 simétrica.
27
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Mesa de deslizamiento Serie MXS

Dimensiones: MXS16L / Modelo simétrico

Modelo basico

<
0 5H9*3%% prof. 4 <
21 2 1) xF s
3 S = 2-M6 prof. de rosca 10
g° £
o F 2 Sg 20,
°5 o 33
g g3 50
- S o \4
T3 o & o ER Eﬁ
© Qo [
kB I I N N 7 B IV | g
23 A W 3 36 18]
o= 3
c® &5 @ oy _ 0 §
o 8§ | ) RN = ©©
i =i T AN =
o 4-M5 prof. rosca 7 N 6, L ] AN S
N-M5 prof. rosca 6
12 6 -
(Helisert) Regulador de carrera 37.5 | (Con reguiadorde catera
Regulador de carrera en el lado de extension  en el lado de retraccion en el ado de extension)
Y44
z
* Para obtener las dimensiones detalladas de
los reguladores de carrera, consulte las
o [ opciones disponibles para los reguladores.
8‘ < Tope eléastico (ver pagina 19).
Amortiguador hidraulico (ver pagina 20).
2l o M
HA GA
NN-M6 prof. rosca 12 @ 5H9* 3% prof. 4 }_A }_E
6
!
‘_T H &
=< = 6666 60—
Q Ql T —
A B
24 10.5 24 10.5 < =
k k H
Seccion AA Seccién BB (NN-1)xH G
KA 21
55 10 NA-MS5 prof. rosca 5.5
K 21
5.5 10
E=pd IS LA -
T + \v OO j‘"
N 1o | 3
==\ i o
©o| 55 J | 10 4x. 13.5 (Con regulador de carrera en el lado de retraccion)
3 [[11 Conexién de funcionamiento 2-M5
2-M5 prof. rosca 5.5
(mm)
Modelo F N G H | NN | GA | HA | J K KA | NA | M 4 Y44
MXS16L-10 | 35 | 4 | 16 | 40 | 2 16 | 40 | 10 | 40 | 29 | — [ 2 | 76| 75| 87 Conrespectoalas
MXS16L-20 35 4 16 40 2 16 | 40 10 40 39 — 2 76 75 87 dimensiones externas del
MXS16L-30 35 4 16 40 2 16 40 10 40 49 — 2 76 75 87 m_OdeIOICOn amOlftiguador
MXS16L-40 | 40 | 4 | 16 | 50 | 2 16| 50 | 10 | 50 | 59 | — | 2 86 | 85 | o7 hidraulico, considere las
MXS16L-50 | 30 | 6 | 21 | 30 | 3 | 51| 30 | 15 | 60 | 69 | — | 2 | 101 | 100 | 112 Sgl‘%”:zoo”fﬂs)?gtﬁrgzsedg
MXS16L-75 59 6 26 35 4 61 70 40 85 94 | 125 4 151 150 | 162 pagina 14, pero de forma
MXS16L-100 | 65 | 6 | 39 | 35 | 5 [ 109 | 70 | 55 | 118 | 119 [ 173 | 4 | 199 | 198 | 210 simeétrica.
MXS16L-125 | 70 8 19 35 7 159 70 68 155 | 144 | 223 4 249 | 248 | 260
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Serie MXS

Dimensiones: MXS20L / Modelo simétrico

Modelo basico

wn
k)
@ 5H9*3%prof. 5 5 2-M6 prof. de rosca 13
N_ 1> xF 8 o
27 2 3ol g
©_ ? 2 A 25
25 F 2 Ee]
& e © o 3
o c T ®©
8L 5%
5 g © © )’2 Bo
8§ - RN
R o Ao s G
w|cT = | 8¢
iS5 3 P e T (oo
% e = ae—
6-M5 prof. rosca 8 T‘F:t: 6 I~ L ______ 3 2
18 6 N-MS prof. rosca 10 Regulador de carrera en el lado de retraccion }
(Helisert) 46.5 ‘(Con requlador de carer
en el lado de extension)
Regulador de carrera en el lado de extension
Y74
Y4
* Para obtener las dimensiones
detalladas de los reguladores de
o ° carrera, consulte las opciones
0 re] disponibles para los reguladores.
< 2 ae ;.
Tope eléastico (ver pagina 19).
Amortiguador hidraulico (ver pagina 20).
Yo}
2 13 M
@ 5H9*3 %% prof. 5
NN-M6 prof. rosca 12 o P HA GA
m'i 6 _A }_E
¥ iR
P P i :
gsy = ® RV v — - s—
] ] @ ©-© : —0{(S) ©
- s o] ~ Ik -
s Kom 9s ot = B
g H ) 2sl Spd ) &l
29 115 29 15 LA B
H
Seccion AA Seccion BB (NN-1) xH G
KA 25
K 25 65 | 12 NA-M6 prof. rosca 6.5
6.5 12
il B o
- 00 06 -
i %Y i
= e ¢y i
= gl o o T
@l 6.5 J | 12 Max. 14.5 (Con regulador de carrera en el lado de retraccion)
3 13 Conexion de funcionamiento2-Rc1/8 (NPT1/8, G1/8)
2-M6 prof. de rosca 6.5
(mm)
Modelo F FF N G H NN | GA | HA | J K KA | NA M Y4 Y44
MXS20L-10 50 40 4 15 45 2 25 35 10 44 31 — 2 83 81.5 97
MXS20L-20 50 40 4 15 45 2 25 35 10 44 41 - 2 83 | 815 97 Con respecto a las
MXS20L-30 50 40 4 15 45 2 25 35 10 44 51 — 2 83 | 815 97 dimensiones
MXS20L-40 60 50 4 15 55) 2 35 35 10 54 61 = 2 93 | 915 | 107 externas del _modelo
MXS20L-50 35 | 35 6 15 | 35 3 50 | 35 | 10 69 | 71| — 2 | 108 |106.5 | 122 ﬁ?d”réu”;m%g'g;ggfé
MXS20L-75 60 60 6 19 35 4 54 70 10 108 96 = 2 147 |145,5| 161 las dimensiones
MXS20L-100 | 70 | 70 6 37 | 35 5 | 107 | 70 | 58 | 113 | 121 | 169 | 4 | 200 [198.5 | 214 externas del modelo
MXS20L-125 70 70 8 41 38 6 155 76 70 155 | 146 | 223 4 254 |252.5 | 268 MXS20 de la péagina
MXS20L-150 80 80 8 19 44 7 195 88 87 190 | 171 | 275 4 306 [304.5| 320 16, pero de forma
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Mesa de deslizamiento Serie MXS

Dimensiones: MXS25L / Modelo simétrico

Modelo basico © 2-M8 prof. rosca 15
o
N > S
- —1)xF
0 6H9* 2% prof. 6 =20 2 g o
—_— ?° o
F ) £ _| 31
© I S e
g < 08
=g T O
85 ®
1 A - S 9 g3
ge | [\ e Bs 2
80O N7 D _— @& ol «l=8 o |
%% ¥ ¥ | N4 ! w o § = ™~
o= 1 ~ O
Qs & I < | 0 g
: B oS : ) L = %
T FX ¥ 7 i T = T .
reEsr i 4 h ‘ ! ot
oo ! . A= —h 7| ol i | ‘
y— B 6-M6 prof. de rosca 10 8 { v S ] Regulador de carrera ‘(C g
% on regulador
oo . Requlador de carrera en el lado de retraccion 545 Le carrera en
en el lado de extension '
N-M6 prof. rosca 13 el Iadol(’ie
- extension )
77 (Helisert)
z
* Para obtener las dimensiones
detalladas de los reguladores de
0 o carrera, consulte las opciones
0 © disponibles para los reguladores.
Tope eléastico (ver pagina 19).
Amortiguador hidraulico (ver pagina
0 15 M 20).
o
©
kS
a
3
Hi +0.030 f. =]
NN-M8 prof. rosca 16 Q6H9, prot. & HA GA 22
I
7 ><A >—B ©
[ R =
[s\)
<& <, :
(5]
= ® ADAN ADAN AN _ A oD
I - L w &I w Y w Y W\J A4
o =f O T
gl == -
> MIEEEKSS i bE
34 |16 34 |16 HA HE
‘ ‘ H
Seccion AA Seccion BB (NN-1)xH G
KA 31
8 15
K 31 NA-M8 prof. rosca 8.5
8 15
= I
] d ; —
. 6 oo 1=
Ul ]
© Rl ¢ N !
© (& © 1 2]
— { ~—
=) 8 J | 15 Max. 16.5 (Con regulador de carrera en el lado de retraccion)
4 |16 /éonexi()n de funcionamiento 2-Rc1/8 (NPT1/8, G1/8)
2-M8 prof. rosca 8.5
(mm)
Modelo F FF N G H NN | GA | HA | J K | KA | NA M 4 Y44
MXS25L-10 50 40 4 22 45 2 22 45 12 47 35 — 2 92 90.5| 108
MXS25L-20 50 40 4 22 45 2 22 45 12 47 45 - 2 92 | 90.5| 108
MXS25L-30 | 50 | 40 | 4 | 22 | 45 | 2 22| 45 | 12 | 47 | 55 | — | 2 92 | 905| 108 Q Con respecto a las
dimensiones externas
MXS25L-40 | 60 | 50 | 4 | 22 | 55 | 2 | 22| 55 | 12 | 57 | 65| — | 2 | 102 |100.5| 118 del  modelo  con
MXS25L-50 35 35 6 20 35 3 55 35 12 70 75 — 2 115 | 113.5| 131 amortiguador hidrauli-
MXS25L-75 | 60 | 60 | 6 | 26 | 35 | 4 61 | 70 | 33 | 90 [ 100 | — | 2 | 156 [154.5| 172 co, considere las
MXS25L-100 | 70 | 70 6 | 32 | 38 | 5 | 102 | 70 | 50 | 114 | 125 | 162 | 4 | 197 [1955| 213 dimensiones externas
del modelo MXS25 de
MXS25L-125 | 75 | 75 | 8 | 40 | 38 | 6 | 154 | 76 | 67 | 155 | 150 | 218 | 4 | 255 |253.5| 271 la pagina 18, pero de
MXS25L-150 | 80 80 8 30 40 7 190 80 82 180 | 175 | 258 4 295 |293.5| 311 forma simétrica.
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Serie MXS
Montaje de detectores magneéticos

Posicion correcta del montage del detector magnético

Detector tipo Reed: D-A90, D-A93, D-A96, D-A90V, D-A93V, D-A96V

B E

] Modelo A Carrera Carrera
10 |20 | a0 [ 40 | 50 | 75 [100 [ 125] 150 | 10 [ 20 [ 30 | 40 | 50 | 75 | 100 | 125 | 150
== o = ; MXS6 59| 56| 56 56(176|236] — | — | = | — | 45| &3] Shladhldeh| = | - | - | -
A E MXS8 761109| 59| 6.9(149|229(479| — | — | — (2‘3) (?:i) (3:2) (}(2)3) (?222) (2:5;:2) - =1 -
MXS12 116284 184 84[104|204 414|704 ] — | — [ B8] 50| S5 Bl%8 [ Re( e - | -
MXS16 163 |287187| 87| 87[137(387 617|867 | — |Brnlienl aal aal bhlonlad en| -
MXS20 18.9 [ 326|226 | 126 | 12.6( 17.6] 31,6 |59.6 |88.6 | 1156 | gan | o) | 95 05 |55 B38| 228 | &os [ e
MXS25 23 |a75|275(175] 175 | 205365 | 525 | 855 | 1005 5P | & | 150 | 3% [ %7 [ 380 [ 9° | & | e

] * (): Representa D-A93.

Detector de estado sélido: D-M9B, D-M9N, D-M9P, D-M9BW, D-MONW, D-M9PW

i —— B E
Modelo A Carrera Carrera

B 10 | 20 | 30 | 40 | 50 | 75 [100 | 125|150 | 10 | 20 | 30 | 40 | 50 | 75 |100 125 [150

MXS6 10 | 96] 96| 96(|216(276] — | — | = | — | 04]-04[-04[116175| — | — | — | —

MXS8 116 [149] 99(109(189(269(519| — | — | — | 49| -0.1] 09| 89(169|419| — | — | —

MXS12 15.6 |32.4 | 224 [ 124|144 1244|454 |44 | — | — [224|124| 24| 44|1441354|644| — | —

MXS16 203 327 |22.7 [12.7 (127 | 17.7|42.7 |65.7 | 90.7 | — |22.7|12.7| 2.7| 27| 7.7|32.7(55.7|80.7| —
MXS20 229 |36.6 | 26.6 [ 16.6 | 16.6 | 21.635.6 |63.6 | 92.6119.6|26.6 |16.6| 6.6| 6.6 |11.6|25.6(53.6|82.6|109.6
MXS25 27 |415(315(21.5(21.5]245(40.5(56.5|89.5(1045]|31.5|21.5(11.5(11.5[14.5]30.5(46.5|79.5| 945

Detector de estado solido: D-M9BV, D-MINV, D-M9PV, D-MIBWV, D-MINWV, D-MIPWV

B E
Modelo A Carrera Carrera
10 [ 20 | 30 [ 40 | 50 | 75 [ 100 [125 | 150 | 10 | 20 | 30 | 40 | 50 | 75 | 100 | 125 | 150
MXS6 10 | 96| 96| 96|216(276| — | — | — | - | 16| 1.6| 16(136(196]| - | — | = | —
MXS8 116 (149 99(109(189[269(51.9] — | — | - | 69| 19| 29[109[189(439| - | - | —

MXS12 15.6 | 324 | 224 [12.4 | 144|244 454|744 | — | - 244|144 44| 64 [164|374 (664 | —
MXS16 20.3 |32.7 | 22.7 [12.7 [ 12.7 [ 17.742.7 [ 657 |90.7 | — |24.7 [147| 47| 47| 97347 (577|827 | —
MXS20 229 (36.6]26.6|16.6 | 16.6| 21.6| 35.6 [63.6 |92.6 [1196|28.6 | 18.6] 8.6 8.6 |13.6|27.6 |55.6 [84.6 |111.6
MXS25 27 |415]315)215]21.5|24.5|40.5|56.5 |89.5 [1045]33.5]235]135 135|165 325|485 [815 | 965

Montaje del detector magnético Rango de trabajo ()

A . » _ Herramienta de montaje del detector. Diametro admisible (mm)
PrecaUCIon * Cuando realice el apriete del tornillo de montaje del Modelo de detector magnético 6 8 12 16 20 o5
detector(incluidoeneldetector),useun
destornillador’de relojero con un didmetro de D-A9C/A90IV 4.5 5 6 7 8 8
empufiadura de 5 a 6 mm. D-M9LI/M9IV 15 | 15 | 25 3 3 3
Par de apriete D-M9TIW/M9IWV 2 253 4 6 6
Par de apriete del tornillo de montaje del detector magnético ~ (N'm) * Dado que el rango de funcionamiento se proporciona a titulo orientativo, incluida
Modelo de detect o Par d et la histéresis, no puede garantizarse (suponiendo una dispersion aproximada de
BEDES G R EGIATES Bl C3 EFITES +30 %). Puede variar sustancialmente en funcion del entorno.
D-A9C1(V) 0.10 a2 0.20
SHERIEI) 0.05a0.15
D-M9CIW(V) ’ ’
D-M9CIA(V) 0.0520.10

|

1

1 Ademés de los detectores magnéticos aplicables enumerados en "Forma
1 de pedido", se pueden montar los siguientes detectores magnéticos.

1
1
Tornillo de montaje del detector magnético 1 1
(Incluido con ef detector magnéico) | * También hay disponibles detectores magnéticos de estado sélido normalmente |
1
1
1

Destornillador de relojero cerrados (NC = contacto b) (D-M9 E(V)) y detectores magnéticos de estado solido
1 D-F8. onsulte las paginas 1336 y 1337 para detalles."




Serie MXS
Ejecuciones especiales

Consulte con SMC las caracteristicas técnicas, dimensiones y entregas.

Simbolo

Caracteristicas anti-corrosion de la unidad de la guia -X42

MXS| Referencia estandar |—X42

Caracteristicas anti-corrosion de la unidad de la guia

El rail y el bloque de la guia se someten a un tratamiento anti-corrosion.

Caracteristicas técnicas

Modelo Modelo con caracteristica anti-corrosion
Diametro (mm) 6, 8, 12, 16, 20, 25

Fluido Aire

Tratamiento de superficie Tratamiento anti-corrosion especial N2

Nota 1) Las dimensiones son las mismas que las del modelo estandar.
Nota 2) El rail y el bloque de la guia son de color negro debido al tratamiento anti-corrosion especial.

O
:

de to
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Serie MXS
Normas de seguridad

El objeto de estas normas es evitar situaciones de riesgo y/o dafio del equipo. Estas normas indican el
nivel de riesgo potencial mediante las etiquetas de"Precaucion", "Advertencia"o "Peligro". Para
garantizar la seguridad, aténgase a las normas ISO 4414 Nota 1) J|IS B 8370 Nota 2) y otros reglamentos de

seguridad.
HExplicacion de las etiquetas
Etiquetas Explicacion de las etiquetas
A Pel ig ro En casos extremos pueden producirse serias lesiones y existe peligro de muerte.

A Ad Vertencia El uso indebido podria causar serias lesiones o incluso la muerte.

A PrecaUCién El uso indebido podria causar lesiones o dafios al equipo.

Nota 1) 1SO 4414: Energia en fluidos neumaticos — Recomendaciones para aplicaciones de transmision y sistemas de control.

Nota 2) JIS B 8370: Reglas generales para la instalaciéon neumatica

Nota 3) Lesién hace referencia a heridas, quemaduras y electrocuciones leves que no requieran hospitalizacion ni tratamiento médico prolongado.
Nota 4) Dario al equipo se refiere a un dano grave al equipo y a los dispositivos colindantes.

BMSeleccidon/ Uso/ Aplicaciones

1. La compatibilidad del equipo neumatico es responsabilidad de la persona que disena el sistema

o decide sus especificaciones.

Puesto que los productos aqui especificados pueden ser utilizados en diferentes condiciones de operacion, su compatibilidad
para una aplicacion determinada se debe basar en las especificaciones o en la realizacion de pruebas para confirmar la
viabilidad del equipo bajo las condiciones de operacion. La persona responsable del funcionamiento correcto y de la seguridad
del equipo es la que determina la compatibilidad del sistema. Esta persona debe comprobar periddicamente la viabilidad de
todos los elementos especificados, haciendo referencia a la informacién del catadlogo mas actual y considerando cualquier
posibilidad de fallo del equipo al configurar un sistema.

2. La maquinaria y los equipos neumaticos sélo deben ser manejados por personal cualificado.
El aire comprimido puede ser peligroso si se maneja de forma incorrecta. El montaje, manejo o reparacién de sistemas
neumaticos sélo debe ser efectuado por operarios experimentados.

3. No realice trabajos de mantenimiento en maquinas y equipos ni intente cambiar componentes sin

tomar las medidas de seguridad correspondientes.

1. La inspeccion y el mantenimiento del equipo no se deben efectuar hasta confirmar que se hayan tomado todas las medidas
necesarias para evitar la caida y los movimientos inesperados de los objetos desplazados.

2. Al cambiar componentes, confirme las especificaciones de seguridad mencionadas en el punto anterior. Corte la presion que
alimenta al equipo y evacue todo el aire residual del sistema.

3. Antes de reiniciar el equipo, tome las medidas necesarias para prevenir que se dispare, entre otros, el vastago del piston del
cilindro.

4. Contacte con SMC si se prevé el uso del producto en alguna de las siguientes condiciones:

1. Las condiciones de operacién estan fuera de las especificaciones indicadas o el producto se usa al aire libre.

2. El producto se instala en equipos relacionados con energia nuclear, ferrocarriles, aviacion, automocion, instrumentacion médi-
ca, alimentacion y bebidas, aparatos recreativos, asi como para circuitos de parada de emergencia, aplicaciones de imprenta
o de seguridad.

3. El producto se usa en aplicaciones que pueden tener consecuencias negativas para personas, propiedades o animales y
requiere, por ello, un andlisis especial de seguridad.

4. Si los productos se utilizan en un circuito de seguridad, disponga de un sistema doble de interlocks con funcién de proteccion
mecanica para evitar una averia. Y examine periédicamente los dispositivos, tanto si funcionan normalmente como si no.

HExencion de responsabilidad

1. SMC, sus directivos y empleados quedaran exentos de toda responsabilidad derivada de las pérdidas o dafios
causados por terremotos o incendios, por la accion de terceras personas, por errores del cliente intencionados o no, mal
uso del producto, asi como cualquier otro dafio causado por unas condiciones de funcionamiento anormales.

2. SMC, sus directivos y empleados quedaran exentos de toda responsabilidad derivada de cualquier dafo o
pérdida directa o indirecta, incluyendo la pérdida o dafio consecuente, pérdida de beneficios o pérdida de negocio,
reclamaciones, demandas, tramites, costes, gastos, concesiones, juicios, asi como de cualquier otra responsabilidad
incluyendo los gastos y costes legales en los que pueda incurrir o sufrir, ya sean extracontractuales (incluyendo
negligencia), contractuales, incumplimiento de las obligaciones legales, equidad u otro.

3. SMC esta exento de la responsabilidad derivada de los dafos causados por operaciones no incluidas en los
catalogos y/o manuales de instrucciones, asi como de operaciones realizadas fuera del rango especificado.
4. SMC esta exento de la responsabilidad derivada de cualquier dafio o pérdida causada por un funcionamiento
defectuoso de sus productos cuando se combinen con otros dispositivos o software
Anexo - Pag. 1 V
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Lea detenidamente las siguientes instrucciones antes de usar. Para conocer las instrucciones de seguridad, las precauciones de los
actuadores y las precauciones de los detectores magnéticos, consulte las “Precauciones de uso de dispositivos neumaticos” (M-03-E3A)

Serie MXS
A Precauciones especificas del producto 1

] Montaje \

/A\ Precaucion

| Selecci6n \

/A\ Precaucioén

8. No fije ningin iman a la
seccion de la mesa.
La mesa se magnetiza con la presen-
cia de imanes, ya que esta construida
con un material magnético. Esta
magnetizaciébn puede causar un
funcionamiento defectuoso de los
detectores magnéticos, etc.

1. Accione la carga dentro de
los limites de funciona-
miento permitidos.

Accionar la carga dentro de los
limites permitidos.

Si el actuador se utiliza fuera de los
limites de funcionamiento, las cargas
excéntricas sobre la guia seran
excesivas y se produciran vibraciones

1. Evite rayar o mellar el lado de

montaje del cuerpo, de la mesa o
de la placa terminal.
El dafio ocasionado produciria la disminucion
del paralelismo, la vibracion de la guia o un
aumento en la resistencia de las partes
moviles.

2. Evite rayar o mellar la parte
delantera del rail o de la guia.

Esto podria provocar una falta de apriete y un

1. Montaje lateral (roscado en el cuerpo)

en la guia que afectaran a la precision ﬂh i -
y acortaran la vida Gtil. incremento en la resistencia de trabajo, etc. L |
2. Si existen paradas interme-
dias debidas a un tope Par de apriete | Profundidad
. ., Modelo| Perno maximo max. tornillo

externo, evite la eyeccion. (N-m) (I'mm)
Las sacudidas pueden producir dafos. MXS6 M4 2.1 8
Cuando se efectte una parada . . MXS8 M4 2.1 8
intermedia con un tope externo, segui- | 3- Cuando termine el montaje, no MXS12| M5 4.4 10
da de un movimiento adicional contin- apligue una fuerza ni carga exce- MXS16| M6 7.4 12
uado, suministre presion para invertir P g MXS20 | M6 7.4 12

’ sivas. MXS25] M8 18 16

momentaneamente la mesa, retraiga
el tope intermedio vy, finalmente,
aplique presion a la conexion opuesta
para volver a poner en marcha la

Si se aplica una fuerza externa superior al
momento admisible, se podria producir una
falta de apriete de la unidad de la guia o un

2. Montaje lateral (orificio pasante)

mesa incremento en la resistencia de trabajo.
- 4. La planitud de la superficie de
3. No utilizar de forma que pueda monfta'e debe ser de 302 mm o
trabajar con una fuerza externa o monta ) : :
inferior. Par de apriete | Profundidad
Modelo | Perno maximo max. tornillo
Esto podria provocar dafios. montadas en la mesa de deslizamiento, en la
base y en otras piezas puede generar MXS6 M3 1.2 11
vibraciones en la unidad d_e la g_uia, asi como M§g$2 m ;g lg 5
:‘?c incremento en la resistencia de trabajo, MXS16 | M5 57 >4
' . .. MXS20 | M5 5.7 29
5. Seleccione la conexion adecuada MXS25 [ M6 10 34

para la carga que presenta un
soporte externo y/o un mecanis-
mo de guia en la parte externa, y
alinéela correctamente.

6. Evite el contacto con la mesa de

deslizamiento durante su funcio-
namiento.
Las manos pueden quedar atrapadas en el
regulador de carrera. Coloque una cubierta
como medida de seguridad si tiene previsto
situarse cerca de la mesa de deslizamiento
durante su funcionamiento.

7. Manténgala alejada de objetos Par de apriete | Profundidad
Modelo| Perno maximo max. tornillo
que puedan verse afectados por (N'm) (I'mm)
imanes. MXS6 | M25 0.5 35
Dado que la mesa de deslizamiento incorpora MXS8 M3 0.9 4
imanes, no permita el acercamiento de MXS12 m“ 2.1 6
discos, tarjetas o cintas magnéticas. Podrian m%g;g Mg 1-1 g
borrarse todos los datos. MXS25 V6 72 10

una fuerza de impacto excesivas. . o
1 Un escaso paralelismo entre las piezas ! (N-m) (I'mm)
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Serie MXS
Precauciones especificas del producto 2

Lea detenidamente las siguientes instrucciones antes de su uso. Para conocer las instrucciones de seguridad, las precauciones de los
actuadores y las precauciones de los detectores magnéticos, consulte las “Precauciones de uso de dispositivos neumaticos” (M-03-E3A)

al

Use estos orificios en la
reinstalacion de una nueva
mesa cuando haya retirado
la mesa inicial para su man-

| Montaje | | Condiciones de trabajo | IPrecauciones en el manejo de las opciones del regulador
iA | iA " Regulador de carrera
/\ Precaucion - A\ Precaucion - Reg
1. Montaje frontal ‘1. No utilizar en condiciones en las A Precaucion
| . que el producto pueda estar | 3 cuando el regulador de carrera
M. . expuesto a liquidos como aceitede |  esté ajustado, no golpee la
: <E:|orte, etc. " | o . mesa con una llave, etc.
! uso en condiciones en las que el producto ! ] . )
. pueda estar expuesto a liquidos como aceite de | Podria producirse una falta de apriete.
i corte, refrigerante, aceite, etc. podria provocar
7 + falta de apriete, incremento en la resistencia de
! trabajo, fugas de aire, etc. !
Par de Profundidad | . . . !
Modelo | Perno | apriete m&ximo | gy | 2. No utilizar en condiciones en las |
Nm)  |omiogmm | que el producto pueda estar :
MXS6 M3 0.9 5 expuesto directamente a materias
MXS8 | M4 2.1 6 . extraflas como polvo, virutas de :
m::g mg ‘7‘2 12 . soplado, particulas de corte, salpic-:
MXS20| M6 74 13 . aduras, etc. . Con amortiguador hidraulico
. Esto podria provocar falta de apriete, incremento | B
MXS25| M8 18 15 .z
i enlaresistencia de trabajo, fuga de aire, etc. ;
\ Consulte con SMC la posibilidad de utilizar el : A PrecaUCIon
2. Montaje superior producto en este tipo de condiciones. ' 1. No gire el tornillo de fijacién
Guia 3. Nolexponer directamentealaluz  :  que se encuentra en la parte
AN . solar. . inferior del amortiguador
NI e . | O
- "_i=‘—‘"?‘ ' 4. Evite que el producto esté expuesto :  hidraulico.
. afuentes de calor proximas al area ;  No se trata de un tornillo de ajuste. Su
. de trabajo. ' giro podria causar fugas de aceite.
i ) ' Si existen fuentes de calor proximas al area de : 2. Evite ravar la parte del
A Precaucion ers evgr e los perios abe || iabayp, las radiaciones de calor puecen elevarla | <+ x> (VST @ PR S OT
contacto con el bloque de la guia,| | temperatura del producto hasta superar el rango | goq b
B P e eansd que%a| | de temperatura de trabajo. Aisle el producto de | Esto podria disminuir su vida util y
g;%%nsdicé%% r;r;ééxi?;zragos Id . kfg ' las fuentes de calor con una cubierta, etc. ; provocar que el vastago no se retraiga.
gggis%cr)yur?lfjaﬁfoegetf(zj%acriolr?argiueigtoy 3 5. No someta al prOdUCtO a 3 El giro del tornillo
. vibraciones y/o impacto excesivos. | g0 e
Par de Profundidad ' Contacte con SMC la posibilidad de utilizar el !
Modelo | Perno | apriete maximo | méx.tomilo | producto en este tipo de condiciones, ya que | No Se puede dafiar.
(N-m) (I'mm) + podrian producir dafios o fallos.
MXS6 M3 0.9 4 ' l . Py
MXS8 | M3 09 5 . | Precauciones en el manejo - 3. Elamortiguador hidraulico se
MXS16 [ M5 44 6 ' Requlador d . ible. Cuando disminuya su absor-
aLEs = = 2 . hegulador de carrera . cion de energia, sustitiiyalo.
f 3 A PrecaUCIon 3 Tamario aplicable | Modelo con amortiguador hidréulico
1. El orifici icionamien- . . ! MX RB0805
to % e cl:ao g‘i;’:s ¢ gl ad e el a | 1. Sustituya el perno de ajuste por ! ngfz RB080G
parte inferior delycuerpo no | unperno original nicamente. 3 MXS16 RB1007
resentan el mismo centro Lo contrario podria provocar falta de apriete ! MXS20 RB1411
P " por las fuerzas de impacto, etc. ! MXS25 RB1412

2.

Consulte la siguiente tabla para
conocer el par de apriete de la
contratuerca.

4. Consulte en la siguiente tabla el
par de apriete de la contratuerca

del amortiguador hidraulico.

P Un apriete insuficiente provocard una
tenimiento. disminucion de la precision de posicionamien- Modelo Par de apriete (N-m)
t Modelo Par de apriete (N-m) i MXS8 167

MXS6 3.0 | MXS12
MXS8 5.0 } MXS16 3.14
MXS12 12.5 | MXS20 10.8
MXS16 25.0 ! MXS25
MXS20 43.0 i
MXS25 69.0 ‘
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Lea detenidamente las siguientes instrucciones antes de su uso. Para conocer las instrucciones de seguridad, las precauciones de los
actuadores y las precauciones de los detectores magnéticos, consulte las “Precauciones de uso de dispositivos neumaticos” (M-03-E3A)

Serie MXS
A Precauciones especificas del producto 3

] Precauciones en el montaje de las opciones del regulador
Tope elastico

/A\ Precaucion

1. Tenga en cuenta que las longitudes de los pernos de montaje del cuerpo
y de la tabla son diferentes en determinados modelos.
El amortiguador hidraulico del lado de extension (AS) de los modelos MXS6, 8 y 12 presenta tornillos
Allen cuyas longitudes son diferentes en la seccién de montaje del cuerpo y en la seccién de montaje
de la mesa. Téngalo en cuenta cuando los monte.
Si se produce un error en la longitud de los pernos durante el montaje, se puede producir falta de
apriete o funcionamiento defectuoso.

2. Utilice la siguiente tabla para el par de apriete de los pernos de montaje.

Un apriete insuficiente provocara una disminucion de la precision de posicionamiento y un funciona-
miento defectuoso.

Regulador de carrera en el lado de extension (AS) Regulador de carrera
Seccion de montaje del cuerpo | Seccion de montaje de la mesa | en el lado de retraccion (AT)

Modelo Par de Par de Par de

Rosca apriete Rosca apriete Rosca apriete

(N-m) (N-m) (N-m)

MXS6 |[M2.5x 10 0.5 M2.5 x 8 0.5 M2.5 x 8 0.5
MXS8 | M3 x 12 0.9 M3 x 10 0.9 M3 x 10 0.9
MXS12| M4 x 15 2.1 M4 x 12 2.1 M4 x 8 2.1
MXS16| M5x 18 4.4 M5 x 18 4.4 M5 x 10 4.4
MXS20| M6 x 20 7.0 M6 x 20 7.0 M5 x 12 4.4
MXS25| M8 x 25 18.0 M8 x 25 18.0 M6 x 16 7.0

Amortiguador hidraulico

/A\ Precaucioén

1. Tenga en cuenta que las longitudes de los pernos de montaje del
cuerpo y de la tabla son diferentes en determinados modelos.
El amortiguador hidraulico del lado de retraccion (BT) presenta tornillos Allen cuyas longitudes son
diferentes en la seccidon de montaje del cuerpo y en la seccién de montaje de la mesa. Téngalo en
cuenta cuando los monte.
Si se produce un error en la longitud de los pernos durante el montaje, se puede producir falta de
apriete o funcionamiento defectuoso.

2. Utilice la siguiente tabla para el par de apriete de los pernos de montaje.

Un apriete insuficiente provocara una disminucion de la precision de posicionamiento y un funciona-
miento defectuoso.

Amortiguador hidraulico en el lado de extension (BS) | Amortiguador hidraulico en el lado de retraccion (BT)

Seccion de montaje del cuerpo |Seccion de montaje de la mesa|Seccion de montaje del cuerpo| Seccion de montaje de la mesa
Modelo Par de Par de Par de Par de
Rosca apriete Rosca apriete Rosca apriete Rosca apriete
(N-m) (N'm) (N-m) (N'm)
MXS8 | M3 x 16 0.9 M3 x 16 0.9 M3 x 12 0.9 M3 x 16 0.9
MXS12| M4 x 15 2.1 M4 x 15 2.1 M4 x 8 2.1 M4 x 15 2.1
MXS16| M5x 18 4.4 M5 x 18 4.4 M5 x 10 4.4 M5 x 18 4.4
MXS20| M6 x 25 7.0 M6 x 25 7.0 M5 x 12 4.4 M6 x 25 7.0
MXS25| M8 x 25 18.0 M8 x 25 18.0 M6 x 16 7.0 M8 x 25 18.0
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Serie MXS
Precauciones especificas del producto 4

Lea detenidamente las siguientes instrucciones antes de su uso. Para conocer las instrucciones de seguridad, las precauciones de los
actuadores y las precauciones de los detectores magnéticos, consulte las “Precauciones de uso de dispositivos neumaticos” (M-03-E3A)

al

] Precauciones en el manejo de las opciones funcionales

Precauciones de manejo del modelo
simétrico

Con bloqueo en final de carrera : Con mecanismo telescépico

/A\ Precaucion

1. Use electrovalvulas de 4 6 5
vias de 2 posiciones.

Se puede producir un fallo de funciona-
miento si se utiliza un circuito de
control que descargue el aire por
ambas vias, como ocurre con las
vélvulas de 3 posiciones con centro a
escape.

|

Circuito neumatico recomendado

/“‘\

/A\ Precaucion

1.Cuando use la mesa de
deslizamiento con telescopi-
co, debe orientarla como se
muestra en el plano sigui-
ente.
En funcionamiento horizontal, el
telescopico puede moverse por toda la
longitud de carrera y activar el detector
dependiendo de la carga y de la
velocidad. Por ello, la velocidad se
debe ajustar en funcion de la carga.

1.

Mantenga una distancia
mayor de la recomendada a
continuaciéon si el modelo
estandar y el modelo simétri-
€O se usan uno junto al otro.

Si la separacion es insuficiente, se
puede producir un fallo de funciona-
miento en los detectores magnéticos.

AVA
H R

BTt =
C’ Modelo  |Paso de montaje:t

MXS6 5

Mesa de deslizamiento MXS8 10

W MXS12 10

MXS16 10

, e P MXS20 15

2. Asegurese de utilizar valvulas MXS25 s

con control del caudal de salida.
Si se utiliza con un control del caudal
de entrada o sin regulador de caudal,
se puede producir un fallo de funciona-
miento.

Cuando libere manualmente el
bloqueo de final de carrera,
asegurese de que la presion de
aire esté descargada.

Si el bloqueo de final de carrera se
desbloquea mientras adn existe
presion de aire, se puede dafar la
pieza, etc. debido a una sacudida
inesperada.

r€6mo eliminar el bloqueo de
final de carrera

Anexo - Pag. 5

Uso horizontal

2.Detector con funcion:
telescopica: Para conocer las:
posiciones de montaje adec-:
uadas para la deteccion a final:
de carrera, consulte la sigui-
ente tabla.
A Deteccion normalmente
APAGADA

* Antes de hacerlo, asegurese de que no " Q ¢ Q ¢
existe presion residual de aire.
(1) Presione el pasador de bloqueo del émbolo. P J—
(2) Retire la mesa deslizandola. TN\

e 9 e 9o
H B

'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
|
Deteccion normalmente !
ENCENDIDA |
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
!

* Ajuste la posicion del detector en funcion de la
carga y la velocidad.

(mm)

Modelo A B
MXS6 2

MXS8 2.5

MXS12 4 3
MXS16 5

MXS20 55

MXS25 10

SvVC

O




El objeto de estas normas de seguridad es evitar situaciones de riesgo y/o dafo del equipo.
Estas normas indican el nivel de riesgo potencial mediante las etiquetas "Precaucion",
"Advertencia" o "Peligro". Todas son importantes para la seguridad y deben de seguirse
junto con las normas internacionales (ISO/IEC) 1)y otros reglamentos de seguridad.

A Normas de seguridad

1) ISO 4414: Energia en fluidos neumaticos — Normas generales y
requisitos de seguridad para los sistemas y sus componentes.
ISO 4413: Energia en fluidos hidraulicos — Normas generales y requisitos

Peligro indica un peligro con un alto nivel de riesgo
que, si no se evita, podria causar lesiones graves o la
muerte.

A\ Peligro:

Advertencia indica un peligro con un nivel medio de
riesgo que, si no se evita, podria causar lesiones graves
0 la muerte.

/\ Advertencia:

Precaucion indica un peligro con un bajo nivel de
riesgo que, si no se evita, podria causar lesiones leves o
moderadas.

/\ Advertencia

/\ Precaucion:

1. La compatibilidad del producto es responsabilidad de la persona que

disena el equipo o decide sus especificaciones.

Puesto que el producto aqui especificado puede utilizarse en diferentes
condiciones de funcionamiento, su compatibilidad con un equipo
determinado debe decidirla la persona que disefia el equipo o decide sus
especificaciones basandose en los resultados de las pruebas y analisis
necesarios. El rendimiento esperado del equipo y su garantia de
seguridad son responsabilidad de la persona que ha determinado la
compatibilidad del producto. Esta persona debe revisar de manera
continua la adaptabilidad del equipo a todos los elementos especificados
en el anterior catalogo con el objeto de considerar cualquier posibilidad
de fallo del equipo.

. La maquinaria y los equipos deben ser manejados so6lo por personal
cualificado.
El producto aqui descrito puede ser peligroso si no se maneja de manera
adecuada. El montaje, funcionamiento y mantenimiento de maquinas o
equipos, incluyendo nuestros productos, deben ser realizados por
personal cualificado y experimentado.

. No realice trabajos de mantenimiento en maquinas y equipos, ni
intente cambiar componentes sin tomar las medidas de seguridad
correspondientes.

1. Lainspeccion y el mantenimiento del equipo no se deben efectuar
hasta confirmar que se hayan tomado todas las medidas necesarias
para evitar la caida y los movimientos inesperados de los objetos
desplazados.

2. Antes de proceder con el desmontaje del producto, asegurese de que
se hayan tomado todas las medidas de seguridad descritas en el punto
anterior. Corte la corriente de cualquier fuente de suministro. Lea
detenidamente y comprenda las precauciones especificas de todos los
productos correspondientes.

3. Antes de reiniciar el equipo, tome las medidas de seguridad necesarias
para evitar un funcionamiento defectuoso o inesperado.

. Nuestros productos deben utilizarse siguiendo las especificaciones
técnicas indicadas en catalogo o manual. En caso contrario, la
garantia del producto quedara invalidada. Contacte con SMC antes de
utilizar el producto y preste especial atencién a las medidas de
seguridad si se prevé el uso del producto en alguna de las siguientes
condiciones:

1. Las condiciones y entornos de funcionamiento estan fuera de las
especificaciones indicadas, o el producto se usa al aire libre o en un
lugar expuesto a la luz directa del sol.

2. El producto se instala en equipos relacionados con energia nuclear,
ferrocarriles, aeronautica, equipos espaciales, navegacion, automocion,
sector militar, en aplicaciones que puedan tener efectos negativos en
personas, propiedades o animales, tratamientos médicos, equipos en
contacto con alimentacion y bebidas, equipos de combustion, aparatos
recreativos, equipos en contacto con alimentos y bebidas, circuitos de
parada de emergencia, circuitos de embrague y freno en aplicaciones
de prensa, equipos de seguridad, u otras aplicaciones inadecuadas
para las caracteristicas estandar descritas en el catalogo de productos
y/o manuales de funcionamiento.

3. El producto se utiliza en un circuito interlock, disponga de un circuito
de tipo interlock doble con proteccion mecéanica para prevenir averias.
Asimismo, compruebe de forma periddica que los dispositivos
funcionan correctamente.

de seguridad para los sistemas y sus componentes.
IEC 60204-1: Seguridad de las maquinas — Equipo eléctrico de las
mé&quinas. (Parte 1: Requisitos generales).
ISO 10218-1: Robots y dispositivos robdticos - Requisitos de seguridad
para robots industriales - Parte 1: Robots.
etc.

/\ Precaucion

Nuestros productos estan desarrollados, disefiados y
fabricados para ser utilizados en aplicaciones de control
automatico en industrias manufactureras. No estan
concebidos para ser usados en otro tipo de industrias.
Los productos de medicién que SMC fabrica y comercializa no han
sido certificados mediante pruebas de homologacién de metrologia
(medicion) conformes a las leyes de cada pals.

Por lo tanto, los productos SMC no pueden usarse para actividades
de metrologia (medicion) establecidas por las leyes de cada pals.

Garantia limitada y exencion de
responsabilidades. Requisitos de
conformidad

El producto utilizado estéa sujeto a una "Garantia limitada y
exencion de responsabilidades" y a "Requisitos de
conformidad". Debe leerlos y aceptarlos antes de utilizar el
producto.

Garantia limitada y exencion de
responsabilidades

1. El periodo de garantia del producto es de 1 afio a partir de la
puesta en servicio o de 1,5 afos a partir de la fecha de
entrega, aquello que suceda antes. 2) Asimismo, el producto
puede tener una vida Util, una distancia de funcionamiento o
piezas de repuesto especificadas. Consulte con su
distribuidor de ventas mas cercano.

2. Para cualquier fallo o dafio que se produzca dentro del
periodo de garantia, y si demuestra claramente que sea
responsabilidad del producto, se suministrara un producto
de sustitucion o las piezas de repuesto necesarias. Esta
garantia limitada se aplica Unicamente a nuestro producto
independiente, y no a ningun otro dafio provocado por el
fallo del producto.

3. Antes de usar los productos SMC, lea y comprenda las
condiciones de garantia y exencion de responsabilidad
descritas en el catalogo correspondiente a los productos
especificos.

2) Las ventosas estan excluidas de esta garantia de 1 afio. Una ventosa
es una pieza consumible, de modo que esta garantizada durante un
afio a partir de la entrega. Asimismo, incluso dentro del periodo de
garantia, el desgaste de un producto debido al uso de la ventosa o el
fallo debido al deterioro del material eléastico no esta cubierto por la
garantfa limitada.

Requisitos de conformidad

1. Queda estrictamente prohibido el uso de productos SMC con
equipos de produccién destinados a la fabricacion de armas
de destruccion masiva o de cualquier otro tipo de armas.

2. La exportacion de productos SMC de un pafs a otro esta
regulada por la legislacion y reglamentacion sobre seguridad
relevante de los paises involucrados en dicha transaccion.
Antes de enviar un producto SMC a otro pafs, asegurese de
que se conocen y cumplen todas las reglas locales sobre
exportacion.

/A Normas de seguridad Lea detenidamente las "Precauciones en el manejo de productos SMC" (M-E03-3) antes del uso.
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Austria +43 (02262622800 www.smc.at office.at@smc.com Lithuania +3705 2308118 www.smclt.It info.lt@smc.com
Belgium +32(0)33551464  www.smc.be info@smc.be Netherlands +31(0)205318888 www.sme.nl info@smc.nl
Bulgaria +359 (0)2807670  www.smc.bg sales.bg@smc.com Norway +47 67129020 WWw.smc-norge.no post.no@smc.com
Croatia +385 (0)13707288  www.smc.hr sales.hr@smc.com Poland +48 22344 40 00 www.sme.pl office.pl@smc.com
Czech Republic +420 541424611  www.smc.cz office.at@smc.com Portugal +351 214724500 www.smc.eu apoiocliente.pt@smc.com
Denmark +45 70252900 www.smcdk.com smc.dk@smc.com Romania +40 213205111 www.smcromania.ro office.ro@smc.com
Estonia +372 6510370 www.smcee.ee info.ee@smc.com Russia +7 (812)3036600 WWW.SMC.eu sales@smcru.com
Finland +358 207513513 www.smc fi smc.fi@smc.com Slovakia +421(0)413213212  www.smc.sk sales.sk@smc.com
France +33(0)164761000  www.smc-france.fr supportclient.fr@smc.com Slovenia +386 (0)73885412 WWW.SMC.Si office.si@smc.com
Germany +49 (0)61034020  www.smc.de info.de@smc.com Spain +34 945184100 www.smc.eu post.es@smc.com
Greece +302102717265  www.smchellas.gr sales@smchellas.gr Sweden +46 (0)86031240 WWW.Smc.nu order.se@smc.com
Hungary +36 23513000 www.smc.hu office.hu@smc.com Switzerland  +41(0)523963131 www.smc.ch helpcenter.ch@smc.com
Ireland +353 (0)14039000  www.smcautomation.ie  technical.ie@smc.com Turkey +90 212 489 0 440 www.smcturkey.com.tr - satis.tr@smc.com
Italy +39 03990691 www.smcitalia.it mailbox.it@smc.com UK +44 (0)845 1215122 www.smc.uk sales.gb@smc.com
Latvia +37167817700 www.smc.lv info.lv@smc.com

South Africa +27 10900 1233 WWW.SMCZa.co.za Sales.za@smc.com
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