Cilindro sin vastago de arrastre

mecanico
010,016, G 20, D 25, @ 32, J 40, D 50, J 63, © 80, D 100

Posibilidad de elegir entre cinco modelos de guias
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Cilindro sin vastago de arrastre mecanico Serie MY1

Con 5 tipos de guias estandarizadas

soro Y15 BRE]

Amplias variaciones de & 10 a © 100

Se puede combinar con una variedad de guias - .
para adaptarse a las condiciones. j §
Disefio sencillo sin guia que
facilita el ahorro de espacio. & -

Rodamiento | =3 S

Modelo de rodillo guia serie MY1C [

Resistencia a momentos, compatible con

carreras Iargas
Permite un funcionamiento uniforme
incluso con una carga.

Modelo de guia lineal de alta rigidez [N /A Lz LB ‘

El uso de dos guias lineales permite
cargar piezas pesadas.

2 guias lineales

Modelo con patin deslizante

serie MY1M 33|

Modelo de guia simple que permite
montar una pieza directamente.
Guia integrada que permite el uso _
en una amplia variedad de i
sistemas de transporte. &~

/\M

Mecanismo de ajuste

PA\SE/28

Modelo de guia lineal serie MY1H P8

Usa una guia lineal para lograr una elevada
repetitividad

Los tamafos pequefos e intermedios de 10 a
40 son ideales para manipulacion. .




Cilindro sin vastago de arrastre mecanico serie MY1

Diseno de sellado de fuga minima

® E| material flexible de la correa de sellado permite mejorar la
adherencia al tubo del cilindro, reduciendo las fugas. (50 % de
reduccion en comparacion con el producto existente)

Modelos aplicables

MY1[J16 a 50

Correa de sellado

®E| iman de sellado en el tubo del  pandadeseliadoantipoivo  Imén de sellado
cilindro absorbe la banda de sellado )

antipolvo mediante fuerza magnética, | ({

mejorando la fuerza de sujecion.
Tubo del cilindro

® | a banda de sellado antipolvo se puede retirar facilmente para su sustitucion
simplemente aflojando los dos tornillos de sujecion. Mantenimiento més sencillo

Modelos aplicables
MY1B10, 25 a 40, 80, 100 Tornillo de suiecién de la band
ornillo de sujecion de la banda
MY1H10, 25 a 40 de sellado antlipolvo

Permite conectar el congxionado en funcion de las condiciones de instalacion. Modelo de conexionado centralizado para mayor libertad de conexionado

Direccién de funcionamiento de la mesa de deslizamiento Conexionado frontal ~ Conexionado lateral Conexionado inferior

<L Rp

2 B8 &
=

Modelos aplicables

Todos los modelos

Compatibilidad garantizada entre MY1M y MY1C

® Con las mismas dimensiones exteriores y dimensiones de montaje de la pieza, ambas series son compatibles en
cuanto a unidades de ajuste de carrera, soportes laterales, detectores magnéticos, etc.

Modelos aplicables

MY1M16 a 63
MY1C16 a 63
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Cilindro sin vastago de arrastre mecanico serie MY1

Perno de ajuste y amortiguador hidraulico integrados, 3 tipos de unidades de ajuste de carrera

® E| amortiguador hidraulico amortigua el impacto de las piezas en final de carrera, y el perno de ajuste aumenta la repetitivi-
dad de la posicion de parada.
Los 3 tipos de unidades siguientes satisfacen los requisitos de especificacion.

® También se dispone de un espaciador de fijacion intermedia para detener las mesas de deslizamiento en mitad de la carrera.

Unidad A Unidad L ( UnidadH [ Espaciador defijacion intermedia como esténdar

Con perno de ajuste Con perno de ajuste Con perno de ajuste La fijacion se puede seleccionar
+ + para mantener la unidad de
amortiguador hidraulico amortiguador hidraulico ajuste de carrera en una
de cargas reducidas de cargas elevadas posicion de carrera intermedia.

Perno de ajuste Perno de ajuste Perno de ajuste

Amortiguador hidraulico Amortiguador hidraulico
de cargas reducidas de cargas elevadas

Modelos aplicables

Todos los modelos
Excepto MY1B50 a 100

Boqueo en final de carrera estandarizado

® El modelo de bloqueo en final de carrera
se ha estandarizado para diametros 16 a
40 de la serie MY1H. Se puede montar en
cualquier posicion en uno o ambos lados

Modelos aplicables

MY1H16 a 40

Soporte lateral Fijacion flotante

® Previene la deflexion del tubo del cilindro en una ® Posibilidad de seleccionar 2 tipos de conexion. (@ 25 a @ 40)
carrera larga. Permite un funcionamiento lineal Més facil de conectar a otros tipos de guias.

® Ahora con posibilidad de seleccionar 2 opciones de :
montaje para permitir el uso de marcos de montaje wde blogque

Soporte lateral A Soporte lateral B

> L >
== B
3

Todos los modelos MY1B10 a 100

3

O
2



Cilindro sin vastago de arrastre mecanico serie MY1

Sistema de almacenamiento de cables del detector magnético Posibilidad de montar los detectores

Para aumentar la seguridad, se pueden guardar los cables de
los detectores magnetycos para prevenir el contacto accidental
con las mesas de deslizamiento.

magnéticos desde la parte frontal.
Contribuye a reducir el tiempo de montaje.

® | os detectores magnéticos se pueden montar desde la parte
e La seguridad y precision de todo el sistema se puede mejorar frontal en cualquier posicion sobre la ranura de montaje.

guardando los cables de detector magnético en las ranuras de
sujecién de los cables indicadas del producto. /

Mesa de deslizamiento  Detector magnético

, Montaje frontal

Ranura de
sujecion de cable

Ranura para detector magnético

MY1M25 a 63
MY1C25 a 63 MY1B25 a 40
MY1H25 a 40
MY1HT50, 63
Mantenimiento extremadamente sencillo Dos tipos de montaje, ahorro de espacio
® Es posible sustituir los cilindros mientras se esta ® E| cuerpo del cilindro se puede fijar directamente
montando una pieza. desde la parte superior o la inferior sin necesidad
Para més informacion, de usar fijaciones de montaje. Esto no cambia la

consulta la pagina 125. dimension de longitud total.

Montaje superior Montaje inferior

ﬂ aw /I$
Modelos aplicables
MY1[I16 a 63

Modelos aplicables

MY1HT50, 63

Variaciones de la serie

o Diametro [mm] Amorti- - f Unidad de . I Bloqueo '3
ococua  Nwos | ametrommi [ Aot Nunicadcel spong f rjacion [f Boaeo ff o lf
B

101620253240/ 5063 | a0 0o
YYVYYYYYY

Basico

centralizado

Rodillo guia

Conexionado
estandar

MY1H

i :
MY1M ’- Patin deslizante ’_Conexionado
* %

)- Guia lineal

* I Amortiguador hidraulico = 12
(modelo de parada uniforme)
dea serie RJ montado
- 38 ‘
Orificio para espiga de
posicionamiento =~ 56
%5 Banda de sellado antipolvo
O conrevestimientode NBR - 72 ‘
Rosca de insercion
helicoidal = 98 ‘

+1 @ 10 esta disponible con conexionado centralizado Unicamente. =2 @ 10 esta disponible con tope elastico Unicamente.
* 3 La disponibilidad de ejecuciones especiales varia en funcion del tamafo y el modelo.
+ 4 Excepto @50 a @ 100 5 Excepto @ 10

MY1HT ’- Guia lineal de alta rigidez ’-

N
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Cilindro sin vastago de arrastre mecanico Serie MY1
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Serie Y1
Seleccion del modelo

A continuacion se muestran los pasos para seleccionar la serie MY1 mas adecuada para tu aplicacion.

Estandares para la seleccion provisional de modelo

Modelodeclino|  Tipo de guia Estandares para la seleccién de la guia RS parveloresy ;‘n":l;emo orsor

MY1B | Basico No requiere una precisién garantizada, normalmente se combina con una guia separada | Consulta la p. 13. M1: Momento flector
MY1M | Patin deslizante Precision aprox. de la mesa de deslizamiento +0.12 mm™? Consulta la p. 39. X

MY1C | Rodillo guia Precision aprox. de la mesa de deslizamiento +0.05 mm*™! Consulta la p. 57.

MY1H | Guia lineal Precision requerida de la mesa de deslizamiento de +0.05 mm o menos™! | Consulta la p. 73.

MY1HT | Guia lineal de alta rigidez | Precision requerida de la mesa de deslizamiento de +0.05 mm o menos™! |Consulta la p. 102.

*1 Aqui, «precision» se refiere al desplazamiento de la mesa de deslizamiento (en final de carrera) cuando se aplica un 50 % del
momento admisible mostrado en el catélogo (valor de referencia).
* Estos valores de precision para cada guia solo deben usarse de forma orientativa durante la seleccidn. Si se requiere precision
garantizada para MY1C/MY1H, ponte en contacto con SMC.
* Considera seleccionar el modelo MY1CJW con cubierta protectora para uso en entornos en los que el producto pueda entrar en
contacto con refrigerante, aceite de corte, gotas de agua, particulas de polvo, etc.

M3: Momento flector
lateral

Diagrama de flujo para seleccion

Amortiguacion neumética
Tope eléstico

Condiciones de funcionamiento

i Revisa las condiciones de trabajo.
m: Peso de la carga [kg] E%ﬂg?g de :
V: Velocidad [mm/s] Precision:

P: Presién de trabajo [MPa]

U

Seleccion provisional del modelo de cilindro

MY1B: Modelo basico

MY1M: Modelo con patin deslizante
MY1C: Modelo de rodillo guia
MY1H: Modelo de guia lineal
MY1HT: Modelo de guia lineal de alta rigidez

Selecciona una guia
adecuada para la aplicacién

NO Selecciona un tamaiio de cilindro superior.

Peso de la carga
m < m max.

@Sl’

Determinacion del
momento admisible
[Sal<1

@Si

Evaluacidn del mecanismo de
amortiguacion en final de carrera

Cambia el tipo de guia.

NO Selecciona un tamafio de cilindro superior.

Cambia el tipo de guia.

Selecciona un tamafio de cilindro superior.

N

o

unidad de ajuste de carrera Unidad de amortiguacion

externa’”

si @S" si si
Evaluacion de las variaciones de
conexion y del (tipo de) montaje de <

detector magnetico Modelo estandar 0 Modelo de conexionado centralizado
: *1 Para la unidad de amortiguacién externa, se recomienda la instalacién por parte del cliente
, de un mecanismo de amortiguacién adecuado cerca del centro de gravedad de la carga.
Modelo seleccionado Es posible seleccionar cualquiera de los cilindros sin vastago de arrastre mecénico (serie

MY10) siguiendo los pasos indicados anteriormente.
Consulta el manual de funcionamiento para obtener mas detalles. En caso de dudas,
ponte en contacto con SMC.



Seleccion del modelo Serie M Y1

Tipos de momentos aplicados a cilindros sin vastago

Dependiendo de la orientacion de montaje, la carga y la posicion del centro de gravedad, pueden generarse miultiples momentos.

A
Coordenadas y momentos A
Ms: Momento flector lateral

M1: Momento flector

y

M2: Momento torsor

Momento estatico

Montaje horizontal

Montaje inferior

]
|
vmaxg

F’?,?:,C,',?;}ge Horizontal Inferior Pared Vertical

Carga estéica (m) m m: ms my *1

Mi [miXgXX|m:xgXxX — msxXg XxZ

M2 mixgXxyY | m:XgxY | msxgxZ -

Momento estatico

Ma - - Msxg X X [ maxg x Y

+*1 mas es la masa que se puede mover mediante empuje. Usa 0.3 a
B o 0.7 veces el empuje (varia dependiendo de la velocidad de
g: Aceleracion gravitacional funcionamiento) como valor orientativo para el uso real.

Momento dinamico

Posicion a - - -
Orontaje Horlzontal‘ Inferior ‘ Pared ‘ Vertical
Carga dinamica (Fg) 1.4Vax O x mn x g
8 1
€| Me 3 XFEXZ
£
o| Mz Momento dinamico Mze no generado.
=
(<5}
Eg Mse % xFEXY

# Independientemente de la orientacion de montaje,
el momento dindmico se calcula con las formulas
anteriores.

g: Aceleracion gravitacional, Va: Velocidad media, 5: Coeficiente de tope elastico




Serie MY'1

Calculo del factor de carga de la guia

1. Condiciones de funcionamiento

Cilindro en funcionamiento «..- MY1H40-500
Velocidad media de trabajo Ua--- 300 mm/s
Posicion de montaje s Pared D
AmOrtiguacion«ssssvwesssssssssssssns Amortiguacion neumatica
(d = 1/100)

------- Posicién de montaje ------

1. Horizontal z 2. Pared y
A

Whb: MGGLB25-200 (4.35 kg)

MY1H40-500

We: MHL2-16D1 (795 g)

Wa: Placa de conexién t = 10 (880 g Wa: Pieza (500 g)

Para ejemplos reales de calculo para cada orientacion,
consulta las paginas anteriores.

2. Bloqueo de carga

42.5 150 Peso y centro de gravedad de cada pieza
5 65 ) Centro de gravedad
N.% de pieza Peso - - -
H Wn Mn Eje X EjeY EjeZ
T Z Xn Yn Zn
_J - | it Wa 0.88 kg 65 mm 0mm 5mm
o w 4.35k 150 mm Oomm | 42.5mm
iz=BaE- == ° :

— Y We 0.795kg | 150mm | 111 mm | 42.5mm
- - Wad 0.5 kg 150 mm 210 mm | 42.5mm
L n=a,b,cd

3. Calculo del centro de gravedad combinado

M3 = Smn
=0.88 +4.35+ 0.795 + 0.5 = 6.525 kg

X = X 3(Mn X Xn)

ms
= ﬁ (0.88 x 65 +4.35 x 150 + 0.795 x 150 + 0.5 x 150) = 138.5 mm
_ 1
Y =5 X E(maxyn)
= 6;25 (0.88 X 0 +4.35 X 0 + 0.795 x 111 + 0.5 x 210) = 29.6 mm
.
Z =g XX(Mnxzn)
=% ;25 (0.88x5+4.35x42.5+0.795 x42.5 + 0.5 x 42.5) =37.4 mm

4. Calculo del factor de carga para carga estatica

M3: Masa
mamax. (de (O de la grafica de MY1H/mas) = 50 [kg]
Factor de carga a1 = ma/ms max. = 6.525/50 = 0.13

M2: Momento
M2 max. (de @ de la gréfica de MY TH/M2) = 50 [N-M] «--eeereesersrmsemsiiseisesissiseisssisisessssisssissssssisees
M2=m3sxgxZ=6.525x9.8x37.4x 107 = 2.39 [N-m]
Factor de carga az = M2/M2 max. = 2.39/50 = 0.05



5.

6. Suma y evaluacion de los factores de carga de la guia

Seleccion del modelo Serie M Y1

Ms: Momento
M3 méax. (de 3 de la grafica de MYTH/M3) = 38.7 [N-M] «eseererreereermsememntinminmseiiintiniienseieissisnsenenns
M3 =msxgxX=6.525x9.8x138.5 x 1073 = 8.86 [N-m]
Factor de carga as = M3/M3 max. = 8.86/38.7 = 0.23

Calculo del factor de carga para momento dinamico

Carga equivalente FE en el impacto

FE=1.4Uaxdxmxg=1.4x300xﬁ) X 6.525 x 9.8 = 268.6 [N]

M1e: Momento

M1e max. (de @ de la grafica de MY1H/M1 donde 1.4Ua = 420 mm/s) = 35.9 [N-m]
1

ME = %x FexZ =~ X 268.6 X 37.4 X 107 = 3.35 [N-m]

Factor de carga d4 = M1e/M1E max. = 3.35/35.9 = 0.09

Mse: Momento
Mse max. (de & de la grafica de MY 1H/M3s donde 1.4Ua = 420 mm/s) = 27.6 [N-m]
Msk = % xFex Y = % X 268.6 X 29.6 x 10 = 2.65 [N-m]

Factor de carga ds = M3e/M3e max. = 2.65/27.6 = 0.10

Sa=di+dz+Ads+ds+ds=0.60<1

El célculo anterior esta dentro del valor admisible y, por tanto, se puede usar el modelo seleccionado.

Selecciona un amortiguador hidraulico por separado.

En el calculo real, si la suma de los factores de carga de la guia Ya en la férmula anterior es superior a 1, considera
reducir la velocidad, aumentar el diametro o cambiar la serie de producto. Este calculo se puede realizar facilmente
usando el «Software para seleccién de cilindros con guias» en la web de SMC.

Peso de la carga Momento admisible
MY1H/ms MY1H/M MY1H/M2 MY1H/Ms
= T
1 2) I
50 50 = 50— 50 3
2 = 4 40 40 g ‘\, L
ey . 20 5
30 30
S —_ N
30 0 20 k
20 : 20
20 }\ 5\
E 10 MY1H40 n
— ! MY1H32 '
g = SN | — | S
© € MY:H32 £ s T 3 MYiH40
10 My: = 5 1 = MY1H25 - MY{1H32
> N N e z 3 N z s : z
!
© M3 e, H MY1H25 2 3 MYIH2O{ | 2 4 " MY]H25
< AN c H c c
] 1 o 4 I o , o 4 d
3 MY1H25 £ £ £
o [e} [e} o
2 4 i = 2 7——IL7777777MY1H20 = = 2 . MY{tH20
e, MY1H20 I ! WYARTS J
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serie MY1 83

Modelo basico

@10, 16, @ 20, @ 25, @ 32, @ 40, @ 50, O 63, @ 80, @ 100

Posibilidad de minimizar el tamafio
del actuador (dimensiones) y de
combinar con otras guias.
Patin — =
deslizante S5
ANLES Al USO ++++++vrrrrrrrrrneeserererrrriiiiiiiiieeeeeeereriretieieeeeeeeaesesessnnnns
MoOdelo de SEIECCION ++++++rerrrrerrrrrrrrrnnnrnrrriiiirrrrrrrreeeee e e e e e e e e
Forma de pedido -« weememmmininiii
ESPECIfiCACIONES ++++otrvesrrresrsristiiinieiiieiiieiictit s
Capacidad de amortiguacion -+« eeesesrereiininieiiiiiniiiaiins
DISEIRIO -+ ++eerrrrrrrnnnasaasereeerttiuiiieiaeseseeeeetssisnneeessasssesassssnnanassaes
DIMENSIONES ++++++rrrrrrrrsrererrrrrrrririiaeieeeeerrrrsiiiiieeeeeesessssssssnsesansaes
Unidad de ajuste de carreras -« -«-oeeeseeriminiiiiiieiiinns
Soportes para accesorios (OPCION) -+ --swweresreeseiiseiiniiine
Acoplamiento flotante: -+ eeeeereiinieiiiiii

.13
.15
17
.18
.20
.22
.26
.31
.33
.35
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serie MY1B
Antes del uso

Momento maximo admisible/Peso maximo de la carga

Momento maximo admisible

Diametro Momento maximo admisible [N-m] Peso maximo de la carga [kg]
Modelo [mm] ™ M2 Ma — — — Selecciona el momento dentro de los
limites de funcionamiento mostrados en
10 0.8 0.1 03 5.0 1.0 0.5 las gréficas. Ten en cuenta que el valor del
16 2.5 0.3 0.8 15 3.0 1.7 peso maximo de la carga se puede
20 5.0 0.6 15 21 4.2 3.0 superar en algunas ocasiones incluso
25 10 12 3.0 29 58 5.4 dentro de los I|m|tes’ Qe funcionamiento
mostrados en las graficas. Por lo tanto,
MY1B 32 20 2.4 6.0 40 8.0 8.8 comprueba también el peso de la carga
40 40 4.8 12 53 10.6 14 para las condiciones seleccionadas.
50 78 9.3 23 70 14 20
63 160 19 48 83 16.6 29
80 315 37 95 120 24 42
100 615 73 184 150 30 60

Los valores anteriores son los valores maximos para el momento admisible y el peso de la carga. Consulta el momento
max. admisible y el peso maximo de la carga en cada gréfica para obtener la velocidad del émbolo particular.

Precauciones de disefio

- Recomendamos instalar un amortiguador hidraulico externo cuando el cilindro se combine con otra
guia (conexién con fijacion flotante, etc.) y se supere la carga maxima admisible, o cuando la
velocidad de funcionamiento sea de 1000 a 1500 mm/s para @ 16, @ 50, @ 63, @ 80 y @ 100.

- Si el producto se utiliza con un factor de carga de la guia que supere el valor estandar, puede
producirse un fallo de funcionamiento debido a dafos en la cubierta final y los rodamientos. Por lo
tanto, asegurate de que el factor de carga de la guia es de 1 0 menos.

Peso de la carga [kg]

m
* “Z
/
m2 m3
Momento (N-m)
F1 = — M1 =F1xL1 F2 = — M2=F2xL2 F3< — M3=FaxLs
ke = 3
r ) Peso maximo de la carga
] [] tj [T 1 [] 9
[ | Il Selecciona el peso de la carga dentro de
los limites de funcionamiento mostrados
<Cilculo del factor de carga de la guia> en las gréficas. Ten en cuenta que el valor
del momento maximo admisible se puede
1.Deben examinarse el peso maximo de la carga (1), el momento estatico (2) y el momento dindmico superar en algunas ocasiones incluso
(3) (en el momento del impacto con el tope) para realizar los calculos de seleccion. dentro de los limites de funcionamiento

* Para realizar una evaluacioén, usa Ua (velocidad promedio) para (1) y (2), y U (velocidad de impacto U = 1.4 Ua)
para (3). Calcula m max. para (1) a partir de la gréfica de peso de carga maximo (m1, mz, ms) y M max. para (2) y
(3) a partir de la grafica de momento méaximo admisible (M1, M2, Ms).

Suma de los »
AT P . *2
factores de Sq = Peso de la carga (m)  Momento estético (M)™' Momento dindmico (Me)

carga dela gul'a Peso méximo de la carga (m max.) " Momento estatico admisible (Mméx.) " Momento dindmico admisible (Meméx) —

mostrados en las gréficas. Por lo tanto,
comprueba también el momento admisible
para las condiciones seleccionadas.

*1 Momento causado por la carga, etc. con el cilindro en reposo

*2 Momento causado por la carga equivalente al impacto en final de carrera (en el momento del impacto con el tope)

* Dependiendo de la forma de la pieza, pueden generarse multiples momentos. Si esto sucede, la suma de los factores
de carga (Za) es el total de todos esos momentos.

2. Férmula de referencia [momento dinamico en el momento del impacto]
Utiliza las siguientes férmulas para calcular el momento dindmico teniendo en cuenta el impacto del tope.
m: Peso de la carga [kg]
F: Carga[N]

Fe: Carga equivalente a impacto U: Velocidad de impacto [mm/s]
(en el momento del impacto con el tope) [N] L:: Distancia al centro de gravedad de la carga [m]

Ua: Velocidad media [mm/s] Me:Momento dinamico [N-m]
M: Momento estatico [N-m] . d: goeflcnente de tope el/astlco

_ _ dE on tope elastico = 4/100
u-= 1.4L1§4[mm/s] Fe=1.4Ua-.d-m-.g (MY1B10, MY1H10) u
\Me = §FE~ L+ = 4.57UadmL; Con amortiguacion neumatica = 1/100 —

Con amortiguador hidraulico = 1/100 m Fe
g: Aceleracion gravitacional (9.8 m/s?) 5 "
E

*3 1.4Uad es un coeficiente adimensional para el calculo de la fuerza de impacto.
*4 Coeficiente de carga promedio (= €1 ): Para promediar el momento de carga maximo en el momento del /

u

impacto con el tope en funcién de los célculos de vida util

3. Para obtener mas detalles sobre los procedimientos de seleccion, consulta las paginas 15y 16.
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Antes del uso Serie M Y1B
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Serie MY1
Seleccion del modelo

Pasos para la seleccién de la serie MY1 mas adecuada para sus necesidades.

Calculo del factor de carga de la guia

1 Condiciones de trabajo

Cilindro ............cccooiiiiiiiinens MY1B50-500

Velocidad media de trabajo Va ...... 300 mm/s

Posicion de montaje ................. Montaje horizontal

Amortiguaci(’)n ....................................... Neumatica
(O = 1/100)

W Pieza de trabajo (5 kg)

MY1B50-500

2 Disposicion de la carga

Posicién de montaje
1. Montaje hogizontal 2. Montaje en pared
y

4. Montaje vertical bﬁ

Véase en las paginas anteriores los ejemplos del calculo
de cada posicion.

Y Masa de la pieza de trabajo y centro de gravedad
I I Ref. Centro de gravedad
l l : 1 X l ‘ pieza de Masa ] ] ]
trabajo iy Eje X EjeY EjeZ
z 40
w 5 kg 40 mm 40 mm 70 mm
o |
N~ 1 E,,E,

40

3 Calculo del factor de carga para la carga estatica

m1: Masa
m1max (desde 1 del graficoMY1B/m1) = 47 (kg)

Factor de carga Ol1 = mi/mimax = 5/47 = 0.11

M:: Momento
M+ max (desde 2 del grafico MY1B/M1) = 52 (N-m)
Mi=mixgxX=5x9.8x40x10"°=1.96 (N-m)
Factor de carga Ol = M+/M1max = 1.96/52 = 0.04

M2: Momento
M2 max (desde 3 del grafico MY1B/Mz) = 6.2 (N-m)
Mi=mixgxY=5x9.8x40x10°=1.96 (N-m)
Factor de carga Ols = M2/M2max = 1.96/6.2 = 0.32
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4 Calculo del factor de carga para el momento dinamico

Carga equivalente FE durante el impacto

Fe=1.40ax§xmxg=14x300 -~ x5 x 9.8 = 205.8

M1e: Momento

M+e max (desde 4 del grafico MY1B/M1 donde 1.4Va = 420 mm/s) = 37 (N-m)
MiE =%x FEXxZ =1 x205.8x70x10° = 4.81

3

100

(N-

Factor de carga Ols = M1e/M1E max = 4.81/37 = 0.13

Mse: Momento

Mse max (desde 5 del grafico MY1B/Ms donde 1.4Va = 420 mm/s) = 11.0 (N-m)
Mg = x Fe x Y =% X 205.8 X 40 x 10° = 2.75

3

5 Suma y verificacion de los factores de carga de la guia

Y0=00+0lz+ Ols + Ola + Ol =0.85<1
El calculo anterior esta dentro del valor admisible y por ello se puede utilizar el modelo seleccionado.
Seleccione un amortiguador hidraulico adecuado.
En un calculo real, cuando la suma de los factores de carga de la guia Xo. de la férmula anterior es superior a 1,
considere una reduccion de la velocidad, incrementar el diametro o modificar la serie del producto.

Peso de la carga

Momento admisible

Seleccion del modelo Serie M Y1B

(N)

m)

(N-m)
Factor de carga Ols = M3se/M3e max = 2.75/11.0 = 0.25

MY1B/m1 MY1B/M MY1B/M: MY1B/Ms
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010,016,020, 050,063, 880, 100 LY, N @ l =

925 032,040 V)4 B

Cilindro sin vastago de arrastre mecanico
Modelo basico

Serie MY 1B

010,016, @ 20, @ 25, @ 32, @ 40, @ 50, @ 63, @ 80, @ 100

Forma de pedido

2[0 AL 300 l M9[BW l l

300 Z-M9BW

0 Diametro 9 Tipo de rosca de conexion 0 Carrera del cilindro [mm]
10 mm Simbol Ti Diamet
:g 16 mm |m_o g Roslcr;): vlo 10 ;Tee ;20 Diametro Carrera estandar+! Carrera larga Ca”%[fe?:ggﬁc%‘r‘e £
20| 20mm Rc | 025,032 040, 100, 200, 300, 400, Carreras de 2001 a 3000 mm
25 25 mm TN NPT | @50, @63, D 80, 10, 16 500, 600, 700, 800, (incrementos de 1 mm) que 3000
32| 32mm TF G @100 900, 1000, 1200, 1400, exceden la carrera estandar
20| 40 20, 25, 32 | 600, 1800, 2000 c de 2001 a 5000
mm 40’ 50’ 63 «1 La carrera se puede fabricar en -arreras te d 1a mm 5000
50 50 mm e c . d b2 incrementos de 1 mm a partir de la (incrementos de mm), que
63| 63mm onexionado 80, 100 carrera de 1 mm. exceden la carrera estandar
WW — Modelo estandar Ejemplo de pedido
100 100 mm G Modelo de conexionado centralizado + La carrera larga se puede pedir de la misma forma que la carrera estandar. MY 1B20-3000L-M9BW

9 Simbolo de la unidad de ajuste

de carrera

Para las unidades de ajuste de carrera,
consulta la pagina 18.

0 N.° de detectores magnéticos

* Para @ 10, solo G esta disponible.

+ Ten en cuenta que, cuando la carrera es de 49 mm o menos, hay casos en los que el montaje del detector
magnético no es posible y el rendimiento de la amortiguacién neumatica puede reducirse.

@ Detector magnético

— 2
S 1
n n

Sin detector Jade 10 Especificaciones comunes de las
(Imén integrado para detector tipo Reed) order ejecuclones especlales
_ @10 | Sin detector (Para més informacion, consulta la p. 114.)
(Iman integrado para detector de estado solido) Simbol E ficaci
(Ejecucion especial: -X1810) [ECIO Amoriouador hid ?FT?Cl |czc||oges i
01620100 | Sin detector (Iman integrado) XB22| o b e o s (modelo de parada uniforme)

+ Véase en la tabla inferior el modelo de detector magnético aplicable. -XC67+1| Banda de sellado antipolvo con revestimiento de NBR
Los detectores magnéticos aplicables varian en funcion del diametro. -X168 | Especificaciones de la rosca de insercion helicoidal
Selecciona un modelo aplicable conforme a la siguiente tabla. Especficaciones del iman para detector magnéico de

-X1810 | ectago ssiido 0 10

+1 Solo @ 16, @ 20, @ 50 y @ 63 estén disponibles para -XC67.

Detectores magnetlcos ap"cableS/Consulta e catalogo web en www.smc.eu para obtener mas informacion sobre los detectores magnéticos.

. . —— £ s Tension de carga Modelo de detector magnético Longitud de cable [m] Coneclr =

) uncionamiento| Entrada | £ ableado arga

Ti . P 2 - Perpendicular En linea 0.5 1 3|5 ‘

ipo especial eléctrica EJ (Salida) DC AC 21020 50 [ 05020100 | 0102040 [ os0a010 | (=) | M |O|@ precableado|  aplicable
- 3 hilos (NPN) 5V 12V MONV [Y69A]*3 M9N [Y59A]*3 ® O[-]1/® O| O |Ciruio

28 — 3 hilos (PNP) ' M9PV [Y7PV]*3 M9P [Y7P]*3 ® ®0-]1® O O IC

= 2 hilos 12V M9BV [Y69B]*3 M9B [Y59B]*3 ® o] O O -

2 | indicacion de | galida 3 hilos (NPN) 5V 12V MONWYV [YZNWVI*S | MONW [YZNWI*> | @ |@[—]| @ |O| O |Circuito| po e
€ 9| diagnéstico | o " | Si [3 hilos (PNP)| 24 v |° ™ — [MOPWV [Y7PWV]*3| MOPW [Y7PW]*: | @ (@ [—]1/@® | O| O | 1€ |, '~
5 | AN T able 2 hilos 12V MOBWV [Y7ZBWVI*>| M9BW [Y7BWI® | @ (@ [—1| @ |O| O | —

3 g Resistente a 3 hilos (NPN) 5V 12V MONAV [_]*1’3 MONA [_]*1'3 O O . O O Circuito

@ salpicaduras 3 hilos (PNP) ' MOPAV [—]*!8 MOPA [—]*'8 ©) O @|O| O IC

O indicador en2 colores) 2 hilos 12V MOBAV [—]*13 MOBA [Y7BAJ*!3 @) [@) /O] O _

» T 3 hilos Circuito

2 é d'Sa”da Si | (equialeneap)| — | SV - AgeV - A96 Z76 o - || - c | —
[} — irecta a -
-] L ) 100V | AQ3V:*2 — A93 273 [ ] o 0 e - — | Relé,
15 cable o] Bhiles |24V 12V Lo res] AGOV - A% | 780 | @ | — |@|—| — [ommi|PLC

+1 Los detectores magnéticos resistentes a salpicaduras se pueden montar en los modelos anteriores pero, en ese caso, SMC no puede garantizar la resistencia a las salpicaduras.
Ponte en contacto con SMC para conocer los modelos resistentes a salpicaduras.

+2 El cable de 1 m solo es aplicable al modelo D-A93.

+3 Los modelos D-M9OOO no se pueden montar en @ 50. Selecciona detectores magnéticos entre paréntesis.

= Para obtener més detalles sobre las fijaciones de montaje de los detectores magnéticos y sus referencias, consulta la pagina 112.

+ Simbolos de la longitud de cable: 0.5 m =+« —

Tm e M

(Ejemplo) MONW
(Ejemplo) MONWM 5 m

3m L (Ejemplo) MONWL

Z (Ejemplo) MONWZ

+ Los detectores magnéticos de estado sélido marcados con «O» se fabrican bajo demanda.
+ Existen otros detectores magnéticos aplicables aparte de los listados anteriormente. Consulta los detalles en la p. 112.
= Los detectores magnéticos se envian junto con el producto, pero sin montar.
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Cilindro sin vastago de arrastre mecanico .
Modelo basico Serie M Y1B

Especificaciones
Diametro [mm] 10 | 16 | 20 | 25 | 32 | 40 | 50 | 63 | 80 | 100
Fluido Aire
Accién Doble efecto
Rango de presion de trabajo| 0.2 2 0.8 MPa | 0.1520.8 MPa ‘ 0.1a0.8 MPa
Presion de prueba 1.2 MPa
Simbolo ;’ec?;;;ﬁ:i'cggras ambiente 5a60°C
Amortiguacion Tope elastico | Amortiguacién neumatica
1 [ / | Lubricacién Sin lubricacion
: +1.8
‘ o ‘ ‘ / . ‘ ) ;I:r:;?:: Ic‘cl‘edc‘:earrera 188? : SmOeOn: ° *%‘8 2700 0 menos 3", 2701 a 5000 °5°
Tope elastico  Amortiguacion neumatica
Tamaiio de |Conexion frontalfateral M5 x 0.8 1/8 1/4 3/8 1/2
conexion | Conexién inferior | o4 26 28 210 218
Velocidad del émbolo
Diametro [mm] 10 16 | 20 a 40 | 50 a 100
Sin unidad de ajuste de carrera 100 a 500 mm/s 100 a 1000 mm/s
Unidad de Unidad A 100 a 200 mm/s 100 a 1000 mm/s*! —
ajuste de Unidad Ly unidad H 100 a 1000 mm/s 10021000 mm/s | 100 a 1500 mm/s*2 -

+1 Ten en cuenta que, si el rango de ajuste de carrera se ha incrementado con el perno de ajuste, la capacidad de amortiguacién neumética disminuye.
Ademas, si se exceden los rangos de carrera con amortiguacion neumatica indicados en la p. 20, la velocidad del émbolo deberia ser de 100 a 200 mm/s.
*2 La velocidad del émbolo es de 100 a 1000 mm/s para conexionado centralizado.
+ Usa una velocidad que se ajuste al rango de capacidad de absorciéon. Consulta la pagina 20.
+ Debido al disefio de este producto, puede presentar mayores fluctuaciones en la velocidad de funcionamiento en comparacién con un cilindro neumatico de doble vastago. Para
aplicaciones que requieran una velocidad constante, selecciona el equipo que corresponda al nivel requerido.

Especificaciones de la unidad de ajuste de carrera
Diametro [mm] 10 16 20 25 32 40
Simbolo de unidad A H A L A L H A L H A L H A L H

G RB o RJ RB RB RB RB RB RB RB RB
1007 1007 1412 1412 201 201
onpermo| 0805 |Conpemo| ggo4 | Conpemo | 0806 007 | Con pemo| 100 12| Conpemo | 14/ 015 | Conpemo| 1412 015

Configuracion
Modelo de amortiguador

hidraulico de ajuste | con permo | dedUste | (sinpemo | de ajuste | con perno | con perno | de ajuste | con pemo | con perno | de ajuste | con perno | con perno | de ajuste | con perno | con pemo
de ajuste de auste) de ajuste | de ajuste de ajuste | de ajuste de ajuste | de ajuste de ajuste | de ajuste

Rango de ajuste | gjn espaciador 0Oa-5 0a-5.6 Oa-6 Oa-11.5 0a-12 Oa-16

de carrera con

:._gpqgiador de |Conespaciadorcorto | — - -5.6a-11.2 -6a-12 -11.5a-23 -12a-24 -16 a-32

jacion

ir{lermedia [mm]  |Con espaciador largo — — -11.2a-16.8 -12a-18 -23a-34.5 -24 a -36 -32 a-48

= El espaciador de fijacién intermedia no esta disponible para @ 10.
+ El rango de ajuste de carrera es aplicable a un lado cuando se monta en un cilindro.

Esquema de montaje de la
unidad de ajuste de carrera

Unidad de ajuste de carrera

Simbolo de la unidad de ajuste de carrera
Unidad de ajuste de carrera en lado derecho

A: Con perno de ajuste L: Con amortiguador hidraulico | H: Con amortiguador hidraulico

Sin de cargas reducidas de cargas elevadas

unidad Con Con +Pemo e —Tgon | +Pemo g Con
espaciador | espaciador| de ajuste | espaciador | espaciador | d ajuste |espaciador | espaciador
corto largo corto largo corto largo

Sin unidad — SA SA6 | SA7 SL SL6 | SL7 SH SH6 | SH7
A: Con perno de ajuste | AS A AA6 | AA7 AL AL6 | AL7 AH AH6 | AH7
Con espaciador corto| A6S | AGA A6 | A6A7 | A6L | A6L6 | A6L7 | A6H | A6H6 | A6H7 | Ejemplo de acoplamiento H6H7
Conespaciadorlargo| A7S | A7A | A7A6 | A7 A7L | A7L6 | A7L7 | A7H | A7H6 | A7H7 | | [Lado izquierdo] [ Lado derecho |
L: Con amortiguador hidréulico de cargas| LS LA LA6 | LA7 L LL6 LL7 LH LH6 | LH7 Unidad H Unidad H
feducitas ¢ [ Gon espaciador corto] L6S | L6A | L6A6 | L6A7 | L6L | L6 | L6L7 | L6H | L6H6 | L6H7 | | “Espaciadorcorlo ESPaCiadO”ay

Unidad de ajuste de carrera en lado izquierdo

Pem0 e A Conespaciador argo| L7S | L7A | L7A6 | L7A7 | L7L | L7L6 | L7 | L7H | L7H6 | LTH?

H: Con amortiguador hidréulicodecargsy' HS | HA | HA6 | HA7 | HL | HL6 | HL7 | H | HH6 | HH7 =il ] %g
:'9V3d:5+_t Con espaciador coto))| H6S | H6A | H6A6 | HBA7 | H6L | H6L6 | H6L7 | H6H | H6 | H6H7 ‘ * =

MO USE! Con espaciadorlargo| H7S | H7A | H7A6 | H7A7 | H7L | H7L6 | H7L7 | H7H | H7H6 | H7 Conexibn Conexin/

= Los espaciadores se utilizan para fijar la unidad de ajuste de carrera en una posicion de carrera intermedia.
Para obtener mas detalles sobre los espaciadores y las unidades de ajuste de carrera, consulta «Fijaciones y accesorios (opcionales)» en la pagina 33.
+ Para las precauciones, consulta la pagina 121.

Fijaciones y accesorios (opcionales)

Unidad de ajuste de carrera p. 33
Soporte lateral p. 34
Fijacion flotante p.35a37

Consulta las especificaciones con un detector magnético en las paginas 109 a 112.

18



Serie MY1B

Amortiguadores hidraulicos para las unidades L y H

Especificacion de amortiguador hidraulico

Unidad de Diametro [mm]
Modelo ajuste de
carera | 10 | 16 | 20 | 25 | 32 | 40
Estandar L — |RJ0604"'|RB0B06({RB1007| RB1412
(Amortiguador
hidrdulico/serie RB) H RB0805| — |RB1007|RB1412| RB2015
Amortiguador hidrdulico (modelo L — —  |RJOBOBHIRJ1007H| RJ1412H
de parada uniforme) de la serie
RJ montado (-XB22) H RJOB05| — [RJT1007H|RJ1412H] — —

*1 El modelo estandar @ 16 usa un amortiguador hidraulico de parada uniforme de la serie RJ.

* La vida util del amortiguador hidraulico es diferente de la del cilindro MY1B
dependiendo de las condiciones de funcionamiento. Consulta el periodo de
sustitucién en las «Precauciones especificas del producto» de la serie RB/RJ.

* El amortiguador hidraulico (modelo de parada uniforme) de la serie RJ montado
(-XB22) corresponde a especificaciones comunes de las ejecuciones especiales.
Para mas informacién, consulta la pagina 115.

Modelo RJ| RB| RB | RB | RB | RB
0604 | 0805 | 0806 | 1007 | 1412 | 2015

Energia max. absorbida [J] | 0.5 1.0 2.9 5.9 19.6 | 58.8
Absorcion de carrera [mm] 4 5 6 7 12 15
Velocidad max. de impacto [mm/s]| 1000 | 1000 | 1500 | 1500 | 1500 | 1500
Frecuencia mx. de trabajo [ciclosimin] | 80 80 80 70 45 25

Fuerzadel |Extendido| 1.3 196 | 1.96 | 422 | 6.86 | 8.34
muelle [N] | Retraido 3.9 3.83 | 422 | 6.86 | 15.98 | 20.50
Rango de temperatura de trabajo ['C] 5a60

* La vida util del amortiguador hidraulico es diferente de la del cilindro MY 1B dependiendo
de las condiciones de funcionamiento. Consulta el periodo de sustitucién en las
«Precauciones especificas del producto» de la serie RB.

Fuerza tedrica Peso
I
[N [kg]
., A’ d | .z . .,
Didmetro | /{68 C° Pzl dle e L6 Peso | pggo Zeso der\ta 1;’?':’? Peso de la unidad de ajuste
[mm] [mm?] 0.2 0.3 0.4 0.5 0.6 0.7 0.8 Didmetro Peso adicional | §g |ag 3 ?;g:)]ng?))e 2 de carrera (por unidad)
10 78 15| 23| 31 39 46| 54 62 [mm] | psico 5%0r cadda piezas
mm de | mayi Tipo A | Pesode | Pesode | Pesode
1 2 4 1 12 14 méviles P!
6 00 0| 60| 80| 100 0] 140 | 160 carrera yB | unidadA | unidad L | unidad H
20 314 62 94 125 157 188 | 219 251 10
25 490 98 147 196 245 294 | 343 392 015 0.04 0.03 0.003 0.01 — 0.02
32 804 | 161 | 241 | 322 | 402 | 483| 563 | 643 161 061 006 | 007| 001 004 | 004 | —

40 1256 251 | 377 | 502 | 628 | 754| 879 | 1005

50 1962 392 | 588 | 784 | 981 | 1177 | 1373 | 1569

63 3115 623 | 934 | 1246 | 1557 | 1869 | 2180 | 2492

80 5024 | 1004 | 1507 | 2009 | 2512 | 3014 | 3516 | 4019

100 7850 | 1570 | 2355 | 3140 | 3925 | 4710 | 5495 | 6280

* Fuerza tedrica [N] = Presién [MPa] x Area del émbolo [mm?2]

20 1.06| 0.10 0.14 0.02 0.05 0.05 0.10
25 1.14| 0.1 0.21 0.02 0.06 0.10 0.18
32 2.28| 0.17 0.47 0.02 0.12 0.21 0.40
40 3.11 0.25 0.91 0.04 0.23 0.32 0.49
50 7.78 | 0.44 1.40 0.04 — — —
63 | 13.10| 0.70 2.20 0.08 — — —
80 | 20.70| 1.18 4.80 0.17 — — —
100 | 35.70| 1.97 8.20 0.17 — — —
Ejemplo de calculo: MY1B20-300A

® Peso basIiCo +eveneeeeeeens 1.06 kg * Carrera del cilindro «+---- carrera de 300 mm
* Peso adicional ---0.10/carrera de 50 mm 1.06 + 0.10 x 300/50 + 0.05 x 2 = 1.76 kg

APrecauciones

1 Para obtener mas detalles sobre los cilindros sin vastago de arrastre mecanico de la serie MY1B, consulta «Precauciones :

1 especificas del producto» en las paginas 119 a 122.
1
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Capacidad de amortiguacion

Seleccion de amortiguacion

Cilindro sin vastago de arrastre mecanico
Modelo basico

Serie MY1B

Capacidad de absorcion del tope elastico, el amortiguador neumatico y las unidades de ajuste de carrera

<Tope elastico>

Los topes elasticos son una caracteristica estandar de MY1B10.
Dado que la absorcién de carrera de los topes elésticos es
corta, cuando ajustes la carrera con una unidad A, instala un
amortiguador hidrdulico externo.

El rango de carga y velocidad que puede absorber un tope
elastico esta dentro de la linea de limite para el tope elastico de
la grafica.

<Amortiguacién neumética>

Las amortiguaciones neumaticas son una caracteristica estan-
dar de los cilindros sin véstago de arrastre mecénico. (Excepto
210)

Se incorpora un mecanismo de amortiguacién neumética para
prevenir un impacto excesivo del émbolo con alta energia cinética
en el final de carrera. El objetivo de la amortiguacion neumatica no
es, por tanto, decelerar el émbolo cerca del final de carrera.

Los rangos de carga y velocidad que pueden absorber los
amortiguadores neumticos estén dentro de las lineas de limite
para amortiguacion neumatica de las graficas.

<Unidad de ajuste de carrera con amortiguador hidraulico>
Usa esta unidad cuando se utilice una carga y una velocidad
que superen la linea del limite de amortiguacién neumética, o
cuando se requiera amortiguacién fuera del rango de carrera de
amortiguacion neumatica eficaz debido al ajuste de la carrera.
Unidad L

Usa esta unidad cuando se requiera amortiguacion fuera del
rango de amortiguacion neumatica eficaz, incluso si la carga y la
velocidad estén dentro de la linea del limite de amortiguacién
neumética, o cuando el cilindro se utilice en un rango de carga y
velocidad por encima de la linea del limite de amortiguacién
neumética y por debajo de la linea del limite de la unidad L.
Unidad H

Usa esta unidad cuando el cilindro se utilice en un rango de
carga y velocidad por encima de la linea del limite de la unidad
L y por debajo de la linea del limite de la unidad H.

*  Para obtener mas detalles sobre el ajuste de carrera usando
el perno de ajuste, consulta la p. 121.

Carrera de amortiguacion neumatica mm

Didmetro [mm)] Carrera de amortiguacion
16 12
20 15
25 15
32 19
40 24
50 30
63 37
80 40
100 40

Tope elastico (@ 10 tnicamente)
Carrera positiva desde un
extremo debido a la presion

1
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Diseno: @ 10

Cilindro sin vastago de arrastre mecanico
Modelo basico

Modelo de conexionado centralizado: MY1B10G

Lista de componentes

Serie MY1B

N° Descripcion Material Nota N° Descripcion Material Nota
1 | Camisa del cilindro Aleacion de aluminio Anodizado duro 15| Abrazadera de correa Resina especial
2 | Culata posterior WR Aleacion de aluminio Pintado 20 | Cojinete Resina especial
3 | Culata posterior WL Aleacion de aluminio Pintado 21 | Espaciador Acero al cromo molibdeno Niquelado
4 | Entrehierro Aleacion de aluminio Anodizado duro 22 | Pasador de resorte Acero inoxidable
5 | Embolo Aleacion de aluminio Cromado 23 | Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno Niquelado
6 | Cubierta final Resina especial 24 | Tornillo de cabeza esférica de unién| Acero al carbono Niguelado
7 | Anillo guia Resina especial 25| Tornillo de cabeza ranurada Acero al carbono | Cincado cromado negro
8 | Tope elastico Goma de poliuretano 26 | Tapon de cabeza hueca hexagonal | Acero al carbono Niquelado
9 | Soporte Acero inoxidable 27 [Iman —
10 | Tope Acero al carbono Niguelado 28 | Placa superior Acero inoxidable
11 | Separador de la correa Resina especial 29 | Placa posterior Acero inoxidable
12 | Iman de sellado Iman de caucho 30 | Fieltro Fieltro
Lista de repuestos: Juego de juntas
N° Descripcion Cant. MY1B10
13 | Correa de sellado 1 MY10-16A-|Carrera
14 | Banda de sellado antipolvo 1 MY10-16B-|Carrera
16 | Rascador 2
17 | Junta del émbolo 2 MY1B10-PS
18 | Junta de estanqueidad del tubo | 2
19 | Junta térica 4

*

El juego de juntas incluye (8, (2, 48y (9.

El juego de juntas incluye un tubo de grasa (10 g).
Cuando (3 y (9 se envian de forma independiente, se
incluye un paquete de grasa. (10 g por cada 1000 carreras)
Pida la siguiente referencia cuando sé6lo necesite el
tubo de grasa.

Ref. tubo de grasa:

GR-S-010 (10 g), GR-S-020 (20 g)
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Serie MY1B

Diseno: @ 16, @ 20, @ 50 a @ 100

MY1B16, 20, 50 a 100
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MY1B16, 20, 50 a 100

Lista de componentes

Cilindro sin vastago de arrastre mecanico
Modelo basico

Serie MY1B

N.° Descripcion Material Nota N.2 Descripcion Material Nota
1 | Tubo del cilindro Aleacion de aluminio Anodizado duro 26 |Iman —
2 | Cubierta posterior WR | Aleacién de aluminio Pintado 28 | Cubierta superior Acero inoxidable
3 | Cubierta posterior WL | Aleacién de aluminio Pintado 29 | Tapon de cabeza hueca hexagonal | Acero al carbono Cromado
4 | Entrehierro Aleacién de aluminio Anodizado X L, . Pintado
5 | Embolo Aleacion de aluminio Cromado 36 | Placa posterior Aleacion de aluminio (@ 6320 100)
Resina especial 37 |Placa de reserva Resina especial (@ 80, @ 100)
6 | Cubierta final i iti 38 |Rodillo guia B Resina especial @ 80, @ 100
Acero al carbono z\gqgg,legc; g(lgctrohhco 39 |Rodillo :uia A Acero inoxidable E@ 80,0 100;
7 | Anillo guia Resina especial 40 | Eje del rodillo guia B Acero inoxidable (@ 80, @ 100)
8 | Anillo amortiguador Aleacion de aluminio Anodizado . ” - Anodizado duro
9 | Tornillo de regjulacién Acero laminado Niquelado electrolitico 41 | Cubierta lateral Aleacin de aluminio (@ 80, @ 100)
10 | Tope Acero al carbono Niquelado electrolitico 42 | Anillo de retencion de tipo CR|  Acero para muelles
11 | Separador de la correa | Resina especial 43 Tornillo de cabeza Acero al cromo Cromado
12 | Rodillo guia Resina especial (@ 16, @ 20, @ 50, @ 63) hueca hexagonal molibdeno (@ 80, ©100)
13 | Eje del rodillo guia Acero inoxidable (@ 16, @ 20, @ 50, @ 63) 44 Tornillo de cabeza Acero al cromo Cromado
16 | Abrazadera de correa Resina especial hueca hexagonal molibdeno (@ 80, @ 100)
Aleacién de aluminio Cromado (& 80, @ 100) 45 | Espaciador B Acero inoxidable (@ 80, @ 100)
17 | Rodamiento Resina especial 46 | Iman de sellado Iman de caucho (@ 80, @ 100)
18 | Espaciador Acero inoxidable (@ 16, @ 20, @ 50, O 63) 47 | Retén de lubricacién Resina especial (@16, @ 20, @ 50, & 63)
19 | Pasador de resorte Acero al carbono
20 | Anillo de retencidn de tipo E| Acero inoxidable laminado en frio | (& 50, & 63)
21 | Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno| Cromado
22 | Tornillo de cabeza hueca hexagonal | Acero al cromo molibdeno| Cromado
23 | Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno él;cmnazggo cromado
24 | Chaveta paralela doble redonda| Acero al carbono (D 16, @ 20)
25 | Tapdn de cabeza hueca hexagonal| Acero al carbono Cromado
Lista de repuestos/Juego de juntas
N.2 Descripcion Cant MY1B16 MY1B20
14 | Correa de sellado 1 MY 16-16C-|Carreral MY20-16C-|Carrera
15 | Banda de sellado antipolvo| 1 MY16-16B-|Carrera MY20-16B-|Carrera
27 | Rascador lateral 2 — MYB20-15CA7164B
34 | Junta torica p o KA00309 | KA00309
(P4x01.8x01.1)| (@4xD1.8xD1.1)
30 |Rascador 2
31 |Junta del émbolo 2
32 | Junta de amortiguacién| 2 MY1B16-PS MY1B20-PS
33 | Juntade estanqueidad deltubo | 2
35 |Junta térica 4
@ Descripcion Cant MY1B50 MY1B63 MY1B80 MY1B100
14 | Correa de sellado 1 MY50-16C-|Carrera] MY63-16A-|Carrera MY80-16A-|Carrera] | MY100-16A-|Carrera
15 | Banda de sellado antipolvo | 1 MY50-16B-|Carrera MY63-16B-|Carrera MY80-16B-|Carrera] | MY100-16B-|Carrera
27 | Rascador lateral 2 MYB50-15CA7165B | MYB63-15CA7166B | MYB80-15CK2470B | MYB100-15CK2471B
34 | Junta térica 5l KAOO402 | KAQo777 [ | KAO00SO | KA0OO50
(083xT4.5xD1.9) — — —
30 | Rascador 2
31 | Junta del émbolo 2
32 | Junta de amortiguacion | 2 MY1B50-PS MY1B63-PS MY1B80-PS MY1B100-PS
33 | Juntade estanqueidad del tubo | 2
35 | Junta térica 4

*

*

El juego de juntas incluye 30, 3)
El juego de juntas incluye un tubo de grasa (10 g).

a7
)

, 32, 33y 35. Pide el juego de juntas en funcién del diametro del cilindro.

Cuando (9 y (5 se envian de forma independiente, se incluye un paquete de grasa. (10 g por cada 1000 mm de carrera)
Pide la siguiente referencia cuando solo necesites el tubo de grasa.
Ref. tubo de grasa: GR-S-010 (10 g), GR-S-020 (20 g)

* Hay dos tipos de bandas de sellado antipolvo disponibles para MY1B16, 20, 50, 63. Dado que la referencia varia dependiendo del tratamiento del tornillo Allen 23,
comprueba que la banda de sellado antipolvo es la adecuada.
A: Zinc negro cromado - MYOO-16B-carrera, B: Cromado - MYOO-16BW-carrera
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Serie MY1B

Diseno: O 25, 0 32, @ 40

MY1B25 a 40
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Componente Referencias
N.2 Descripcion Material Nota N.2 Descripcion Material Nota
1 | Tubo del cilindro Aleacién de aluminio Anodizado duro 23 | Pasador de resorte Acero al carbono
2 | Cubierta posterior Aleacion de aluminio Pintado 24 | Iméan de sellado Iman de caucho
3 | Muidén amortiguador Poliacetal 25 | Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno Cromado
4 | Entrehierro Aleacién de aluminio Anodizado 26 | Tornillo de cabeza hueca hexagonal | Acero al cromo molibdeno Cromado
5 |Embolo Aleacion de aluminio Cromado 27 | Tornillo de cabeza fina | Acero al cromo molibdeno Cromado
6 | Cubierta final Poliacetal 29 | Chaveta paralela doble redonda Acero al carbono
7 | Anillo guia Poliacetal 30 Tapon de cabeza Acero al carbono ‘ Cromaglo
8 | Placa posterior Acero inoxidable hueca hexagonal (Conexionado centralizado: 7 uds.)
9 | Tornillo de regulacion Acero laminado Niquelado electrolitico 31 | Iman Iman de tierras raras
10 | Tope Acero al carbono Niguelado electrolitico 32 | Cubierta superior Acero inoxidable
11 | Separador de la correa Poliacetal 35 Tapén de cabeza Acero al carbono ~ Cromado
12 | Rodillo guia Poliacetal hueca hexagonal (Conexionado centralizado: 3 uds.)
13 | Pin de centrado Acero al carbono 36 | Anillo de retencién de tipoCR | Acero para muelles
16 | Abrazadera de correa | Tereftalato de polibutileno 38 | Bola de acero Acero de rodamientos
21 | Rodamiento Poliacetal 39 | Retén de lubricacion Resina especial
22 | Espaciador Acero inoxidable
Lista de repuestos/Juego de juntas ) )
N Descripcion Material |Cant MY1B25 MY1B32 MY1B40 * El juego de juntas incluye (7, @, 19, 2
14 |Correa de sellado Uretano 1 | MY25-16C-Carreral | MY32-16C-|Carrera | MY40-16C-|Carreral ]Y@'. ,P'de el Juego de juntas en
— uncion del diametro del cilindro.
15 |Banda de sellado antipolvo |Aceroinoxidable| 1 |MY1B25-16B- MY1B32-16B- MY1B40-16B- * El juego de juntas incluye un tubo de
33 |Rascador lateral Poliamida | 2 | MYB25-15BA5900B | MYB32-15BA5901B | MYB40-15BA5902B grasa (10 g). Cuando (3y (5 se
L. KA00311 KA00320 KA00320 envian de forma independiente, se
28 |Junta térica NBR | 2 (05.1x03x01.08) (07.15x03.75x0 1.7) [(37.15x 0375 x D7) incluye un paquete de grasa. (10 g por
37 | Juta de estanqueidad de mufion amortiguador| ~ NBR 2 | MYB25-16GA5900 | MYB32-16GA5901 | MYB40-16GA5902 cgda 1000 mm de carrera)
17 |Rascador NBR > Pide la 5|gglente referencia cuando
solo necesites el tubo de grasa.
18 |Junta del émbolo NBR 2 Ref. tubo de grasa:
19 |Junta de amortiguacion NBR 2 MY1B25-PS MY1B32-PS MY 1B40-PS GR-S-010 (10 g), GR-S-020 (20 g)
20 | Junta de estanqueidad del tubo NBR 2
34 |Junta térica NBR 4
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Cilindro sin vastago de arrastre mecanico
Modelo basico

Modelo de conexionado centralizado @ 10

MY1B10G —[ Carrera |

Rosca de montaje de fijacion flotante

Serie MY1B

o4 - 25 [ (2 x M3 x 0.5 prof. de rosca 5)
B o 2x @ 5 prof. de avellanado 2 I 1
) 1 - ~_ | 2xM5x0.8 o I
o %S 75 ] ﬂ“ ~0 ) Jﬂ (Conexion) v
I . J
7V [OFO Toby ¢ Y Ay
——@) | @ e N I
© . W\ - o o| A
) Y v~ -
o A [0 10| 1
© A‘l 5| A1 5 NG
8.5 ‘127 L | i 12 | 85
. 110 + Carrera - 2 x M5 x0.8
(Tapdn de cabeza hueca
2Xx MS x 0.8 hexagonal)
(Tapén de cabeza hueca hexagonal)

30 50 4 x M3 x 0.5 prof. 5 2 x 2 x @ 3.4 taladro pasante
- - - 59 Lado inferior M4 x 0.7 prof. 7
5.9 25 .
T = " & AWLI
'Y S & ©r— &
[ — i I~ , B ® J o w
[ ® Y & &l
for ¢ o Ei—
- 5L 100 + Carrera J
o 10 _ 10 _
(32} o I [se]
N N
\ Y
I : i
[zl mal

2xM5x0.8

(Tapén de cabeza hueca hexagonal)

Variaciones de las conexiones

Direccion de funcionamiento de la mesa de deslizamiento
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Serie MY1B

Modelo estandar/Modelo de conexionado centralizado @ 16, @ 20

MY1B1601/200] — Carreral

M5 x 0.8

(Tapdn de cabeza hueca hexagonal)

Rosca de montaje de fijacion flotante

PC (2 x JJ prof. de rosca desde la parte inferior de avellanado KK)
LW 2x@T prof. de avellanado E M5 x 0.8 1
’<_>‘ ‘ | - (Conexién) ——
>
I o > 118 8
| N — L3 71\, Y
EIIRE | ‘ = : S
' A= =) s s
| NN B2
e ITT uu - i“ M5 x 0.8 Tornillo de regulacién GA| | o o
2xM5x0.8 G|  (Conexin) el 2xM5x0.8
(Tapon de cabeza hueca hexagonal) M5 x 0.8 GB (Tapdn de cabeza hueca hexagonal)
A (Tapén de cabeza hueca hexagonal) N
: o Z+ Carrera -
M5 x 0.8 B o M5 x 0.8
(Tapdn de cabeza hueca hexagonal) (Conexién)
— 2 x 2 x J profundidad K <
]
o 5 \\ g =o°
M5 x 0.8 &) ) !
oy %o —7 =
(Tapdn de cabeza hueca hexagonal) > | i . M= Iqd % A
x B x Y
& =7 =g
MY1BOG w \ 2xM5x08 2xM5x08 / w MY1BLIG
(Tapdn de cabeza hueca hexagonal) (Tapén de cabeza hueca hexagonal)
(LL) L J
B B PA 721 xMM profundidad M 2 x 2 x @ B prof. de avellanado C
> @ LD taladro pasante
~Y _
% & i
S 0 = = o 4 =72
o o L (<] Y z
o 2 2 I o !
PG Q + Carrera
- -
[mm]
Modelo A B C E G |[GA|(GB | H J JJ K | KK | L LD [ LL |LW | M MM N | NC | NE
MY1B16] 80 | 6 3.5 2 14 9 16 37 | M5x0.8 | M4x0.7| 10 6.5 80 | 3.5 40 30 6 M4x0.7 | 20 | 14 27.8
MY1B20C1 | 100 | 7.5 | 4.5 2 |125|125|205| 46 | M6x1 M4x0.7 | 12 |10 100 | 45 | 50 | 37 8 |M5x08| 25 | 17.5| 34
[mm]
Modelo | NH ([NW | PA | PB |PC ([PD |PG|PP| Q |1QQ|QW |RR|SS | T |TT |UU |VV |WW | XX |YH |YW | Z
MY1B1601 | 27 37 | 40 | 20 | 40 | 45 | 35 | 75| 153 9 | 30 |11 3 7 9 10.5 | 10 75| 22 |26 32 | 160
MY1B20] | 33.5 | 45 50 25 50 5 45 | 11.5| 191 11 36 | 145 5 8 10.5 | 12 125|105 | 24 | 325 | 40 | 200

Conexionado centralizado en la parte inferior

Tubo de
conexionado
Conexionado centralizado

27

Conexion inferior

(Junta térica aplicable)

[mm]
Modelo WX Y S d D R |Junta tdrica aplicable
MY1B160 22 6.5 4 4 8.4 1.1
MY1B20O 24 8 6 4 8.4 1.1 c6

Variaciones de las conexiones

Direccion de funcionamiento de la mesa de deslizamiento
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Cilindro sin vastago de arrastre mecanico

Modelo basico

Modelo estandar/Modelo de conexionado centralizado @ 25, @ 32, @ 40

MY1B25[1/32[1/40[]—[Carrera] Z

Serie MY1B

(LL) L
P (Rc, NPT, G) (MY1BOG) 4 xMM profundidad M 2 x 2 x @ B prof. de avellanado C
(Tapdn de cabeza hueca hexagonal) PA E @ LD taladro pasante /
(¢ ] .
R — 2 ¢ O | 4
) Jﬂ e B ——e o
\1 € 5
2/ e ¢ -
@ Tornillo de regulacién
P (Rc, NPT, G) PG Q + Carrera P (Rc, NPT, G)
(Tapén de cabeza hueca hexagonal) (Tapdn de cabeza hueca hexagonal)
Vista A __P(Re, NPT, G) Vista B
(Tapdn de cabeza hueca hexagonal) PC Rosca de montaje de fijacion flotante P (Rc, NPT, G)
Lw e (2 x JJ prof. de rosca desde la parte inferior de avellanado KK) (Tapdn de cabeza hueca hexagonal)
LS ——%__ 1 ¢ =
DYFAD [
| "1 T|=——A {i} \‘ = = = 5 / @Q LO z 2
2| e 0@ a —% ] \ /ﬁ <
< o} ‘
TT uu P (Rc, NPT, G) P (Rc, NPT, G) t &
(Conexién) (Conexién) G
P (Rc, NPT, G) (MY1BOG) A 2 x @ T prof. de avellanado E N
(Tapdn de cabeza hueca hexagonal) Z + Carrera
P (Rc, NPT, G)
{}} —— (Conexioén)
P (Rc, NPT, G)
(Tapdn de cabeza hueca hexagonal)
MY1BOG MY1BOG
Conexionado estandar/Conexionado centralizado [mm]
Modelo A|B|C| E| G|GB|H J JJ K| KK/ L [LD|LL{LW| M MM N | NC| NE| NF | NH|NW
MY1B250]| 110| 9 (55| 2 | 16 (245 54 | M6x1 | M5x0.8/ 9.5/ 9|110| 56| 55 | 42 9| M5x0.8| 30 | 18 |40.2/40.5| 39 | 53
MY1B32[1| 140| 11 [ 6.6| 2 | 19 [285| 68 | M8x1.25| M5x 0.8/ 16 | 10 |140| 6.8 | 70 | 52 | 12 | M6x1 | 37 |22 |50.2|50 |49 | 64
MY1B40(]| 170| 14 | 85| 2 | 23 (35 | 84 | M10x1.5| M6x1 |15 | 13 |170| 86| 85 | 64 | 12| M6x1 | 45 |26.5/62.7|62 |615| 75
Model P |PA|PB|PC|PD|PP|PG| Q |QW|RR| T | TT| VV|WW|XXX YH| YW| Z Y74 Conexionado centralizado
oo Modelo | QQ[ SS[UUJ XX
MY1B25[1| 1/8 | 60| 30 | 55 6 |12 7 |206| 42 |15 | 10 |14.5/23.3| 11 | 15.5|38.5| 46 | 220| Rc1/16
MY1B25(]| 16 | 6| 18 | 265
MY1B32[J| 1/8 | 80| 35 | 70 | 10 | 16 8 |264| 51 |16 | 10 |16 [28.5) 12 |20 |48 | 55 | 280 | Rc1/16 MY1B3200 16 | 11 | 32 | 40
MY1B40CJ| 1/4 | 1 4 12 | 18. 22 23.5( 14 |2 14 | 23. . 7 | 340| Rcl
0 / 00| 40 | 85 85| 9 |3 59 |23.5 0 |35 3.5|60.5| 67 | 340 | Rc1/8 MY1B400!| 24 | 12 | 35 | 47
Conexionado centralizado en la parte inferior
Y MY1BOG Y » Variaciones de las conexiones
-- - . -- @ o Conexionado estandar
@ 7 / / C | yauill ﬁ Direccion de funcionamiento de la mesa de deslizamiento
R — ; oD - <L Rp -
g | // | o infer —C
= - - -3 K Conexién inferior (Z2) ©
* Esta figura muestra las dimensiones = (Junta térica aplicable) - -
de mecanizado recomendadas de la — —
superficie de montaje cuando se ) (
observa desde el lado del cilindro. [mm] © © (R] ®© (R] @
Modelo WXX| Y | S | d | D | R |untatéricasplcable oonovionado centralizado
MY1B25[]| 155/ 16.2| 55| 6 |11.4| 1.1 co (MY1BOG-002) Direccidn de funcionamiento de la mesa de deslizamiento
MY1B3201| 20 [204] 55| 6 [11.4] 1.1 <L Rp
MY1B40[1| 235/ 25.9| 6 8 [13.4] 1.1 C11.2 —7 / ©
[mm] K= G
Modelo |WX| SS | |
MY1B2501| 265 10 R 8 ) [ ] (
Tubo de conexionado MY1B32[J| 40 | 5.5 © (R] y (R} 6
Conexionado centralizado MY1B40O1| 47 6

28



Serie MY1B

Modelo estandar/Modelo de conexionado centralizado @ 50, @ 63

MY1B500/63] —

Rosca de montaje de fijacion flotante
(2 x JJ prof. de rosca desde la parte inferior de avellanado KK)

PC
LW : 3/8 (Re, NPT, G) 2X@T prof. de avellanado E 3/8 (Rc, NPT, G) 1
(Tapdn de cabeza hueca hexagonal) / E (Conexion)
o T <]
\ Iy o al _ o @ Y
I wlTx @ ( o T
F i
' ¢ A (o5t
i e %
« G Rc3/8 Tornillo de regulacién 9, LT“:
2 x 3/8 (Re, NPT, G) (Conexion) 3/8 (Re, NPT, G) GB| 2 x 3/8 (Re, NPT, G)
(Tapdn de cabeza hueca hexagonal) A (Tapdn de cabeza hueca hexagonal) N (Tapon de cabeza hueca hexagonal)

—} [—
. Z + Carrera .
3/8 (Rc, NPT, G) — =

(Tapdn de cabeza hueca E E

hexagonaly) 3 2 x 2 x J profundidad K s

Y - Y
1 s
o — — e
% R = o= -1 %
—,/ ’;—
(Tapn de cabeza hueca 1 f 3/8 (Rc, NPT, G)
hexagonal) (Conexidn)
Vv 2 x 1/4 (Rc, NPT, G) 2 x 1/4 (Rc, NPT, G) VvV
— ———

(Tapon de cabeza hueca hexagonal) ~ (Tapon de cabeza hueca hexagonal)

MY1BLIG MY1BLIG
A(LL) L L . 4 x MM profundidad M
PA 2 x 2 x @ B prof. de avellanado C
= @ LD taladro pasante
>
e / Y
+ ' A
- —m — N BA E
MM o I+ cl=Z
B <+ T _ Yy
A
PG Q + Carrera
——
[mm]
Modelo A B C G [GB | H J JJ K | KK L LD [LL |[LW | M MM N NC | NE
MY1B500 | 200 14 8.5| 3 235 | 37 94 |M12x1.75| M6 x 1 25 17 | 200 9 100 | 80 14 |M8x1.25| 47 38 76.5
MY1B630 | 230 | 17 |[105]| 3 |25 39 | 116 | M14x2 |M8x125| 28 | 24 | 230 | 11 | 115 | 96 16 [M8x1.25| 50 | 51 |100
[mm]
PG| PP| Q |[QQ |QW |RR|SS | T TT [|UU [V (WW | XX | YH |[YW | Z

Modelo | NH [NW | PA | PB | PC | PD
120 | 50 | 100 | 8.5 8 |24 384 | 27 76 | 34 10 15 | 225|235 |23.5|225| 47 74 92 | 400

440 | 295 | 92 | 455|135 | 16 |27 29 25 28 56 94 | 112 | 460

MY1B500 | 75 92
MY1B63C1 | 95 | 112 | 140 | 60 | 115 | 95 | 10 | 375

Conexionado centralizado en la parte inferior

Variaciones de las conexiones

2x@d Y L . . .
Direccion de funcionamiento de la mesa de deslizamiento

Tw « <L Rp
4 \ oD Q
Lo — % Conexion inferior [ﬁ@ | % & [?@1

(Junta tdrica aplicable)

)

oc e

Junta
< torica
[mm]

Modelo WX | Y S d D R |Juntatdrica aplicable

Tubo de
conexionado MY1B500] | 47 | 155|145 | 10 | 17.5 | 1.1 s
Conexionado centralizado MY1B630 | 56 | 15 | 18 10 | 175 | 1.1
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Cilindro sin vastago de arrastre mecanico
Modelo basico

Serie MY 1B

Modelo estandar/Modelo de conexionado centralizado @ 80, @ 100

MY1B80[1/100] —

1/2 (Rc, NPT, G)

= ———
Lw 1/2 (Re, NPT, G) (Conexion) |, NN
‘ (Tapdn de cabeza hueca hexagonal) ES T
I 13 oL 8 H i H ! N g 8
@ EynEe Y { == =N\ \ ]
Iz - % :
Zlx © o « ) k ffé Qi [
Y V= &Y\ | z Ty
ull Wi |
G 1/2 (Re, N?‘l’, G) Tornillo de regulacion G UL‘ <TT
2x 1/2 (Re, NPT, G) (Conexion) 1/2 (Re, NPT, G) GB 2 x 1/2 (Rc, NPT, G)
(Tapon de cabeza hueca hexagonal) A (Tapdn de cabeza hueca hexagonal) N (Tapdn de cabeza hueca hexagonal)
. Z+ Carrera .
(Tapon de cabeza - —
hueca hexagonal ) £
s =
Y , , Y
: @ 1 1 7@» .
3 ] | I e | . __ %
1/2 (Re, NPT, G) J o > : ;
Tapon de cabeza 1 f
hueca hexagonal) (Conexion)
VvV 2 x 1/2 (Re, NPT, G) 2 x 1/2 (Re, NPT, G) Vv
(Tapdn de cabeza hueca hexagonal)  (Tapdn de cabeza hueca hexagonal)
MY1BOG MY1BOG
<D L L -
_PA_ 8 xMM profundidad M 2 x 2 x @ LD taladro pasante
PF L =
\ ~Y
& Em
g o To° _+ EAL — | gﬂgﬂ
> T ey v ] o —1%y
2 I
S| [ Rosca de montaje de fijacién flotante
8 (2 x @ 10H7 prof. 10)
PG . Q + Carrera .
[mm]
Modelo A G GB H L LD | LL | LW M MM N NC | NH | NN |NW | PA | PB | PE
MY1B80 | 345 | 60 | 715 | 150 | 340 | 14 | 175 | 112 | 20 |[M10Ox15| 85 71 124 | 35 | 140 80 | 65 | 240
MY1B100CJ | 400 | 70 | 79.5 | 190 | 400 | 18 | 200 | 140 | 25 |[M12x1.75| 95 85 | 157 | 45 | 176 | 120 | 85 | 280
[mm]
Modelo PF | PG | PP Q QQ QW | RR | SS | TT | UU | VW |WW | XX | YH | YW | YY Y4
MyiB8oO | 22 15 53 | 660 | 35 90 | 61 15 30 40 60 25 90 | 122 | 140 | 28 | 690
MY1B100C] | 42 20 69 | 760 | 38 | 120 | 75 20 40 48 70 28 | 120 | 155 | 176 | 35 | 800

Conexionado centralizado en la parte inferior

Junta
< torica

"

~H
] |

Conexion inferior

Variaciones de las conexiones

Direccion de funcionamiento de la mesa de deslizamiento

<L Rp

¢’

:

oc 9
CERGEE

¢’

(Junta térica aplicable)

- [mm]
S Modelo WX Y d D R |Junta térica aplicable
I::ZX?jna o MY1B80O | 90 | 45 | 18 | 26 | 1.8 oo
Conexionado centralizado MY1B100C1 | 120 | S0 U £8 IES
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Serie MY1B

Unidades de ajuste de carrera

Con perno de ajuste
MY1B| Diametro |(1—[ Carrera |A(2)

|

F

k
o |

/ /
E
_ ;EEH
/E
h
L TT
Unidad de ajuste de carrera
MY1B10 MY1B16
[mm]
Cilindro aplicable E EA EB EC EY FC h TT w
MY1B10 10 5 | 28 33 | 263 |——| 1.8 | 5(Max.10) | 35
MY1B16 146 | 7 | 344 | 42 | 365 | —— | 2.4 |54(Max.11)| 43
MY1B20 19 9 | 43 | 58 | 456 | 13 | 32 | 6(Max.12) | 53
MY1B25 20 10 | 49 65 | 535 | 13 | 35 [5(Max.16.5)| 60
MY1B32 25 12 | 61 85 | 67 17 | 45 | 8(Max.20) | 74
MY1B40 31 15 | 76 95 | 815 | 17 | 45 | 9(Max.25) | 94
Con amortiguador hidraulico de cargas reducidas + Perno de ajuste
MY1B | Diametro |[]—| Carrera |L(2Z)
g 16 g RJ0604
, - , ° x N
E B Pieza ) ﬁl T 8 <
f < 2
n
- @ &
<
Unidad de ajuste de carrera 2 146
@ ‘ & & © .
leem—@-— — — : g= o o
S % % =
5.4 (Max. 11)
4 203 |

(Carrera del amortiguador hidraulico)

*1 La diferencia entre la altura de la unidad de ajuste de carrera (36.9 mm) y la altura superior
de la mesa de deslizamiento (37 mm) es muy pequefa, por lo que existe la posibilidad de
interferencia. Por tanto, al montar una pieza que supere la longitud total de la mesa de
deslizamiento, asegurate de dejar un espacio de 1 mm o mas en el lado de la pieza.
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Cilindro sin vastago de arrastre mecanico

Unidades de ajuste de carrera

Mode

Con amortiguador hidraulico de cargas reducidas + Perno de ajuste

lo basico

Serie MY1B

MY1B| Diametro |[1—[ Carrera |L(2) @ 25a @ 40
@ 20 EW
FB
RB0806 © FC T Amortiguador hidraulico
3 [~ * /
g 0© | j= a1 / ig o
[(e] @
—— o] '3 B (o == .0 "
s /]
[ e Il II Q
T
6(Max.12) 19 4 T
3.2 h
Unidad de ajuste de carrera 9 E F
EA
= % )
$ |- - _ e o ® ®
= < | ©
= ° Tl
6 40.8
(Carrera del amortiguador hidraulico) S
(Carrera del amortiguador hidréulico) T
Unidad de ajuste de carrera
[mm]
Cilindro aplicable | E | EA| EB| EC | EY | F | FB| FC| FH|FW| h S T TT W | Modelo de amortiguador hidréulico
MY1B25 20| 10 | 49 | 65 | 535| 6 | 33 | 13 | 12 | 46 | 3.5 | 46.7 7 | 5(Max.16.5) | 60 RB1007
MY1B32 25 | 12 | 61 85 | 67 6 | 43| 17| 16 | 56 | 45| 67.3 | 12 8 (Méax. 20) 74 RB1412
MY1B40 31| 15| 76 | 95 | 815| 6 | 43 | 17 | 16 | 56 | 45| 67.3 | 12 9 (Max. 25) 94 RB1412
Con amortiguador hidraulico de cargas elevadas + Perno de ajuste
MY1B| Didmetro |[1 —| Carrera |H(Z)
Amortiguador hidraulico
h
E F
EA
EEE =z 103
Lot 0= h
: =§@ =1 Al
Unidad de ajuste de carrera ]
i o
/ 1S40
(Carrera del amortiguador hidraulico) T S MY1B10

* Dado que la dimensién EY de la unidad H es mayor que la altura superior de la mesa (dimensién H), cuando se carga una pieza que supera la longitud total (dimensién L) de la

mesa de deslizamiento, asegurate de dejar un espacio de dimension «a» o mas en el lado de la pieza. [mm]

Cilindro aplicable E EA | EB | EC | EY F FB | FC | FH | FW h S T TT W (Modelo de amortiguador hidrdulico| @
MY1B10 10 5 28 55| 298| — | — 8 | — | ——| 1.8 | 40.8 5 5 (Max. 10) 35 RB0805 3.5
MY1B20 20 10 49 6.5 | 47.5 6 33 13 12 46 3.5 | 46.7 7 5 (Max. 11) 60 RB1007 2.5
MY1B25 20 10 57 8.5| 57.5 6 43 17 16 56 45 | 67.3| 12 | 5(Max.16.5) 70 RB1412 4.5
MY1B32 25 12 74 115 | 73 8 57 22 22 74 55 | 732 | 15 8 (Max. 20) 90 RB2015 6
MY1B40 31 15 82 12 87 8 57 22 22 74 55 | 732 | 15 9 (Max. 25) | 100 RB2015 4
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Serie MY1B
Fijaciones y accesorios (opcional)

Unidades de ajuste de carrera

MY- A

Unidad de ajuste de carrera—r

20

H2

6N

Diametro
10 10 mm
16 16 mm
20 20 mm
25 25 mm
32 32 mm
40 40 mm

* La unidad de ajuste de carrera
no esta disponible para @ 50,

©63,080y @ 100.

Ref. unidad e

Sin espaciador

Espaciador corto

6L]
7C]

Espaciador largo

Tipo de entrega del espaciador

Unidad instalada

N

Solo espaciador

Unidad de ajuste de carrera

Espaciador de fijacion intermedia

* Los espaciadores se utilizan para fijar la unidad de ajuste de
carrera en una posicion de carrera intermedia.
* Los espaciadores se envian en un juego de dos unidades.

* El espaciador de fijacién intermedia no esta disponible para @ 10.

Simbolo|Unidad de ajuste de carrera|Posicion de montaje|
A1 ) Izquierda
— Unidad A .
A2 Derecha Izquierda Derecha
L1 Izqui
| L1 Unidad L zquierda
L2 Derecha -
H1 ) Izquierda =1
Ty Unidad H Y
H2 Derecha Conexié Conexion
* Unidad A y H Unicamente para @ 10, unidad A Unicamente
para@ 16
Rango de ajuste de carrera [mm]
Diametro 10 16 20 25 32 40
Simbolo de unidad A[H A L Al L[H[A]JL]JH]|A[L[H]A]JLI]H
Sin espaciador 0a-5 0a-56 0a-6 0a-11.5 0a-12 0a-16
Con espaciador corto| — — -5.6a-11.2 -6a-12 -11.5a-23 -12a-24 -16 a -32
Con espaciador largo | — — -11.2a-16.8 -12a-18 -23a-34.5 -24 a -36 -32 a-48
Longitud del espaciador [mm]
Diametro 16 20 25 32 40
Espaciador corto 5.6 6 11.5 12 16
Espaciador largo 11.2 12 23 24 32
Lista de componentes
MY-A20H2 MY-A20H2-6 MY-A20H2-7 MY-A20H2-6N

(Sin espaciador)

(Con espaciador corto)

IS

E iEspaciador corto

(Con espaciador largo)

(Solo espaciador corto)

iEspaciador corto

MY-A20H2-7N
(Solo espaciador largo)

E iEspaciador largo
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Cilindro sin vastago de arrastre mecanico .
Modelo basico Serie M Y1B

Soporte lateral

Soporte lateral A

MY-SOA 1 @ ]
2x0G ( |
( )
! |
“ C
D
Soporte lateral B
MY-S[OB H & H
2xd [\: (‘
) i
B C
D
[mm]
Modelo  |Cilindro aplicable| A B (o] D E F G H J

MY-S104 | MY1B 10 | 35 | 436| 12 21| 3 12| 65| 34| M4x07
MY-S164 | MY1B 16 | 43 | 536 15 26 | 49| 8 65| 34| M4x0.7
MY-S208 | MY1B 20 | 53 | 656 25 38 | 64| 4 8 45| M5x08
MY-S325 | MY1B 50 | 113 | 131 45 64 [11.7 | 6 |11 6.6 | M8x1.25
MY-S504 | MY1B 63 | 136 | 158 55 80 | 148 | 85| 14 9 M10x 1.5
MY-S63 § mm 21 gg ;;g igg 70 | 100 | 18.3 | 10.5 | 17.5 [ 11.5 | M12x 1.75

= Un set de soporte lateral consiste en un soporte izquierdo y un soporte derecho.

Guia para el uso de los soportes laterales

En el caso de montajes con carreras largas, el T kgl 200

tubo del cilindro podria doblarse dependiendo ﬁ—:—ﬁ

de su propio peso y del peso de la carga. En , 7 190

dichos casos, utilice un soporte lateral en la ' 180

zona intermedia. El espacio (I) entre soportes L

. L 170
no debera sobrepasar los valores indicados en
el gréfico de la derecha. / 160
(4000)
150
. 140 \
m 130
. s L 120 (3200) \

A\ Precaucion , = I

1. Las superficies de montaje no estan —— § 100 \ \ g
adecuadamente alineadas, el uso del m ) m 7 90 \ \ =
soporte lateral podria originar un funciona- 7 (2700) A \; \0
miento defectuoso. Por lo tanto, asegurese L L 80 | \ \'fx \
de nivelar el tubo del cilindro durante el 70 ‘g
montaje. Del mismo modo, en el caso del 60 \ \g.«'c \0 \
funcionamiento con carreras largas donde \%_ 6 \ \
se produzcan vibraciones e impactos, se 50 \34\‘33 \
recomienda el uso de soportes laterales, 40 "é \ \
incluso en el caso de que el valor de 30
espaciado esté dentro de los limites oo — (1100) | 45 \ \ \
admisibles indicados en el grafico. 0 % \\ \ \

2. No utilice las escuadras de soporte para 0 —\(400) MY1810 < L \ N \
llevar a cabo labores de montaje, utilicelas 0 1000 2000 3000 4000 5000
solamente como soporte.

Espacio entre soportes L [mm]
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Serie MY1B

Fijaciones flotantes

Facilita la conexién a otros sistemas de guias.

Diametro aplicable

MY-J10

Ejemplo de aplicacion

Diametro aplicable

MY-J16/MY-J20

Ejemplo de aplicacion

_

—

=

& e

-

070

Pieza

~

pagina 120.

* Las fijaciones flotantes constan de un juego de fijaciones derecha e izquierda.

YN |
3 i
: 2%
3 Guia Serie MY1B Fijacion flotante
Ejemplo de montaje . Ejemplo de montaje
| G
30 2 ! T D Za
a |
2 0\ 47—* i ‘
g j | o=—-dy
O ol 7 T # 1 |
Rl e 6 + A | ) :
Q1 ¢ T ) ! m| i
S o & 1 ’ ’ /.
] [ o|a | * * al
< |0 ' T
ffffffff ' R -—-oF— 1 »
( o & } ! Detalle de seccion Za
| | T ! alo (Rango ajustable)
o Detalle de seccién
‘°$ _¢_ Za (3N) | JJ Zb
Rango ajustable | 1
' 4 [y i
M4x07 Zb : I ! ' § GHEES =
Al ' I et g I
. - — < g =
Dy i 0 T i 2x2xQ@ LD
PR R R | s
| 1o ! L
&l o Detalle de seccién | Detalle de seccion Zb
Zb (3/1) ! (Rango ajustable)
Rango ajustable :
2x2x06.5 [mm
1 _Modelo | Ciingro apicable A B C D F G H
' MY-J16| MY1B160] 45 45 225 30 52 38 18
* Las fijaciones flotantes constan de un juego de fijaciones derecha e izquierda. i MY-J20| MY1B20C1 55 52 26 35 59 50 21
i Modelo | Cilindro aplicable JJ K L P Q | E3 | E4a | LD
i MY-J16| MY1B160] M4 x 0.7 10 4 7 3.5 1 1 6
* Para obtener mas detalles sobre cémo fijar el perno de fijacién, consulta la i MY-J20| MY1B200 | M4x0.7 | 10 4 7 35 1 1 6
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Lista de componentes de MY-J10 a 20 (1 juego)

Descripcion

Cant.

Material

Fijacién 2

Acero al carbono

Pasador

Acero al carbono

Acero al carbono

2
Arandela eldstica conica | 2
Perno de fijaciéon 2

Acero al cromo molibdeno




Fijaciones flotantes

Cilindro sin vastago de arrastre mecanico
Modelo basico

Facilita la conexién a otros sistemas de guias.

Diametro aplicable

Q25,0 32,0 40

MYL1J25/MY[1J32/MY[1J40

Ejemplo de aplicacion

| Tipo de bloque |

Ejemplo de aplicacion

Serie MY1B

Pieza

N

Dimensiones de montaje

/iv Pieza

Dimensiones de montaje

Se puede montar un conjunto de fijaciones en dos direcciones

para combinaciones compactas.

Y4
N
I
< <
J | -
Direccion de montaje (2)
C
49 MM E E
3 | w
o|a iy
Detalle de seccién Z
: & (Rango ajustable)
[mm]
Ref Cilindro Comun Direccién de montaje (1)
) aplicable | D | G| H| J/ MM/ A| B|C | F
MY-J25 | MY1B25(1| 40 | 60 | 32| 35 | 55| 63 | 78| 39 | 100
MY-J32 MY1B32[]| 55 | 80| 45| 40 | 65| 76 | 94| 47 | 124
MY-J40 | MY1B40L]| 74 [100 | 45| 47 | 65| 92 [112]| 56 | 144
Ref Cilindro Direccion de montaje (2) Rango ajustable
) aplicable | A | B1| B2| B3| Ci1| C2| F | E1| E2
MY-J25 | MY1B25(]| 65 | 28 | 53 78| 14 | 39 96| 1 1
MY-J32 | MY1B32[]| 82 | 40 | 64 88| 20 | 44 | 111 | 1 1
MY-J40 | MY1B40LC]| 98 | 44 | 76 | 108| 22 | 54 | 131] 1 1

* Las fijaciones flotantes constan de un juego de fijaciones derecha e izquierda.
* Para obtener més detalles sobre como fijar el perno de fijacion, consulta la pagina 120.

Lista de componentes de MY-J25 (1 juego)

Descripcidn Cant. Material
Fijacion 2 Acero al carbono
Pasador 2 Acero al carbono
Arandela elastica conica | 2 Acero al carbono
Perno de fijacién 2 Acero al cromo molibdeno

JJ Zb2
Hi /\/7 -Q
i %f@_ 1} ) - ﬂ
§ l l L}LY ‘A{A.‘ L] s===coap
J 4 -
< 3| 5|¢ { j
=1 = = K]
B3 ) w
g =l / / Detalle de seccidn Zb2
] 2x2x0 LD (Rango ajustable)
G Za2
D2
77 VA7 YR
S2 AN
8 @ & < @
{} - s - Q Detalle de seccion Za2
'-’4 } @ + @ } (Rango ajustable)
8 T
[mm]
Cilindro Rango ajustable
Ref. aplicable G| H JJ L | P |LD Ea | Eb
MYAJ25/MY1B2501| 55 | 22 | M6x1 |55 | 12 | 95| 1 1
MYAJ32 MY1B32[]| 60 | 22 | M6x1 |55 | 12 | 9.5] 1 1
MYAJ40MY1B40C1| 72 | 32 [M8x1.25( 6.5 | 16 |11 1 1
Ref. Cilindro | p, | B> | C2 | D2 | F2 | K2 | Q2
aplicable
MYAJ25 MY1B25(1(63 | 61 [30.5| 40 | 73| 14 | 6
MYAJ32|MY1B32(1(73 | 72 |36 |46 | 84| 14 | 6
MYAJ40 MY1B40[1|93.5| 88 |44 | 55 |104| 19 | 8

* Para obtener mas detalles sobre cémo fijar el perno de fijacién, consulta

la pagina 120.

Lista de componentes de MYAJ25 a 40 (1 juego)

Descripcién Cant. Material
Fijaciéon 2 Acero laminado
Pasador 2 Acero al carbono
Arandela eldstica cénica | 2 Acero al carbono
Perno de fijacion 2 Acero al cromo molibdeno
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Serie MY1B

Fijaciones flotantes

Facilita la conexién a otros sistemas de guias.

Diametro aplicable

0 50, O 63
MY-J50/MY-J63
Ejemplo de aplicacion

Diametro aplicable

0 80,0 100
MY-J80/MY-J100
Ejemplo de aplicacién

Pieza
e
W /
[ s L ]
|9
L [if] L
Guia Serie MY1B ; Fijacion flotante
Ejemplo de montaje
JJ Zb
X [l i 5
[ ML § Lz Y
< - 2x2x@LD qf
w
Detalle de seccion Zb
(Rango ajustable)
G Z
=
-—— |
%
i
,,,,,,, . v
: : o A}
s e — ﬂ
T
1 -—-®—— 1 Detalle de seccion Za
alo (Rango ajustable)

[mm]
Modelo |Cilindro aplicable | A B C D F G H
MY-J50 | MY1B50C1 | 110 110 55 70 126 90 37
MY-J63 | MY1B63(1 | 131 130 65 80 149 100 37

Modelo | Cilindro aplicable JJ K L P Q E3 | E4 | LD
MY-J50 | MY1B500C1 | M8 x 1.25 | 20 7.5 16 8 25 | 25 11
MY-J63 | MY1B63(1 | M10x 1.5 | 20 9.5 19 95 | 25 | 25 14

* Las fijaciones flotantes constan de un juego de fijaciones derecha e izquierda.
* Para obtener mas detalles sobre cémo fijar el perno de fijacién, consulta la pagina 120.

Lista de componentes de MY-J50, 63 (1 juego)
Descripcién Cant.
Fijacion 2
Pasador 2
Arandela elastica cénica | 2
Perno de fijacion 2

Material
Acero al carbono
Acero al carbono
Acero al carbono
Acero al cromo molibdeno

4
&
E3
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Fijacién de montaje )
Pieza
2y
AN YL .
N \ﬂ{%)ﬁjacién

\

Patin
(Entrehierro)

Ejemplo de montaje

Fijacién de soporte

I 1

El drea de montaje de la fijacién de soporte estd tratada térmicamente en HRC40 o superior.

Flotante con barra redonda

Fijacion
{ i ]
oZ Bad e
|2 SIS
— ] % oy
os @9 ®
| A<
[ S ? \
s
8 20193
.03
c
5 150
[T

Fijacion flotante

sgssi?:?oor:adrﬁiento Orificio de montaje de la fijacién (@ 80)
(©@10x18L) Tornillo Allen (M10 x 1.5 x40 L)
Orificio de montaje de la fijacién (& 100)
Tornillo Allen (M12 x 1.75 x 40 L)
Modelo |Cilindro aplicable | A |B (méx.)| C (min.)
MY-J80 | MY1B80C | 181 15 9
MY-J100 | MY1B100O0 | 221 15 9

* eLa fijacién de soporte (lineas inclinadas) montada por el cliente se puede

montar con barra plana o con barra redonda.

*«B» y «C» indican las dimensiones de montaje admisibles para la fijacién de
soporte (barra plana o barra redonda).

*Considera usar fijaciones de soporte con dimensiones que permitan un
correcto funcionamiento del mecanismo flotante.

Lista de componentes de MY-J80, 100 (1 juego)

Descripcién Cant. Material

Fijacién 1 Acero laminado

Pin de centrado | 2 Acero al carbono

Perno de fijacién| 4 Acero al cromo molibdeno




serie MY1IM

Modelo con patin deslizante
916, 0 20, @ 25, @ 32, @ 40, 9 50, @ 63

Su tipo de guia simple permite el montaje
directo de las piezas a desplazar.
Patin

deslizante
Mecanismo de ajuste

ANLES @I USO +++eerrereereeriestieientiete sttt ettt
MOdEIO dE SEIECCION +++++++reereerrerrerrrerrestietisteeste st ente et rees
Forma de pedido oo
ESPECIfiCaCIONES v+ ovoeerersusmsiiniisiiiinisisics s
Capacidad de amortiguacion -« -
DTy T TN
DIMENSIONES ++++++++esreesreereesreaiestiaiestiestesteentesseesseessesseesesseessesens
Unidad de ajuste de Carreras i,
Soportes para acCesorios (OPCION) -« -w-wwwrweeemereiriiicnensenn:

.39
41
.43
.44
.46
.47
.49
.52
.54

38



serie MY1M
Antes del uso

Momento maximo admisible/Peso maximo de la carga

Momento maximo admisible

Modelo Diametro | Momento méximo admisible [N-m] | Peso maximo de la carga [kg]
[mm] M1 M2 M3 m1 s m3
16 6.0 3.0 1.0 18 7 2.1
20 10 5.2 1.7 26 10.4 3
25 15 9.0 2.4 38 15 45
MY1M 32 30 15 5.0 57 23 6.6
40 59 24 8.0 84 33 10
50 115 38 15 120 48 14
63 140 60 19 180 72 21

Los valores anteriores son los valores méximos para el momento admisible y el peso de la carga. Consulta el momento
max. admisible y el peso maximo de la carga en cada grafica para obtener la velocidad del émbolo particular.

Precauciones de diseno

Si el producto se utiliza con un factor de carga de la guia que supere el valor estandar, puede producirse un fallo de funcionamiento
debido a dafios en la cubierta final y los rodamientos. Por lo tanto, asegurate de que el factor de carga de la guia es de 1 0 menos.

Peso de la carga [kg]

mi1

Momento (N-m)

Fi1 <
o~

Jar]

M1 =F1x L1

F2

T 1

m2

<Calculo del factor de carga de la guia>
1. Deben examinarse el peso maximo de la carga (1), el momento estéatico (2) y el momento dindmico (3)
(en el momento del impacto con el tope) para realizar los célculos de seleccion.
* Para realizar una evaluacion, usa Ua (velocidad promedio) para (1) y (2), y U (velocidad de impacto U = 1.4Ua)

1 2k

= T B

ms3

-\Mz=F2xLz Fs < — M3 = FaxLa

Y
P

-
il

para (3). Calcula m max. para (1) a partir de la gréfica de peso de carga maximo (m1, m2, m3) y M max. para (2) y
(3) a partir de la grafica de momento méximo admisible (M1, M2, Ms).

Suma de los factores
de carga de la guia

Peso de la carga (m)  Momento estatico (M)*! Momento dindmico (Me)"?

™ Peso méximo de la carga (m max) " Momento estético admisible (Mméx,) " Momento dinamico admisible (Meméx) —

<1

*1 Momento causado por la carga, etc. con el cilindro en reposo
*2 Momento causado por la carga equivalente al impacto en final de carrera (en el momento del impacto con el tope)

* Dependiendo de la forma de la pieza, pueden generarse multiples momentos. Si esto sucede, la suma de los factores de

carga (3a) es el total de todos esos momentos.

2. Férmula de referencia [momento dinamico en el momento del impacto]
Utiliza las siguientes férmulas para calcular el momento dinamico teniendo en cuenta el impacto del tope.

m: Peso de la carga [kg]

F: Carga[N]

Fe: Carga equivalente a impacto

(en el momento del impacto con el tope) [N]
Ua: Velocidad media [mm/s]
M: Momento estatico [N-m]

*3
U = 1.4Ua (mm/s) Fe = 1.4Ua-d-m-g

*4
\Me= —FeLi=4.57UadmLi [N-m]

U: Velocidad de impacto [mm/s]

Li:
Me:

Distancia al centro de gravedad de la carga [m]
Momento dindmico [N-m]

Selecciona el momento dentro de los
limites de funcionamiento mostrados en
las gréficas. Ten en cuenta que el valor del
peso maximo de la carga se puede
superar en algunas ocasiones incluso
dentro de los limites de funcionamiento
mostrados en las gréficas. Por lo tanto,
comprueba también el peso de la carga
para las condiciones seleccionadas.

Peso maximo de la carga

Selecciona el peso de la carga dentro de
los limites de funcionamiento mostrados
en las graficas. Ten en cuenta que el valor
del momento maximo admisible se puede
superar en algunas ocasiones incluso
dentro de los limites de funcionamiento
mostrados en las gréficas. Por lo tanto,
comprueba también el momento admisible
para las condiciones seleccionadas.

d: Coeficiente de tope elasticoEn el momento del impacto: U = 1.4Ua

Con tope elastico = 4/100

(MY1B10, MY1H10)

Con amortiguaciéon neumatica = 1/100
Con amortiguador hidraulico = 1/100

g: Aceleracion gravitacional (9.8 m/s?)

*3 1.4Uad es un coeficiente adimensional para el calculo de la fuerza de impacto.

*4 Coeficiente de carga promedio (=
con el tope en funcién de los célculos de vida util

1

): Para promediar el momento de carga méaximo en el momento del impacto

3. Para obtener mas detalles sobre los procedimientos de seleccién, consulta las paginas 41y 42.
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Antes del uso Serie M Y1M

MY1M/M1 MY1M/M2 MY1M/M3
200
50 20
40
100 C
AN \\ \\ 30 \\ 10 \\
NN\
\\\\ 20 \ N AR N
50 NCN \ N\ N
40 N \ N 5 N AN
N N N N \\ 4 N
30 NN 10 NN N N
N N WA VEEAN LN N
\k AV N mvimes NN Nvimes
T 2 NSRS G AN £, ol
3 N MY1M50 z N——N MY 1M50 Z N N
N Y
g N g N A\, \ *8 \ N
5 10 N & NC TN NN 5 N
£ N £ \ £ NN MY1M40.
5 ANEAN AN = 5§ 3 MY1M40 E 4 N ]
N N MY-1M40
= \\ N N = N \ = NN N
5 2 MY1M32 NN LhflLir]
4 \ MYIM32] N \ 05 TN
N A
N \ 0.4 N
3 N D B N Niviwes
N 1 0.3 N \ ‘ -
\
2 MY:M25 NN os N \Myimzo
\ NG MY 1M20 :
\\ MY1M20 0.5 MY1M16
) N 0.4 MY1M16 o1
~NMY-IM6] 03
0.5 0.2 0.05
100 200 300 400 500 1000 1500 100 200 300 400 500 1000 1500 100 200 300 400 500 1000 1500
Velocidad del émbolo [mm/s] Velocidad del émbolo [mm/s] Velocidad del émbolo [mm/s]
MY1M/m1 MY1M/m2 MY1M/ms3
30
200 100
20
AN \
100 N AN % N \
40 N 10 A\
NCRCEN NN NS
AN 30 NG\ ANEIANG A\
\ NN N
50 NN NN N
NN N N N
\ 20 TN N\ NN
40 NN \ \ \ N 5 N N \\
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a ANIAN a N MYTM321 o N e N RN 2
5 NN wvimzs NN | NI
: NS ™) 2 \ Mv‘mzs— MY1M25,
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3 \\ T \ MYT"‘” 0.4 w0
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0.5
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serie MY1M
Seleccion del modelo

Pasos para la seleccion de la serie MY1 mas adecuada para sus necesidades.

Calculo del factor de carga de la guia

[1] Condiciones de trabajo
Posicion de montaje

Cilindro ........................ MY1M40-500 1. Montaje horizontal 2. Mont. en la pared

Velocidad media de trabajo Va ... 200 mm/s W Pieza de trabajo (500 g) i

Posicion de montaje ......... Montaje horizontal

We: MHL2-16D1 (795 g)

Woa: Placa de conexién t = 10 (880g)

3. Montaje eneltecho 4 pontaje Xi
vertical [}

MY 1M40-500

Wh: MGGLB25-200 (4.35 kg)

Véase en las paginas anteriores los ejemplos del
célculo de cada posicion.

Masa de la pieza y centro de gravedad
[] Ref. " Centro de gravedad
Yy Op pieza de o~a Eje X Eje Y Eje Z
1 T [ trabajo Xn ¥n Zn

615 [ ] Wa 0.88 kg 65 mm 0mm 5mm

210 42 Wb 4.35 kg 150 mm 0mm 42.5 mm
111 150
M url:_fj—l We 0.795kg | 150 mm 111 mm 42,5 mm
J Y o i:@ Wd 0.5kg 150 mm 210 mm 42,5 mm
[Te} 4
g L L n=a,b,cd

[3]Calculo del centro del conjunto de gravedad

mi=2Xmn
=0.88 +4.35+0.795 + 0.5 = 6.525 kg

_ 1
X —WXZ(mnXXn)

- 1 (
~ 6.525

]
Y =——XxZ(mnxyn)
=—65125 (0.88x0+4.35x0+0.795x 111 + 0.5 x210) = 29.6 mm
>

_Wx2(mnx2n)

1
~ 6.525

0.88 x 65 + 4.35 x 150 + 0.795 x 150 + 0.5 x 150) = 138.5 mm

N
1

(0.88 x5 +4.35x42.5 + 0.795 x 42.5 + 0.5 x 42.5) = 37.4 mm

@ Calculo del factor de carga para la carga estatica

mi: Masa
m1 max (desde 1 del grafico MYTM/m1) = 84 (KQ) -..vuevemenieiiii e,
Factor de carga 01 = mi/m1 méax = 6.525/84 = 0.08

M:: Momento
M1 méx (desde 2 del grafico MYTM/M1) =59 (N-M) ..euniiniiiieiie e et e e e e eaeeaaes
Mi=mixgxX=6.525x9.8x138.5x 102 =8.86 (N-m)
Factor de carga 02 = M+/M1 méax = 8.86/59 = 0.15
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[5]Calculo del factor de carga para el momento dinamico

(6 ]Suma y verificacion de los factores de carga de la guia

Seleccion del modelo Serie MY1M

Mz: Momento
Mzmaéx (desde 3 de grafico MYTM/M2) = 24 (N-M) ....ueniniiiee e e e e eeneeas
Ms=mixgXxY =6.525 x 9.8 X 29.6 x 10%=1.89 (N-m)
Factor de carga o= M2/M2max = 1.89/24 = 0.08

Carga equivalente FE durante el impacto

FE= 12 x200%9.8x6.525=179.1 (N)

1.4
W Xva x gxm=
M1E: Momento
MiE méax (desde 4 del grafico MY1M/M1 donde 1.4va = 280mm/s) =42.1 (NM) ...........cceenenes

MhE =;—x FEXZ =;—x 179.1 x 37.4 x 103 = 2.23 (N-m)

Factor de carga 0« = MiE/MiE max = 2.23/42.1 = 0.05

M3E: Momento
MsE max (desde 5 del grafico MY1M/Ms donde 1.4va = 280mm/s) = 5.7 (N-m)
MaE = ——x FEXY = ;—x 179.1 x 29.6 x 107 = 1.77 (N-m)

3
Factor de carga 0ls = Mse/MsE max = 1.77/5.7 = 0.31

Yo =01 + 02 ++ 03 ++ 04 ++ o5 = 0.671

El calculo anterior esta dentro del valor admisible y por ello se puede utilizar el modelo seleccionado.
Seleccione un amortiguador hidraulico adecuado.

En un célculo real, cuando la suma de los factores de carga de la guia Za de la férmula anterior es superior a 1,
considere una reduccion de la velocidad, incrementar el diametro o modificar la serie del producto.

Peso de la carga Momento admisible
MY1M/m: MY1M/M: MY1M/M: MY1M/Ms
200
200 50 \ 20
40
100 N
30
100 1 /\ (2?\\ \3/\\ 10 \\\
AN 20 N N
\ 50 @\:\ \ \ = -\ 5‘ \\
0 N o= == N \ N s LN \
NN 1 NN N INUIN 1 \N
40 N 30 N \ 4 \ N
\ \\ \ ! \:\ 10 \\ ™ “ \ 1M63 3 \\ \ N \\
30 N N N AN MY, ]
2 \\\ N N vives 2 1 WVINGS N AN I N By e
© NN N : N 2 MYIM50
g2 N NN £ NN evmeel (e s N—Ymyimso| | £ N
] NN MYiiM50 > N > ANENIN : ! N
S \ N 4 N Z 4 N N =2 N
o NN | S 10 : N o N NCN o NN LN Nuvamao
© 10 NN N Y wvinigo £ NN MMy (5 3 N o N N
A™ N J
= NI M,V%M;z § i % 5 . wimal | § N Nuyimsz
] ANIAN | s 5 [ = \ \ S s T {
s 5 T 4 N ! MYIM32 N 1 0N
MY N 0.4 N
. N 3 ) N N| Ymvimzs 1 LN Nanviwes
N \\ MY{M20 1 \ 1 RS 0311 [ [] (;*k’ ]
} MYAM25 1 MY1M20
Nuviss 2 ' N ‘ NE—vinz 02 1
2 1 \\ MY1M20 05 1 MY1M16
1 - - 04 Y1116 04 !
T MYAMT6 X
! 1 T 03 1
05 1 L1 02 0.05 .
100 200 300 400 500 1000 1500 100 200 300 400 500 1000 1500 100 200 300 400 500 1000 1500 700 200 300 400 500 1000 1500
Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s
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Cilindro sin vastago de arrastre mecanico
Modelo con patin deslizante

Serie MY1TM

016, @ 20, 9 25, O 32, @ 40, O 50, O 63

Forma de pedido

et e MY 1M (2 G|-1300| [-IM9BW| |-

it 99 e 0 e e

0 Diametro 9 Tipo de rosca de conexion 0 Carrera del cilindro [mm]
1 - - A ) Carrera
;g 22 22 Simbolo R:—sIS:M GD:eém;tzrg Diametro Carrera estandar*’ Carrera larga méxamaf ue se
) puede fabricar
25 25 mm Rc |@25 032, 100, 200, 300, 400, 500,| Carreras de 2001 a 3000 mm
32 32mm TN NPT | @ 40, @ 50, 16 600, 700, 800, 900, (incrementos de 1 mm) que exceden la| 3000
40 40 mm TF G |oes 1000, 1200, 1400, carrera estandar
50 50 1600, 1800, 2000 Carreras de 2001 a 5000 mm
mm 20, 25, 32| +1 Lacarrera se puede fabricaren | - 1 |
63 63 mm 40. 50, 63| inrementos de | mm aparr de (mcrementc?s de 1 mm) que exceden la| 5000
9 Conexionado T cartera de 1 mm. carrera estandar
—  |Modelo estandar Ejemplo de pedido ) ) )
Modelo de conexionadol * La carrera larga se puede pedir de la misma forma que la carrera estandar. MY1M20-3000L-M9BW
G centralizado + Ten en cuenta que, cuando la carrera es de 49 mm o menos, hay casos en los que el montaje del

detector magnético no es posible y el rendimiento de la amortiguacién neumaética puede reducirse.

@ Simbolo de la unidad de @ Detector magnético 0 N.° de detectores magnéticos
ajuste de carrera [ = | Sin detector (iman integrado) | — 2

Para las unidades de ajuste de carrera, - N B » S 1
P Los detectores magnéticos aplicables varian en funcién
consulta la pagina 44. - . N
del diametro. Selecciona un modelo aplicable conforme n n
a la siguiente tabla.

@ Especificaciones comunes de las
ejecuciones especiales
Para més informacion, consulta la pagina 44.

Detectores magnéticos ap"cab|ES/Consulta el catalogo web en www.smc.eu para obtener mas informacion sobre los detectores magnéticos.

. iont Entrad 5 Cablead Tension de carga Modelo de detector magnético |Longitud de cable [m] Coredo
- uncionamiento ntraaa 8 ableado N 7 nector q
Tipo . J s - Perpendicular En linea 05|1[3]|5 Carga aplicable

especial eléctrica | £ Salida recablead

P 8 ( : bC AC 016,020[022063,0 16,020025a08 (—) |(M)| L) | @ |"
@ 3 hilos (NPN) M9NV M9N ® /@ O O |. .
5V,12V Circuito IC

S — 3 hilos (PNP) M9PV M9P e | @@ O O
298 2 hilos 12V M9BV M9B ® ®@/®@ O O -
0= — -
co| Indicacion de Salida 3 hilos (NPN) 5V 12V MONWV MONW ® 06/ O O Gircuito IC i
g g ~ diagnostico directa | Si |3 hilos (PNP)| 24V ' — M9PWV M9PW ® /0 O O llq:el;lg,
= E (indicador en 2 colores)| a cable 2 hilos 12V M9BWV M9BW e @el@e O O _
€98 Resistente a 3 hilos (NPN) SV 12V MYNAV* MONA*" | O |O[@[O] O |, .\
g salpicaduras 3 hilos (PNP) ' M9PAV*! M9PA ! O|0|®@|O| O
Q |(indicador en 2 colores) 2 hilos 12V MOBAV:*! MOBA*! ololelo] o —
58 Salida S 3hios (equivalenteaNPN)| — — 5V — A96V — A% | 276 | @ |— |@| — | — |[CircuitolC|] —
s _— directa | | 2 hilos Y 12V 100V [A93V*2| — A%3 | 273 @ © @0 0| -— - Relé,
S 5 acable [Ng 100Vomenos| AQOV | — A90 | 280 @ |— |@|— | — |[CircuitoIC| PLC

+1 Los detectores magnéticos resistentes a salpicaduras se pueden montar en los modelos anteriores pero, en ese caso, SMC no puede garantizar la resistencia a las salpicaduras.
Ponte en contacto con SMC para conocer los modelos resistentes a salpicaduras.

+2 El cable de 1 m solo es aplicable al modelo D-A93.

+ Para obtener mas detalles sobre las fijaciones de montaje de los detectores magnéticos y sus referencias, consulta la pagina 112.

+ Simbolos de la longitud de cable: 0.5 m =+ — (Ejemplo) MONW 3m e L (Ejemplo) MONWL
Tm e M (Ejemplo) MONWM 5m e Z (Ejemplo) MONWZ

+ Los detectores magnéticos de estado solido marcados con «O» se fabrican bajo demanda.

+ Existen otros detectores magnéticos aplicables aparte de los listados anteriormente. Consulta los detalles en la p. 112.
+ Los detectores magnéticos se envian junto con el producto, pero sin montar. (Para obtener mas detalles sobre el montaje de detectores magnéticos, consulta la pagina 109.)
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Amortiguacion neumatica

de to
Made

Especificaciones comunes de las
ejecuciones especiales

(Para mas informacion, consulta la pagina 114.)

Simbolo

Especificaciones

*.
-XB22™| o |2 serie RJ montado

Amortiguador hidraulico (modelo de parada uniforme)

-XC67

Banda de sellado antipolvo con revestimiento de NBR

-X168

Especificaciones de la rosca de insercion helicoidal

*1 Excluye @ 50 y @ 63 para -XB22

Cilindro sin vastago de arrastre mecanico
Modelo con patin deslizante

Serie MY1M

Especificaciones

Diametro [mm] 16 | 20 | 25 | 32 | 40 [ 50 | 63
Fluido Aire

Accién Doble efecto

Rango de presién de trabajo 0.2a0.8 MPa [ 0.15a 0.8 MPa

Presién de prueba 1.2 MPa

Temperaturas ambiente y de fluido 5a60°C

Amortiguacion

Amortiguacion neumatica

Lubricacion

Sin lubricacion

Tolerancia de longitud de carrera

1000 max. 4°
1001 a 300028

2700 o menos *y® , 2701 a 5000*5°

Tamaiio de | Conexion frontal/lateral M5 x 0.8 1/8 1/4 3/8
conexién | Conexién inferior o4 26 o8 10
Velocidad del émbolo
Diametro [mm] 16 a 63
Sin unidad de ajuste de carrera 100 a 1000 mm/s
Unidad de ajuste | Unidad A 100 a 1000 mm/s™!
de carrera Unidad L y unidad H 100 a 1500 mm/s"2

*

1

Ten en cuenta que, si el rango de ajuste de carrera se ha incrementado con el perno de ajuste, la capacidad de

amortiguacion neumatica disminuye. Ademas, si se exceden los rangos de carrera con amortiguacion neumatica
indicados en la p. 46, la velocidad del émbolo deberia ser de 100 a 200 mm/s.

*

N

La velocidad del émbolo es de 100 a 1000 mm/s para conexionado centralizado.

* Usa una velocidad que se ajuste al rango de capacidad de absorcién. Consulta la pagina 46.

* Debido al disefio de este producto, puede presentar mayores fluctuaciones en la velocidad de funcionamiento en
comparacién con un cilindro neumatico de doble vastago. Para aplicaciones que requieran una velocidad
constante, selecciona el equipo que corresponda al nivel requerido.

Especificaciones de la unidad de ajuste de carrera

Diametro [mm] 16 20 25 32 40 50 63
Simbolo de unidad A L A L H A L H A L H A L H A L H A L H
Configuracion RB RB RB RB RB RB RB RB RB RB RB RB RB
Modelo de Conpeno | 0806 | ¢ o | 0806 | 1007 | oy | 1007 | 1412 | oo geny | 1412 | 2015 | gangen | 1412 | 2015 | e | 2015 | 2725 | cogeno | 2015 | 2725
amortiguador de ajuste + de ajust + * de ajust + * de ajuste * * de ajuste * *olde ajuste * *olde ajuste * *

9 con perno | 9 alUSe | con permo | con pemo | 9 US| con pemo | con perno con perno | con pemo con perno | con perno con perno | con pemo con pemo | con perno
hidraulico de ajuste deajuste | deajuste deajuste | deajuste de ajuste | de ajuste deajuste | deajuste deajuste | deajuste deajuste | deajuste
Rango de ajuste | Sin espaciador | 0 & -5.6 0a-6 0a-11.5 0a-12 0a-16 0a-20 0a-25
:_spa_gia(_ior de Con espaciador corto | -5.6 a -11.2 -6a-12 -11.5a-23 -12 a-24 -16 a-32 -20 a -40 -25a-50
ijacion di
[:nm] Con espaciador largo| -11.2 2 -16.8 -12a-18 -23a-34.5 -24 a -36 -32 a -48 -40 a -60 -50 a -75

* El rango de ajuste de carrera es aplicable a un lado cuando se monta en un cilindro.

Simbolo de la unidad de ajuste de carrera

Esquema de montaje de la
unidad de ajuste de carrera

Unidad de ajuste de carrera en lado derecho Unidad de ajuste de carrera Espgp adorde
fjacion intermedia
. : L: Con amortiguador hidrdulico | H: Con amortiguador hidraulico
Sin A8 i izt ol 2 de cargas reducidas + Perno de | de cargas elevadas + Pemo de
unidad Con Cn | auste (o Com|auste g Con
espaciador | €spaciador espaciador | €spaciador espaciador | €spaciador
corto largo corto largo corto largo
'§ Sin unidad — SA SA6 | SA7 SL SL6 | SL7 SH SH6 | SH7
‘$|A: Con perno de ajuste | AS A AA6 | AA7 AL AL6 | AL7 AH AH6 | AH7
% Con espaciador corto| A6S | AGA A6 | A6A7 | A6L | A6L6 | A6L7 | A6H | A6H6 | A6H7 | Ejemplo de acoplamiento L6L7
s Conespaciador largo| A7S | A7A | A7TA6 | A7 A7L | A7L6 | A7L7 | A7H | A7H6 | A7H7 [Lado izquierdo] [ Lado derecho|
§ L: Con amortiguador hidréulico LS LA LA6 | LA7 L LL6 | LL7 LH LH6 | LH7 Unidad L Unidad L
S|0ecargas | conespaciadorcorto| L6S | L6A | L6AG | L6A7 | L6L | L6 | L6L7 | L6H | L6H6 | L6H7 {Paciedm corto ESPaciadm,'a'y
§ Perno de ajuste | Con espaciadorlargo| L7S | L7A | L7A6 | L7A7 | L7L | L7L6 L7 L7H | L7H6 | L7H7 U 2
'_ET H: Con amortiguador hidraulico HS HA | HA6 | HA7 HL HL6 | HL7 H HH6 | HH7 =P - git
g|decargas [oo, espaciador coto| H6S | H6A | H6A6 | H6A7 | H6L | H6L6 | H6L7 | H6H H6 | H6H7 kv%g it ¢
2 | elevadas + ] Conexion Conexion
S | Perno de ajuste Con espaciador largo H7S H7A | H7A6 | H7A7 H7L H7L6 | H7L7 H7H | H7H6 H7

* Los espaciadores se utilizan para fijar la unidad de ajuste de carrera en una posicién de carrera intermedia.
Para obtener méas detalles sobre los espaciadores y las unidades de ajuste de carrera, consulta «Fijaciones y accesorios (opcionales)»

en la pagina 54.

* Para las precauciones, consulta la pagina 121.

Fijaciones y accesorios (opcionales)

Unidad de ajuste de carrera

p. 54

Soporte lateral

p. 55

Consulta las especificaciones con un detector magnético en las paginas 109 a 112.
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Serie MY1M

Amortiguadores hidraulicos para las unidades L y H Especificacion de amortiguador hidraulico
. Upidad‘;ie Diametro [mm] Modelo RB | RB | RB | RB | RB
ipo ajuste de
bz | 16 | 20 | 25 | 32 | 40 | 50 | 63 0806 | 1007 | 1412|2015 | 2725
Estandar L RB0806 RB1007 RB1412 RB2015 Energia max. absorbida[J] | 29 | 59 | 19.6 | 58.8 | 147
(Amortiguador i6
hidravlicoloerie RE) H — ‘ RB1007 | RB1412 RB2015 RB2725 Absc.Jrclonlde c‘arrera [mm]| 6 7 12 15 25
Amortiguador hidraulico (modelo de L RJOSO6H RJ1007H RJ1412H Velocidad méx. de impacto [mmis] 1500
parada urforme) de 2 see R montad — — Frecuencia mx. de trabajo [ciclos/min]| 80 | 70 | 45 | 25 | 10
(XB22) i — [ motoom [muratn] — - - - Fuerzadel | Extendido| 1.96 | 422 | 6.86 | 8.34 | 8.83
* La vi(lig util del amoﬁiguadgr hidréulico es difere.nte de la de! cilindro MY 1M dependjendo de Iasl . muelle [N] Retraido | 4.22 | 6.86 | 15.98 | 20.50 | 20.01
condiciones de funcionamiento. Consulta el periodo de sustitucién en las «Precauciones especificas del -
producto» de la serie RB/RJ. Rango de temperatura de trabajo [*C] 5a60
* El amortiguador hidraulico (modelo de parada uniforme) de la serie RJ montado (-XB22) corresponde a * La vida util del amortiguador hidraulico es diferente de la del cilindro
especificaciones comunes de las ejecuciones especiales. Para mas informacion, consulta la pagina 115. MY 1M dependiendo de las condiciones de funcionamiento. Consulta

el periodo de sustitucion en las «Precauciones especificas del
producto» de la serie RB.

Fuerza tedrica Peso
I
[N] kgl
E— /erif) éﬂlgl Presion de trabajo [MPa] Peso | Pesode zgsé)o?)gl!?efllﬁglr%ﬁ] Peso de a unidad de ajuste de carrera
mm] | mme | 02 | 03 | 04 | 05 | 06 | 07 | 08 Didmetro| Peso |adicionalpor| las |  (por juego) (por unidad)
basico | cada 50 mm| piezas
16 | 200| 40| 60| 80| 100| 120| 140| 160 [mm] i i Pesode | Pesode | Peso de
decarrera | mivles | TIPOAYB | yiaq a |unidad L [unidad H
20 314 62 94 125 157 188 219 251
16 0.67| 0.12 0.19 0.01 0.03 0.04 —
25 490 98 147 196 245 294 343 392 20 1111 ode 028 0.02 0.02 005 | 008
32 804 161 241 322 402 483 563 643 . . . : . . .
25 1.64| 0.24 0.39 0.02 0.07 0.1 0.18
40 1256 251 377 502 628 754 879 | 1005
32 3.27| 0.38 0.81 0.04 0.14 0.23 | 0.39
50 1962 392 588 784 981 | 1177| 1373 | 1569
40 5.88| 0.56 1.41 0.08 0.25 0.34 | 0.48
63 3115 623 934 1246 | 1557 | 1869 | 2180 | 2492
— = - . 50 [10.06| 0.77 2.51 0.08 0.36 0.51 0.81
* Fuerza tedrica [N] = Presion [MPa] x Area del émbolo [mm2]
63 |16.57 1.11 3.99 0.17 0.68 0.83 1.08
Ejemplo de célculo: MY1M25-300A
©® Peso DASICO +++veverrerrnrenennnn 1.64 kg
 Carrera del cilindro --------- carrera de 300 mm
* Peso adicional «+-«eeeeeeenee 0.24/carrera de 50 mm
1.64 + 0.24 x 300/50 + 0.07 x 2 = 3.22 kg
* Peso de unidad A «-eeeeeeeee 0.07 kg

/APrecauciones

1 Para obtener mas detalles sobre los cilindros sin vastago de arrastre mecanico de la serie MY1M, consulta «Precauciones I
1 especificas del producto» en las paginas 119 a 122. :
1
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Capacidad de amortiguacion

Seleccion de amortiguacion

Cilindro sin vastago de arrastre mecanico
Modelo con patin deslizante

Serie MY1M

Capacidad de absorcion del amortiguador neumatico y las unidades de ajuste de carrera

<Amortiguacion neumatica>

Las amortiguaciones neumaticas son una caracteristica
estandar de los cilindros sin véstago de arrastre
mecédnico. Se incorpora un mecanismo de amortiguacion
neumatica para prevenir un impacto excesivo del émbolo
con alta energia cinética en el final de carrera. El objetivo
de la amortiguacién neumatica no es, por tanto,
decelerar el émbolo cerca del final de carrera. Los
rangos de carga y velocidad que pueden absorber los
amortiguadores neumaticos estan dentro de las lineas
de limite para amortiguacién neumética de las graficas.
<Unidad de ajuste de carrera con amortiguador
hidraulico>

Usa esta unidad cuando se utilice una carga y una
velocidad que superen la linea del limite de amortiguacion
neumdtica, o cuando se requiera amortiguacion fuera del
rango de carrera de amortiguacién neumatica eficaz
debido al ajuste de la carrera.

Unidad L

Usa esta unidad cuando se requiera amortiguacion fuera
del rango de amortiguacion neumatica eficaz, incluso si
la carga y la velocidad estan dentro de la linea del limite
de amortiguacién neumatica, o cuando el cilindro se
utilice en un rango de carga y velocidad por encima de la
linea del limite de amortiguacion neumatica y por debajo
de la linea del limite de la unidad L.

Unidad H

Usa esta unidad cuando el cilindro se utilice en un rango
de carga y velocidad por encima de la linea del limite de
la unidad L y por debajo de la linea del limite de la
unidad H.

* Para obtener mas detalles sobre el ajuste de carre-
ra usando el perno de ajuste, consulta la p. 121.

Carrera de amortiguacion neumatica [mm

Diametro [mm] Carrera de amortiguacion
16 12
20 15
25 15
32 19
40 24
50 30
63 37

MY1M1 6 Impacto horizontal: P = 0.5 MPa MY1 M32 Impacto horizontal: P = 0.5 MPa
T T
I ‘ I
&' 2000 : '@ 2000 0”'b'a¢‘yll
‘€ 1500 Z : g 1500 % N
£ ) 9
‘g 1000 40;0,,,\ 4‘/&0 ; o 1000 4770,,@ b dlagy
2 b y 2 . £
g “Beig 1] 1 g %
Oy T £ e”’h %
£ 500 "e,,,h - £ 500 R dlieg
g 400 \\a[/'ca 3 400 N
T 300 T 300
(] ©
b= k]
§ 200 !_6’ 200
2 2
100 100
05 1 2 3 45 10 20 30 2 3 45 10 20 30 40 50 100
m1 max. m1 max.
Peso de la carga [kg] Peso de la carga [kg]
MY1 M20 Impacto horizontal: P = 0.5 MPa MY1 M40 Impacto horizontal: P = 0.5 MPa
: T
I I
__ 2000 : __ 2000 (,,‘”J %
2 1500 £ 1500 2/ 1
g \ \\\ | E 4/),0 U \'Z‘
£, 1000 £ 1000 e i
o : o ‘9”30/'6,, %,
S N S 2 Syt ]
g 500 ™ "%4}; g 500 e tH
= 400 47;0”' N (/”%dr ‘ = 400
kel 77 m ©
g 0 .90‘9‘./.0_””7 T"'Z g 30
8,
S 200 l”'la/,é“ T 200
o o
e NIE
100 100
1 2 3 45 10 20 30 40 50 2 3 45 10 20 50
m1 max. m1 max.
Peso de la carga [kg] Peso de la carga [kg]
MY1 M25 Impacto horizontal: P = 0.5 MPa MY1 M50 Impacto horizontal: P = 0.5 MPa
T T
‘ I ‘ I
1 I
2000 T T 2000 Ui
9 (&
@ 1500 N 0”’”'917 : @ 1500 #fl"l’” g
£ Ama Ny, . i € 40)0,/. N,
£ 1000 gL gy €, 1000 (L
= OIELT, = e T
o (&7 £ o D h T
B N2 o 3 Q7PN
® Sty @ Ny
Q 500 6],'0 Q500 N
E 400 a {—H £ 400
8 300 S 300
© ©
S 200 S 200
|5 o
o o
([ (]
= 100 > 100
1 2 3 45 10 20 30 40 50 2 3 45 10 20 30 40 50 100
m1 max. m1 max.
Peso de la carga [kg] Peso de la carga [kg]
MY1 M63 Impacto horizontal: P = 0.5 MPa
T
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2 1500 7 H ‘dad/,%
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Peso de la carga [kg]
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Serie MY1M

Disefo: @ 16 a @ 63

MY1M16 a 63

MY1M50/63
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Cilindro sin vastago de arrastre mecanico
Modelo con patin deslizante

Serie MY1M

MY1M16 a 63
Lista de componentes
N.¢ Descripcion Material Nota N.2 Descripcion Material Nota
1 Tubo del cilindro Aleacién de aluminio Anodizado duro 27 | Espaciador Acero inoxidable
2 Cubierta posterior WR | Aleacién de aluminio Pintado 28 | Muelle de reserva Acero inoxidable
3 Cubierta posterior WL | Aleacién de aluminio Pintado 29 | Pasador de resorte Acero al carbono
4 Mesa de deslizamiento | Aleacién de aluminio Anodizado duro 30 | Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno Cromado
5 Entrehierro Aleacién de aluminio Cromado 31 | Tomillo de cabeza hueca hexagonal | Acero al cromo molibdeno Cromado
6 Embolo Aleacion de aluminio Cromado 32 | Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno | Zinc negro cromado/Cromado
7 Cubierta final Resina especial 34 | Tapon de cabeza hueca hexagonal | Acero al carbono Cromado
8 Anillo guia Resina especial 35 | Iman —
9 Anillo amortiguador Aleacion de aluminio Anodizado 36 | Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno | Zinc negro cromado
10 | Tornillo de regulacién Acero laminado Niquelado electrolitico 37 | Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno | Zinc negro cromado
11 | Tope Acero al carbono Niguelado electrolitico 39 | Tapodn de cabeza hueca hexagonal | Acero al carbono Cromado
12 | Separador de la correa Resina especial 40 | Soporte imantado Resina especial (D 16, @ 20)
13 | Acoplador Material de hierro sinterizado 41 | Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno | Niquelado electrolitico
14 | Rodillo guia Resina especial 42 | Anillo de retencion de tipo CR | Acero para muelles
15 | Eje del rodillo guia Acero inoxidable 44 | Placa posterior Aleacion de aluminio | Anodizado duro (& 63)
18 | Abrazadera de correa Resina especial 45 | Cubierta de conexion Resina especial (D 25 a d40)
23 | Brazo de ajuste Aleacion de aluminio Cromado 46 | Retén de lubricacion Resina especial
24 | Rodamiento R Resina especial
25 | Rodamiento L Resina especial
26 | Rodamiento S Resina especial
Lista de repuestos/Juego de juntas
N.° Descripciéon  |Cant. MY1M16 MY1M20 MY1M25 MY1M32 MY1M40 MY1M50 MY1M63
16 |Correadesellado | 1 | MY16-16C-{Carrera| | MY20-16C-|Carrera] | MY25-16C-{Carrera] | MY32-16C-|Carrera| | MY40-16C-{Carrera| | MY50-16C-{Carrera| | MY63-16A-|Carrera|
17 | Banda de sellado antipolvo | 1 MY16-16B-|Carrera| | MY20-16B-[Carrera| | MY25-16B-{Carrera| | MY32-16B-|Carrera| | MY40-16B-[Carrera| | MY50-16B-Carrera| | MY63-16B-|Carrera|
- KA00309 KA00311 KA00311 KA00320 KA00402 KA00777 KA00777
33 |Junta térica o U Rt R it D iy Ittt Rt B
(©4x01.8x31.1) | (@51x03xD01.05) | (@51xD3xD1.05) |(@7.15x@3.75x01.7)| (@83xDF45xD1.9) — —
43 |Rascador lateral| 2 = - = = = MYM50-15CK0502B | MYM63-15CK0503B
19 |Rascador 2
20 |Juntadel émbolo| 2
21 | Junta de amortiguacion| 2 MY1M16-PS MY1M20-PS MY1M25-PS MY1M32-PS MY1M40-PS MY1M50-PS MY1M63-PS
22 | Juntade estanqueidad del tubo | 2
38 |Junta térica 4

* El juego de juntas incluye (9, @0, @0, 22 y 33. Pide el juego de juntas en funcién del didmetro del cilindro.

*

El juego de juntas incluye un tubo de grasa (10 g).

Cuando (6 y (7 se envian de forma independiente, se incluye un paquete de grasa. (10 g por cada 1000 mm de carrera)

Pide la siguiente referencia cuando solo necesites el tubo de grasa.

Ref. tubo de grasa: GR-S-010 (10 g), GR-S-020 (20 g)

* Hay dos tipos de bandas de sellado antipolvo disponibles. Dado que la referencia varia dependiendo del tratamiento del tornillo Allen 32, comprueba que la banda
de sellado antipolvo es la adecuada.
A: Zinc negro cromado - MYOO-16B-carrera, B: Cromado - MYOO-16BW-carrera
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Serie MY1M

Modelo estandar/Modelo de conexionado centralizado @ 16, @ 20

MY1M16C1/20C0—| Carrera |

w M5 x 0.8 M5 x 0.8 V)
(Tapdn de cabeza hueca hexagonal) w (Conexion) 1
= =
® ,{ 1o @ [ e o @ ! g oo | ,
%] %]
. SN g AN 1 i ¥
= : = TR Y
) A A i
E ™ Soporte imantado del i & YuiTT | E
M5 x 0.8 detector magnético GA 2 x M5 x 0.8
(Tapdn de cabeza hueca hexagonal) G (Conexion) Tornillo de regulacion Gl (Tapdn de cabeza hueca hexagonal)
[
M5 x 0.8 <G_B>
A (Tapén de cabeza hueca hexagonal) N
: Z + Carrera B .
2 x 2 x J profundidad K g (Conexidn)
o) mPR
© / / o)
= =
(Tapén de cabeza hueca
hexagonal) Q}Q —,/ / ﬁé (Conexion)
:/ /:
V. | | 2xM5x0.8 2xM5x0.8 A
MY1MLIG S (Tapdn de cabeza hueca hexagonal) (Tapdn de cabeza hueca hexagonal) MY1MLIG
G L __, 4 x MM profundidad M 2 x 2 x @ B prof. de avellanado C
- o PA T @ LD taladro pasante
L Ev
us_["u2 T e . — ]
ok 7 ] 5 0 - ——4+ 3|2
:)v
] ko ° Lo 84—
(] 1
=]
Figura detallada PG| - Q + Carrera -
de la seccion U
[mm]
Modelo | A B C G |[GA |[GB | H J K L |[LD |LH | LL |LW MM N | NC | NE | NH [NW | PA
MY1M160J| 80 | 6 35 |135| 85|16.2| 40 |M5x0.8| 10 80 | 3.6 |225| 40 54 | 6 M4 x0.7| 20 14 28 |27.7| 56 | 40
MY1M20C1| 100 | 7.5 | 45 |125[12.5| 20 46 | M6 x 1 12 | 100 | 4.8 |23 50 58 | 75 |M5x0.8| 25 17 34 |33.7| 60 50
imm] Dimensiones detalladas de la seccion U (mm]
Modelo | PB |PG |PP | Q [QQ [QW |[RR|[SS |TT |UU (VW | W |WW | XX | Z Modelo | U1 | U2 | U3 | U4 | U5 | U6
MY1M160| 40 | 35 7.5| 153 9 48 | 11 25 | 15 14 (10 68 13 30 | 160 MY1M16O| 5.5 3 2 34 | 58 |5
MY1M20C0| 40 | 45 [11.5[ 191 | 10 | 45 |[145| 5 18 12 [125| 72 14 32 | 200 MY1M20O | 5.5 3 2 34 | 58 | 55
Conexionado centralizado en la parte inferior
v Variaciones de las conexiones
2x0d - o o« Direccién de funcionamiento de la mesa de deslizamiento
P A A
=== - —
/ }¥} ) A Q| [1®
/ il * <A oD © ©]
£ - = e [ 1 Y s
| P .
/ 1 -o-———L  Conexién inferior :Sj) 8 8 :Sj)
Junta f == L0 (Junta térica aplicable)
torica
[mm]
™ Modelo wX Y S d D R | Junta térica aplicable
Tubo de
conexionado MY1M160 30 6.5 9 4 8.4 11 6
Conexionado centralizado MYiM20O | 32 | 8 |65 | 4 |84 | 11
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Cilindro sin vastago de arrastre mecanico
Modelo con patin deslizante

Serie MY1M

Modelo estandar/Modelo de conexionado centralizado @ 25, @ 32, @ 40

MY1M2501/3200/4000 —

P (Rc, NPT, G) P (Rc, NPT, G) U
(Tapon de cabeza hueca hexagonal) % (Conexién)
o< g ! S| Q& B 0
“y- N\ / 15 1 ‘ @)
(S SR | eer
N : = AL ‘
3 N i 1 zh N
LI YU o G P (Rc, NPT, G Tornillo de regulacion G uy JTE
MW (Conexion) P (Rc, NPT, G) GB 2 x P (Rc, NPT, G)
2 x P (Re, NPT, G) A (Tapén de cabeza hueca hexagonal) | N (Tapdn de cabeza hueca hexagonal)
(Tapdn de cabeza hueca hexagonal) o o Z + Carrera
P (Rc, NPT, G) E 2 x 2 x J profundidad K E P (RC, NPT, G)
(Tapon de cabeza s \ E‘ (Conexién)
hueca hexagonal) %’ —_—
2= f— A
xXT p— f . X
x — — x
& —q !
! / ®)
— ! P (Rc, NPT, G)
- Vv - 2x2ZZ 2x2ZZ - VvV - (Conexién)
(Tapdn de cabeza hueca hexagonal) (Tapdn de cabeza hueca hexagonal)
MY1MOG MY1MOG
Ut _(ty L __, 4 x MM profundidad M 2 x 2 x @ B prof. de avellanado C
us | u2. PA O LD taladro pasante
— — E
4{ Y
® A T @7“* A
M 4 42 =
e & - - T © %
Y
© 4 L+ e !
)
Figura detallada de la seccion U pg || _ Q + Carrera _
- - [mm]
Modelo A | B|C|G|GB|H J K L ([LD|LH|LL |[LW | M MM [MW| N [NC|NE|NH NW| P | PA
MY1M250]| 110 9 |55 | 17 |245| 54 |M6x1| 9.5|102 | 56 | 27 | 59 70| 10 |[M5x0.8| 66 | 30 | 21 |41.8|40.5| 60 | 1/8 60
MY1M32C| 140 | 11 | 6.5 | 19 |30 68 | M8x125|16 132 (68 | 35 | 74 88| 13 |[M6x1| 80 | 37 | 26 | 52.3 | 50 74 | 1/8 80
MY1M40C| 170 | 14 | 85 | 23 |36.5| 84 | Mi0x15 |15 162 | 86| 38 | 89 [ 104 | 13 |[M6x1| 96 | 45 | 32 |65.3|63.5| 94 | 1/4 | 100
«P» indica las conexiones de alimentacion del cilindro.
mm]  Dimensiones detalladas de la seccion U mm
Modelo | PB | PG |PP1|PP2| Q |QQ | QW |RR1{RR2| SS [ TT (UU |V | W [WW| XX | Z zz Modelo | U1 | U2 | U3 | U4 | U5 | U6
MY1M250J| 50 | 7 |12.7|12.7|206 |15.5| 46 [18.9|17.9| 41 |155| 16 | 16 | 84| 11 | 38 | 220 | Rc1/16 MY1M250] | 55 | 3 34 |58]| 5
MY1M320| 60 | 8 |15.5|18.5| 264 |16 60 (22 |24 |4 |21 16 | 19 | 102 | 13 | 48 | 280 | Rc1/16 MY1M32C | 55 | 3 34 | 58| 7
MY1M40C1| 80 | 9 [17.5|20 |322|26 72 |255(|29 |9 |26 21 | 23 | 118 | 20 | 54 | 340 | Rc1/8 MY1M40C | 6.5 | 3.8 45|73 | 8
Conexionado centralizado en la parte inferior
Variaciones de las conexiones
o

'R

Conexion inferior (ZZ)
(Junta térica aplicable)

—

Junta !
- térica (mm]
- Modelo WX Y S d D R | Junta térica aplicable
™ MYIM250 | 38 | 9 | 4 | 6 | 114 1.1
I;'::X‘i’jna do MYIM32O | 48 | 11 | 6 | 6 | 114 1.1 co
Conexionado centralizado MYIM40O | 54 | 14 | 9 | 8 |[134] 11 ci1.2

Direccion de funcionamiento de la mesa de deslizamiento

<L Rp

"

¢ [©]9)

oc| 6o

»

@
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Serie MY1M

Modelo estandar/Modelo de conexionado centralizado @ 50, @ 63

MY1M50C1/60C] —

w
4 w1 3/8 (Rc, NPT, G) 3/8 (Re, NPT, G) u
w-'\y (Tapén de cabeza hueca hexagonal) % (Conexién) 1
I A, (¢} %- = e ¢] DD,
n|3 A le] ] _3 L — (e} j;ﬂ a
g I L L W B3 SV P ) L st Y
Foy Z|Z ( Ny ) \ [ 51 JOo[ o
Y Y1y N = @
EI\ A 1\&1\ &
TT| | UU GA\ 38 (Re, NPT, G Tornillo de regulacién G uu | ITT
2x3/8 (Re, NPT, G) G (Conexidn) G 2 x 3/8 (Re, NPT, G)
(Tapon de cabeza hueca hexagonal) 3/8 (Rc, NPT, G) GB (Tapon de cabeza hueca hexagonal)
4 A o (Tapdn de cabeza hueca hexagonal) N
A Z + Carrera .
s 2 x 2 x J profundidad K s
s \ s
— - 7
oe| | [le®—
3/8 (Re, NPT, G) % — = %
(:Y B — —
(Tapon de cabeza hueca QQ# / pe
hexagonal) =/ = (Conexion)
VV‘ 2 x 1/4 (Re, NPT, G) 2 x 1/4 (Rc, NPT, G) VA
o Tapén de cabeza hueca hexagonal) (Tapén de cabeza hueca hexagonal
MY1MOG (e sl (o el MY1MOG
U
(y ., L __, 4 x MM profundidad M 2 x 2 x @ B prof. de avellanado C us | u2
PA = @ LD taladro pasante —
a
L y 3 _ (DA "
) + 4 i 50 11
A Y
- T mi— — e 2=
b o i+ OVZ ]
© + Aaws ! 3ol
I >
MY1M630] . L
PG || Q + Carrera ‘ Figura detallada de la seccion U
T ' [mm]
Modelo | A B|C| G |GA|GB| H J K L |[LD|LH|LK|LL |[LW | M MM N |[NC | NE | NF | NH [ NW | PA
MY1M5001{ 200 | 17 [ 105 |27 |25 |37.5| 107 [M14x2| 28 | 200 | 11 29 2 100 | 128 | 15 | M8x125| 47 | 435 | 845 81 | 835|118 | 120
MY1M63]| 230 | 19 | 12.5|29.5|27.5|39.5| 130 |[M16x2| 32 [ 230 | 135 |325| 5.5 | 115 | 152 | 16 |MI0x15| 50 |56 (104 | 103 (105 | 142 | 140
(mm]  Dimensiones detalladas de la seccién U [mm]
Modelo |PB [PG| PP | Q |QQ(QW |RR|SS |TT [UU |VV | W |W1 WW|XX | Z Modelo | U1 | U2 | U3 | U4 | U5 | U6
MY1M500J] 90| 10 | 26 | 380 | 28 90| 35 | 10 | 35 | 24 | 28 | 144|128 | 22 | 74 | 400 MY1M500C| 6.5 | 3.8 | 2 45| 73 8
MY1M631| 110 | 12 | 42 | 436 | 30 |110| 49 | 13 | 43 | 28 | 30 | 168|152 | 25 | 92 | 460 MY1M630| 85 | 5 25| 55| 84 8

Conexionado centralizado en la parte inferior

Variaciones de las conexiones

@]
©]

2x@d Y
XL Direccion de funcionamiento de la mesa de deslizamiento
iR
[~ o @ a
i gy L xA 7 ©
i oz [ 3 20 I N
== iC Conexién inferior e@ %

conexionado
Conexionado centralizado
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(Junta tdrica aplicable)

L)

"

[mm]
Modelo WX Y S d D R | Juntatrica aplicable
MY1M500 | 74 18 8 10 | 175 | 14 ci5
MY1M630 | 92 18 9 10 | 175 | 141




Cilindro sin vastago de arrastre mecanico .
Modelo con patin deslizante Serie M Y1M

Unidades de ajuste de carrera

Con perno de ajuste
MY1M| Diametro|(1—| Carrera |A

h
FC /
/
1 i K
iy i e Y —ee 9
N2
> —
| o Qo= e 2 | Q@ — ===
Y :j? o N — —® T[T
/ ! ' B
—® @
E /"
_,|EA
‘ MY1M50/63
I m
=i e
& J—
. . — / h
Unidad de ajuste de carrera
TT
[mm]
Cilindro aplicable E EA | EB | EC | EY FC| h TT w
MY1M16 14.6 7 30 5.8 39.5| 14 | 3.6 | 5.4 (Max. 11) 58
MY1M20 20 10 32 58| 455 | 14 | 3.6 5 (Max. 11) 58
MY1M25 24 12 38 6.5| 535 | 13 | 3.5 | 5(Max. 16.5) 70
MY1M32 29 14 50 85| 67 17 | 4.5 8 (Max. 20) 88
MY1M40 35 17 57 | 10 83 17 | 45 9 (Max. 25) 104
MY1M50 40 20 66 | 14 106 26 | 5.5 | 13(Max.33) | 128
MY1M63 52 26 77 | 14 129 31 | 55 | 13(Max.38) | 152

Con amortiguador hidraulico de cargas reducidas + Perno de ajuste
MY1M| Diametro |[1—| Carrera |L

Amortiguador hidraulico

il " % 7 -
Ls | —
— 9 |o| & /
@
B
Ay

GT@
{

— —— w /
= / [ @
Fa— =l =
T E**@‘_‘_—_@*‘**
h / BB
/ N2 @
E F ;
EA ool
= & MY1M50/63
—% .. E =
1 1
Unidad de ajuste de carrera /
(Carrera del amortiguador hidraulico) T S MY1M16/20
[(mm]
Cilindro aplicable E EA | EB | EC EY F FB FC FH FW h S T TT W | Modelo de amortiguador hidréulico

MY1M16 14.6 7 30 5.8 39.5 4 | —| 14 | —| ——| 3.6 | 408 6 |54 (Max.11) 58 RB0806
MY1M20 20 10 32 5.8 45.5 4 | —| 14 |— | ——| 3.6 | 408 6 5 (Max. 11) 58 RB0806
MY1M25 24 12 38 6.5 53.5 6 54 13 13 66 3.5 46.7 7 |5 (Max. 16.5) 70 RB1007
MY1M32 29 14 50 8.5 67 6 67 17 16 80 45 | 67.3 12 8 (Max. 20) 88 RB1412
MY1M40 35 17 57 10 83 6 78 17 17.5 91 45 | 67.3 12 9 (Max. 25) 104 RB1412
MY1M50 40 20 66 14 106 6 |—| 26 |— | —— | 55 | 73.2 15 13 (Max. 33) | 128 RB2015
MY1M63 52 26 77 14 129 6 | — | 31 — | —| 55 73.2 15 13 (Max. 38) | 152 RB2015
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Serie MY1M

Unidades de ajuste de carrera

Con amortiguador hidraulico de cargas elevadas + Perno de ajuste
MY1M| Didmetro |[1—| Carrera |H

FW

Amortiguador hidraulico

/jﬁEﬂ ]

E@g 8 E
;
/
T h
h
E F |
e £
e/ o -
i {— af = &
o p w ;
SR h : MY1M20 PRl
Unidad de ajuste de carrera
(Carrera del amortiguador hidréulico) T S
MY1M50/63

* Dado que la dimensién EY de la unidad H es mayor que la altura superior de la mesa (dimensién H), cuando se carga una pieza que supera la longitud total (dimension L) de la
mesa de deslizamiento, asegurate de dejar un espacio de dimensién «a» o0 mas en el lado de la pieza.

[mm]
Cilindro aplicable E EA | EB | EC | EY F FB | FC | FH | FW h S T T W | Modelo de amortiguador hidréulico| @
MY1M20 20 10 32 7.7 | 50 5 —| 14 | — | ——| 35| 467 7 5 (Méax. 11) 58 RB1007 5
MY1M25 24 12 38 9 57.5 6 52 17 16 66 45 | 67.3 12 | 5(Max.16.5)| 70 RB1412 4.5
MY1M32 29 14 50 | 11.5| 73 8 67 22 22 82 55732 | 15 8 (Max. 20) 88 RB2015 6
MY1M40 35 17 57 | 12 87 8 78 22 22 95 55 |732| 15 9 (Max.25) | 104 RB2015 4
MY1M50 40 20 66 | 18.5 | 115 8 — 30 |— | — 1" 99 25 |13 (Max.33) | 128 RB2725 9
MY1M63 52 26 77 19 138.5 8 — | 3 | — | — | 11 99 25 |13 (Max.38) | 152 RB2725 9.5
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Serie MY1M
Fijaciones y accesorios (opcional)

Unidades de ajuste de carrera

MYM-A

Unidad de ajuste de carrera—f

25| L2

6N

Diametro
16 16 mm
20 20 mm
25 25 mm
32 32 mm
40 40 mm
50 50 mm
63 63 mm

Ref. unidad e

lEspaciador de fijacion intermedia

Sin espaciador
Espaciador corto
Espaciador largo

6L]
701

Tipo de entrega del espaciador

Unidad instalada

N Solo espaciador

Unidad de ajuste de carrera

Espaciador de

* Los espaciadores se utilizan para fijar la unidad de ajuste
de carrera en una posicion de carrera intermedia.
* Los espaciadores se envian en un juego de dos unidades.

fijacion intermedia

Simbolo | Unidad de ajuste de carrera | Posicion de montaje

A1 ) Izquierda

A2 Unidad A Derecha Izquierda Derecha

L1 . Izquierda

Unidad L
L2 Derecha .
H1 Izqui ‘ =
Unidad H zquierda . £ 3 + |
H2 Derecha Conexién Conexién
* Unidad Ay L tnicamente para @ 16
Rango de ajuste de carrera [mm]
Diametro 16 20 25 32 40 50 63
Simbolo de unidad A | L [AJL][H][A]JL][H]AJL]IH]AJL]JH|A]JL][H|A]JL]I]H
Sin espaciador 0a-5.6 0a-6 0a-11.5 Oa-12 Oa-16 0a-20 0a-25
Con espaciador corto -5.6a-11.2 -6a-12 -11.5a-23 -12a-24 -16 a-32 -20 a -40 -25 a -50
Con espaciador largo| -11.2a-16.8 -12a-18 -23 a-34.5 -24 a -36 -32a-48 -40 a -60 -50a-75
Longitud del espaciador [mm]
Diametro 16 20 25 32 40 50 63
Espaciador corto 5.6 6 11.5 12 16 20 25
Espaciador largo 11.2 12 23 24 32 40 50
Lista de componentes
MYM-A25L2 MYM-A25L2-6 MYM-A25L2-7 MYM-A25L2-6N

(Sin espaciador)

de carrera

Unidad de ajuste

(Con espaciador corto)

Unidad de ajuste
T de carrera

Espaciador corto

(Con espaciador largo)

Unidad de ajuste
de carrera

Espaciador largo

(Solo espaciador corto)

Espaciador corto

MYM-A25L2-7N
(Solo espaciador largo)

NS

Espaciador largo
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Serie MY1M

Soporte lateral

Soporte lateral A
MY-SOA

2-0G
bl
Soporte lateral B
MY-SCIB
g | ) 2-J
[ \
! [
([ )
— ]
w
C A
D B
Modelo | Cilindro aplicable | A B C D E F G H J
MY-S163 MY1M16 61 | 716]| 15 26 | 49| 3 65| 34 M4
MY-S20% MY1M20 67 | 796 | 25 38| 64| 4 8 4.5 M5
MY-S258 MY1M25 81| 95 35 50 | 8 5 95| 55 M6
MY-S32§ MY1M32 100 |118 45 64 [11.7] 6 |11 6.6 M8
MY1M40 120 |142
= A
MY-S403 MY1M50 122 |162 55 80 (148 | 85|14 9 M10
MY-S635 MY1M63 172 1202 70 | 100 | 18.3]10.5|17.5 |11.5 M12
Guia para el uso de los soportes laterales
En el caso de montajes con carreras largas, el m kg 200
tubo del cilindro podria doblarse dependiendo 4 190
de su propio peso y del peso de la carga. En m—:‘—[—‘ (2100
) P 180
dichos casos, utilice un soporte lateral en la / 7 \
zona intermedia. El espacio (L) entre soportes L 170 \
no deberéa sobrepasar los valores indicados en 160 \
el grafico de la derecha. ) 150 \
130
M E (1800) \
[V 4 m 8 120 \ \
/A\Precaucioén L $ 110 s
3
1. Si las superficies de montaje no estan alineadas T 100 \;‘
adecuadamente, el uso de soportes laterales — A
puede originar fallos de funcionamiento. Por lo /m — ﬂ \; \
tanto, aseglrese de nivelar el tubo del cilindro 7. \‘ﬁ \
durante el montaje. Del mismo modo, en el caso L L 2 \
del funcionamiento con carreras largas donde se 21 \3
produzcan vibraciones e impactos, se recomienda = \
el uso de soportes laterales, incluso en el caso de '-\5 \
que el valor del espacio entre soportes esté dentro \ \
de los limites admisibles indicados en el gréfico.
2. Las escuadras de soporte no se deberan utilizar \ \ \
para realizar montajes, sino solamente como N \ \
soporte. NN NN
1000 2000 3000 4000 5000
mm
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ssrie MY1C

Modelo de rodillo guia
916, @ 20, @ 25, @ 32, @ 40, @ 50, O 63

Rodillo guia

Resistencia a momentos
y disponibilidad de
carreras largas

Mecanismo de ajuste

ANtes del USO i vorertrrerrtatiiiiiiiiiiiiiiiiiii e

Modelo de seleccion
Forma de pedido
Especificaciones
Capacidad de amortiguacion

D)1= 3 [0 R R T T P P T P T T T T P P P PP P P PP PP PP PP P PP PRT

DiMENSIONE@S v orterererterertntititiiiiiiiiiiiiiiiitittititittitittcitittatiearencaee

Soportes para accesorios (Opcién)

Soporte lateral

.57
.59
. 61
.62
. 64
.65
. 67
.70
.71
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serie MY1C
Antes del uso

Momento maximo admisible/Peso maximo de la carga

Momento maximo admisible

Modelo Diametro Momento méaximo admisible [N-m] Peso maximo de la carga [kg]
[mm] M1 M2 Ms m1 m2 m3
16 6.0 3.0 2.0 18 7 2.1
20 10 5.0 3.0 25 10 3
25 15 8.5 5.0 35 14 4.2

MY1C 32 30 14 10 49 21 6
40 60 23 20 68 30 8.2
50 115 35 35 93 42 11.5
63 150 50 50 130 60 16

Los valores anteriores son los valores maximos para el momento admisible y el peso de la carga. Consulta el momento
max. admisible y el peso maximo de la carga en cada gréfica para obtener la velocidad del émbolo particular.

A\ Precauciones de disefo

Si el producto se utiliza con un factor de carga de la guia que supere el valor estandar, puede producirse
un fallo de funcionamiento debido a dafos en el rodillo guia. Por lo tanto, asegurate de que el factor de
carga de la guia es de 1 o menos.

Peso de la carga [kg]

m

\ 7

rtz l

m3
Momento (N-m)
Fi1< M1 =FixLi F2 M2=F2xLa F3¢ — Ms=FaxLs
e N R
3 - 3

T 1] 7 - -

<Caélculo del factor de carga de la guia>
1. Deben examinarse el peso méaximo de la carga (1), el momento estatico (2) y el momento dindmico
(3) (en el momento del impacto con el tope) para realizar los célculos de seleccion.
* Para realizar una evaluacion, usa Ua (velocidad promedio) para (1) y (2), y U (velocidad de impacto U = 1.4Ua)
para (3). Calcula m méax. para (1) a partir de la grafica de peso de carga maximo (m1, mz2, m3) y M max. para (2) y
(3) a partir de la grafica de momento méximo admisible (M1, M2, M3).

Suma de los
factores de Sa =
carga de la guia

Peso de la carga (m) , Momento estético (M)*‘L Momento dinamico (Me)*2

Peso maximo de la carga (m max,) Momento estético admisible (Mméx.) " Momento dindmico admisible (Meméx) —

*1 Momento causado por la carga, etc. con el cilindro en reposo

*2 Momento causado por la carga equivalente al impacto en final de carrera (en el momento del impacto con el tope)

* Dependiendo de la forma de la pieza, pueden generarse miultiples momentos. Si esto sucede, la suma de los factores de
carga (3a) es el total de todos esos momentos.

2. Férmula de referencia [momento dindmico en el momento del impacto]
Utiliza las siguientes férmulas para calcular el momento dindmico teniendo en cuenta el impacto del tope.

m: Peso de la carga [kg]
F: Carga[N]
Fe: Carga equivalente a impacto
(en el momento del impacto con el tope) [N]
Ua: Velocidad media [mm/s]
M: Momento estatico [N-m]

U: Velocidad de impacto [mm/s]
L1: Distancia al centro de gravedad de la carga [m]
Me: Momento dindmico [N-m]

Con tope elastico = 4/100

(MY1B10, MY1H10)

Con amortiguacién neumatica = 1/100

Con amortiguador hidraulico = 1/100
g: Aceleracién gravitacional (9.8 m/s?)

*3

U = 1.4Ua (mm/s) Fe = 1.4Ua-d-m-g
*4

\Me= <FeLi=4.57UadmLi [N-m] ]

-

*3 1.4Uad es un coeficiente adimensional para el célculo de la fuerza de impacto.

Selecciona el momento dentro de los
limites de funcionamiento mostrados en las
gréficas. Ten en cuenta que el valor del
peso maximo de la carga se puede superar
en algunas ocasiones incluso dentro de los
limites de funcionamiento mostrados en las
gréficas. Por lo tanto, comprueba también
el peso de la carga para las condiciones
seleccionadas.

Peso maximo de la carga

Selecciona el peso de la carga dentro de
los limites de funcionamiento mostrados
en las gréficas. Ten en cuenta que el valor
del momento maximo admisible se puede
superar en algunas ocasiones incluso
dentro de los limites de funcionamiento
mostrados en las gréficas. Por lo tanto,
comprueba también el momento admisible
para las condiciones seleccionadas.

d: Coeficiente de tope elastico En el momento del impacto: U = 1.4Ua

*4 Coeficiente de carga promedio (= 3 ): Para promediar el momento de carga maximo en el momento
del impacto con el tope en funcién de los célculos de vida util

ai

3. Para obtener mas detalles sobre los procedimientos de seleccidn, consulta las paginas 59 y 60.
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Antes del uso Serie M Y1 C

MY1C/M1 MY1C/M2 MY1C/M3
200
50 50
40 \\ 40
N
100 \\ 30 \ 30 \
\ \ N
\\ 20 AN A\ \\ \ \
20
N N NN
50 N \ N
40 N \\ \ N \\
30 MY1C63 10 NN N MY'T“:“' 10 AN MY1C631
T NI Ny £ NINCD : E NNN
z 20 N MY1C50 z \\ \ MY'FCSO z N N MY1C50
o o o
: N \ 5 N NN Ymvicao 5 ° L
N N 4 N N MY1C40
£ o \ N MY1C40 S ) NN \ $ ) Q
N N
AN \ MY1C32
N N
AN a 2 N \\ N 2 NN MY1C321
\ MY1€321 ) Nwmvicas ]
° N
4 \\ \\ N N N
5 e 1 MY1C20 1 v MY1€25-
AN ANIAN
2 MY1€20- MY1C167 MY1C20
05 05 %
T MY1C16
|
! 100 200 300 400 500 1000 1500 100 200 300 400 500 1000 1500 100 200 300 400 500 1000 1500
Velocidad del émbolo [mm/s] Velocidad del émbolo [mm/s] Velocidad del émbolo [mm/s]
MY1C/m1 MY1C/m2 MY1C/ms3
30
200
20
100 = 100
Y \\\ 10 \\ N
50 ™ \\ 50 N A\
40 N 40 N N
N y \ ND N
\ A N
30 30 5 N
5 NN Jwess| | 2 XN g . NN
— —_ \ —
& 2 NN e | & 20 NN N 5 N N Ymyices)
g NN Nwvteso| | & \\ \\ § ° NN N
s NONN o) | NONPR Yvics| | £ NN s
S 10 NTIN_IMY1C32 S 10 NI N1 s 2 \\ N N,
2 \\ N 2 AVERY \‘MY1050 2 MY1C40
& N TMY1C25; & N C % e \
5 Mv%czo 5 A N AN MY?MO \ MY?CM
4 N\ 4 NNIN Ny ! N
Nmyicte NN \ NMY1C25
3 3 N MY1C25| N
\\ \ MY?CZO
2 2 ™ MY1C20 0.5 \ I
\ 0.4 MY1C16
MY1C16
0.3
1 1
100 200 300 400 500 1000 1500 100 200 300 400 500 1000 1500 02 100 200 300 400 500 1000 1500
Velocidad del émbolo [mm/s] Velocidad del émbolo [mm/s] Velocidad del émbolo [mm/s]

58



serie MY1C
Seleccidon del modelo

Pasos para la seleccion de la serie MY1 mas adecuada para sus necesidades.

Calculo del factor de carga de la guia

[1] Condiciones de trabajo

CiliNdro .o MY1H40-500 Posicion de montaje

Velocidad media de trabajo va ... 300 mm/s 1. Montaje horizontal 2. Mont. en la pared
Z

Posicién de montaje ............... Montaje en el techo

Wa: Placa de conexién t = 10 (880 g)

MY1C40-500 Wa: Pieza de trabajo (500 g) 3. Montaje en el techo |
<> 4. Montaje x| ||
vertical ~ |} i }
|
} H}
[,
2N
||
||
1]
Ny
Whb: MGGLB25-200 (4.35 kg)
We: MHL2-16D1 (795 g) Véase en las paginas anteriores los ejemplos del

célculo de cada posicion.

2 | Disposicion de la carga

3 o v [ [ Masa de la pieza y centro de gravedad
] ‘:E i Ref. Centro de gravedad
= 111 pieza trabajo an::a Eje X Eje Y Eje Z
210 Whn Xn Yn Zn
7 Wa 0.88 kg 65 mm 0 mm 5mm
Y Wb 4.35kg 150 mm 0 mm 42.5 mm
? I Wc 0.795kg | 150 mm 111 mm 42.5 mm
‘ X wd 0.5 kg 150mm | 210mm | 42.5mm
65 n=a,b,c,d
150
[3] Célculo del centro de gravedad del conjunto
mz=Xmn
=0.88 +4.35 + 0.795 + 0.5 = 6.525 kg
X =Lx2(mnXXn)
m2
= 6;—25 (0.88 x 65 + 4.35 x 150 + 0.795 x 150 + 0.5 x 150) = 138.5 mm
_ 1
Y = — X Z (Mn X yn)
=6;—25(0.88x0+4.35x0+0.795x 111 + 0.5 x 210) = 29.6 mm
z =—1x2(mnx2n)
mz
=5 5125 (0.88 x5 +4.35x42.5 +0.795 x 42.5 + 0.5 x 42.5) = 37.4 mm

@ Calculo del factor de carga para la carga estatica

mz: Masa
mz max (desde 1 del grafico MY1C/m2) = 30 (KQ) -.vuemeniniiniiiiiiieieneeeeeen
Factor de carga 01 = m2/m2 max = 6.525/30 = 0.22

M:: Momento
M1 méax (desde 2 del grafico MY1C/M1) = B0 (N-M) ...ueininiiiee e ee e
Mi=mzxgxX=6.525x9.8x 138.5x 1073 = 8.86 (N'm)
Factor de carga 02 = Mi/M1 max = 8.86/60 = 0.15
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Léase antes de su uso Serie M Y1 C

M2: Momento
M2 max (desde 3 del grafio MY1C/Mz2) = 23.0 (N-M) ..eenineini e e
M2=m2xgxX=6.525x9.8x29.6x10°=1.89 (N.m)
Factor de carga Oz = M2/M2 méax = 1.89/23.0 = 0.08

[5]Calculo del factor de carga para el momento dinamico

Carga equivalente FE durante el impacto

FE=%xDaxgxm=ix300x9.8x6.525=268.6 (N)

100
M-E: Momento

M+E max (desde 4 del grafico MY1C/M1 donde 1.4va = 420mm/s) = 42.9 (N-m)

MiE =;—x FEXZ= ;—x 268.6 x 37.4 x 10 = 3.35 (N.m)

Factor de carga 0+ = M1E/M1E max = 3.35/42.9 = 0.08

MsE: Momento
MsE max (desde 5 del grafico MY1C/Ms donde 1.4va = 420mm/s) = 14.3 (N-m)
MsE = 1 XFEXY = 1 X 268.6 x 29.6 x 103 =2.65 (N-m)

3 3
Factor de carga Ols = MsE/MsE max = 2.65/14.3 = 0.19

(6 ]Suma y verificacion de los factores de carga de la guia

200 = 01 + Oz + O3 + Ola + Ols = 0.891

El célculo anterior esta dentro del valor admisible y por ello se puede utilizar el modelo seleccionado.
Seleccione un amortiguador hidraulico adecuado.

En un calculo real, cuando la suma de los factores de carga de la guia o de la férmula anterior es superior a 1,
considere una reduccion de la velocidad, incrementar el diametro o modificar la serie del producto.

Peso de la carga Momento admisible
MY1C/m:2 MY1C/M: MY1C/M: MY1C/Ms3
200
50 50
\ 40 y 40 N
100 AN 30
100 \ @ % N
\g \\ 20 N \ \\
Y A NN ‘\ 20 —~ ‘\
50 \ oL INA N 5N
N 40 AN \ N b - -}\
- (1) ) h 10 NN uvicss I
30 N 30 i \.v.v‘waa NN 10 =" S Mv?csa
fed
2 VNN X MY1C50 AV MY1cso NN Nuvicso
g 20 NN E 20 N 3 N N £ bl
g \\\ N z I Z 5 NT—N Z 5 t 1
3 NN \mvicss 2 " e . [ wico| | o i :
3 10 \\ \\ % é MY1C40 é N N \ é 4 N N |'v'|Y“|C40
2 NS = s 10 - g 8 N Ywvicsz| | S 3 1
* mYic4o AN A %
N M N\ — > { N
5 N \\\ } N myica N 2 ANl myics2
4 N MY1C32 5
AN NN N
\ 4 NN 1
\ MY‘1025 s : iczs 1 .-v-.vl1czo 1 7——IL—<——— MY?CZS
My N
2 \m|‘1020 " N ‘ AN % s ANTAN %
MY1C16 2 tiicay MY1C16 I MY1C20
n ‘ 0.5 05 . :
1 i hER " MYAC16
! I
100 200 300400 500 1000 1500 1100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400 500 1000 1500 100 200 300400500 10001500
Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s
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Cilindro sin vastago de arrastre mecanico
Modelo de rodillo guia

Serie MY1C

016, @ 20, @ 25, 9 32, @ 40, O 50, D 63

Forma de pedido

MY1C[2 -[300] J-[M9BWI[ -

ed 03308 L0

0 Diametro 9 Tipo de rosca de conexion 0 Carrera del cilindro [mm]

16 16 mm Simbolo| Tipo Diametro Carrera
20 20 mm RoscaM| O 16,020 Diametro | Carrera estandar*? Carrera larga maxima que se
25 25 mm - Rc O 25, 0 32, puede fabricar
32 32 mm TN | NPT | ©40,050, 100, 200, 300, 400, 500,/ 3,11612 ge 2001 a 3000 mm
40 40 mm TF G 263 (& ?8807?2020?4880 (incrementos de 1 mm) que exceden la carrera estandar 8000
50 50 mm 1600, 1800, 2000
63 63 mm 20, 25, 32| «1 La carrera se puede fabricar en| Carreras de 2001 a 5000 mm

9 40, 50, 63| ncrementosde 1 mmapartirde 2| (incrementos de 1 mm) que exceden la carrera estandar 5000

Conexionado carrera de 1 mm.
Modelo estandar Ejemplo de pedido

+ La carrera larga se puede pedir de la misma forma que la carrera estandar. MY1C20-3000L-M9BW

+ Ten en cuenta que, cuando la carrera es de 49 mm o menos, hay casos en los que el montaje del
detector magnético no es posible y el rendimiento de la amortiguacion neumética puede reducirse.

G Modelo de conexionado centralizado

6 Simbolo de la unidad de ajuste @ Detector magnético 0 N.° de detectores magnéticos
de carrera - [ Sin detector (iméan integrado) ] — 2
Para las unidades de ajuste de carrera, consulta ) 1
la pagina 62. Los detectores magnéticos aplicables varian en
funcion del diametro. Selecciona un modelo n n

aplicable conforme a la siguiente tabla.

@ Especificaciones comunes de las
ejecuciones especiales
Para mas informacién, consulta la pagina 62.

Detectores magnetlcos ap'lcab|ES/ConsuIta el catalogo web en www.smc.eu para obtener mas informacion sobre los detectores magnéticos.

F i Entrad g Cableado Tension de carga Modelo de detector magnético | Longitud de cable [m] o
) uncionamiento ntrada | £ ablea nector .
Tipo . A 2 ; Perpendicular En linea 05(1[3]|5 Carga aplicable
| eléctrica Salida recableado
especia g| el be AC 76000 a08l0 1602002408 () (M| L) |@ [
3 hilos (NPN) M9NV M9N ® /@ O O |. .
5V,12V Circuito IC

_g ° E— 3 hilos (PNP) M9OPV MOP elee/0| O "™
B % 2 hilos 12V M9BV M9B ® @ e[0O]| O] -
o0 o Salida 3 hilos (NPN) MONWV MONW ® 0 O O |. . i
[} g 5V,12V Circuito IC
g g Indicacion de diagndstico| - girecta | g [3 hilos (PNP)| 24 V - M9PWV MOPW | @ @@ [0 O || Bele
+. @| (indicador en 2 colores) | g cable - PLC
Sa 2 hilos 12V M9BWV M9BW ® 0 O O —
o o ; 1 %1
® ol . ) 3 hilos (NPN) M9ONAV MONA O|0O|@[OC| O |~ .
2 | Resistente a salpicaduras - 5V,12V = = Circuito IC
a (indicador en 2 colores) 3 h|IosA(PNP) M9PAV M9PA O|0O|®@|O]| O

2 hilos 12V M9BAV*! M9BA*! O|0O|@|O| O -
5% Salida | g 3hilos (equivalente aNPN)|  — 5V — A%V | — A% | 276 @ |— | @ | — | — |[CircuitolC| —
g 3 — directa | | 2 hilos 4V 12V 100V |A93V*2| — A93 | 273 © © 0 0 — — Relé,
S 2 acable [no 100Vomenos]| AQOV | — [ A90 | 780 [ @ [— [@[—| — [CirauitoIC| PLGC

+1 Los detectores magnéticos resistentes a salpicaduras se pueden montar en los modelos anteriores pero, en ese caso, SMC no puede garantizar la resistencia a las salpicaduras.
Ponte en contacto con SMC para conocer los modelos resistentes a salpicaduras.

+2 El cable de 1 m solo es aplicable al modelo D-A93.

+ Para obtener mas detalles sobre las fijaciones de montaje de los detectores magnéticos y sus referencias, consulta la pagina 112.

+ Simbolos de la longitud de cable: 0.5 m ----+--+ — (Ejemplo) MONW

im M (Ejemplo) MONWM
3m -+ L (Ejemplo) MONWL
5m -+ Z (Ejemplo) MONWZ

* Los detectores magnéticos de estado sélido marcados con «O» se fabrican bajo demanda.

# Las fijaciones de montaje de los detectores magnéticos (BMG2-012) se requieren por separado para actualizar los detectores magnéticos (tipo M9) en cilindros de @ 25 a @ 63.
# Existen otros detectores magnéticos aplicables aparte de los listados anteriormente. Consulta los detalles en la p. 112.

# Los detectores magnéticos se envian junto con el producto, pero sin montar. (Para obtener méas detalles sobre el montaje de detectores magnéticos, consulta la pagina 109.)
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Especificaciones comunes de
Order

Simbolo

Cilindro sin vastago de arrastre mecanico

Modelo de rodillo guia

Serie MY1C

Especificaciones
Diametro [mm] 16 | 20 | 25 | 32 | 40 | 50 | 63
Fluido Aire
Accion Doble efecto
Rango de presion de trabajo 0.15a 0.8 MPa [ 0.1a 0.8 MPa
Presion de prueba 1.2 MPa
Temperaturas ambiente y de fluido 5a60°C

Amortiguacion

Amortiguacién neumatica

las ejecuciones especiales
114)

Lubricacion Sin lubricacién
Tolerancia de longitud | 1000 0 menos*}® 18 128
H D de carrera 1001 a 3000*3° 2700 0 menos’o ™, 2701 a 50007
‘ / ‘ Tamafio de | Conexion frontallateral M5 x 0.8 1/8 1/4 3/8
Amortiguacion neumtica | "8 | Conexién inferior o4 o6 o8 @10
Velocidad del émbolo
Diametro [mm] 16 a 63

(Para més informacion, consulta la pagina

Simbolo

Especificaciones

Sin unidad de ajuste de carrera

100 a 1000 mm/s

-XB22'

Amortiguador hidraulico (modelo de parada

uniforme) de la serie RJ montado

-XC56

Con orificio para espiga de posicionam

Unidad de ajuste | Unidad A 100 2 1000 mm/s™
. de carrera Unidad L y unidad H 100 a 1500 mm/s™2
lento *1 Ten en cuenta que, si el rango de ajuste de carrera se ha incrementado con el perno de ajuste, la capacidad de

-XC67

Banda de sellado antipolvo con revestimiento de

NBR

-X168

Especificaciones de la rosca de insercién helicoidal

*1 Excluye

@ 50 y @ 63 para -XB22

*2

amortiguacion neumatica disminuye. Ademas, si se exceden los rangos de carrera con amortiguaciéon neumatica
indicados en la p. 64, la velocidad del émbolo deberia ser de 100 a 200 mm/s.
La velocidad del émbolo es de 100 a 1000 mm/s para conexionado centralizado.

* Usa una velocidad que se ajuste al rango de capacidad de absorcién. Consulta la pagina 64.

* Debido al disefio de este producto, puede presentar mayores fluctuaciones en la velocidad de funcionamiento en
comparacion con un cilindro neumatico de doble vastago. Para aplicaciones que requieran una velocidad constante,
selecciona el equipo que corresponda al nivel requerido.

Especificaciones de la unidad de ajuste de carrera

Diametro [mm] 16 20 25 32 40 50 63
Simbolo de unidad A L A L H A L H A L H A L H A L H A L H
Configuracion RB RB RB RB | RB RB | RB RB | RB RB | RB RB | RB

9 . Conperno | 0806 | Conpemo | 0806 | 1007 | Conpermo | 1007 | 1412 | Conpemo | 1412 | 2015 | Conpemo | 1412 | 2015 | Conperno | 2015 | 2725 | Conpemo | 2015 | 2725
Modelo de amortiguador | geaise | + | geauste | + + | Geajuste |t + | deajuste |t | deauste | * | deajuste | * | deajuste | * +
hidraulico con peno con permo | con pemo conpermo | con pemo con perno | con perno con perno | con perno con perno | con perno conpeno | con perno

de ajuste deajuste | deajuste deajuste | deajuste deajuste | deajuste deajuste | deajuste deajuste | deajuste deajuste | deajuste
gzgg‘r’rgmgz'e Sin espaciador 0a-56 0a-6 0a-11.5 Oa-12 0a-16 0a-20 0a-25
o ""lde ’ Con espaciador corto | -5.6 @ -11.2 -6a-12 -11.5a-23 -12 a-24 -16 a -32 -20 a -40 -25 a -50
jacién intermedia
[znm] Con espaciador largo | -11.2.8-16.8 -12a-18 -23 a-34.5 -24 a -36 -32 a-48 -40 a -60 -50a-75

* El rango de ajuste de carrera es aplicable a un lado cuando se monta en un cilindro.

Simbolo de la unidad de ajuste de carrera

Esquema de montaje de la
unidad de ajuste de carrera

Unidad de ajuste de carrera en lado derecho Uni . .
nidad de ajuste de carrera  Espaciador
) ] L: Con amortiguador hidréulico | H: Con amortiguador hidraulico de fijacion
Sin e e SR ENEE | cargas reducidas + Pemo | de cargas elevadas + Perno de , intermedia
unidad Con Con de ajuste 5oy Con auste 6o Con
espaciador | espaciador espaciador | espaciador espaciador | espaciador
corto largo corto largo corto largo
§ Sin unidad — SA SA6 | SA7 SL SL6 | SL7 SH SH6 | SH7
g- A: Con perno de ajuste | AS A AA6 | AA7 | AL | AL6 | AL7 | AH | AH6 | AH7 .
S Con espaciador corto| AG6S | AGA A6 | A6A7 | A6L | A6L6 | A6L7 | A6H | A6H6 | A6H7 . %r .
s - Ejemplo de acoplamiento H6H7
s Conespaciador largo| A7S | A7A | A7TA6 | A7 A7L | A7L6 | A7L7 | A7H | A7H6 | A7H7 [Lado izquierdo] [Cado derecho |
& | L: Con amortiguador hidréulicode | LS LA LA6 | LA7 L LL6 LL7 LH LH6 | LH7 Unide?d H Unidad H
e f:gﬂzls a4 | COnespaciadorcorto| L6S | L6A | L6AG6 | L6A7 | L6L | L6 | L6L7 | L6H | L6H6 | L6H7 Espaciador corto  Espaciador largg
£ |Pemo de sjuste| Con espaciadorlargo| L7S | L7A | L7A6 | L7A7 | L7L | L7L6 | L7 L7H | L7H6 | L7H7
‘s H: Con amortiguador hidrdulicode | HS HA HA6 | HA7 HL HL6 | HL7 H HH6 | HH7 ; fle J %
| dae . [Conespaciadorcors] HES | H6A | HE6A6 | H6A7 | H6L | H6L6 | H6L7 | HE6H | H6 | HEH7 H— i
= T 1
S | Pemno de ajuste| Con espaciadorlargo| H7S | H7A | H7A6 | H7ZA7 | H7L | H7L6 | H7L7 | H7H | H7TH6 | H7 Conexion Conexion

* Los espaciadores se utilizan para fijar la unidad de ajuste de carrera en una posicién de carrera intermedia.
Para obtener mas detalles sobre los espaciadores y las unidades de ajuste de carrera, consulta «Fijaciones y accesorios (opcionales)»
en la pagina 70.

* Para las precauciones, consulta la pagina 121.

Unidad de ajuste de carrera

p. 70

Soporte lateral

p. 71

Fijaciones y accesorios (opcionales)

Consulta las especificaciones con un detector magnético en las paginas 109 a 112.
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Serie MY1C

Amortiguadores hidraulicos para las unidades L y H

Especificacion de amortiguador hidraulico

. Lim(sila:éj: Diametro [mm] Modelo RB | RB | RB | RB | RB
ipo
e | 16 | 20 | 25 | 32 [ 40 | 50 | 63 S | UL | PO | 2
Estandar L RBO806 RB1007 RB1412 RB2015 Energia max. absorbida[J] | 2.9 | 59 | 19.6 | 58.8 | 147
(Amortiguador Absorcion de carrera [mm 7 12 1 2
hidraulico/serie RB) H — ‘ RB1007 | RB1412 RB2015 RB2725 - —— (mm] | 6 5 5
R W L RJ0806H - RJ1412H Velocidad max. de impacto [mm/s] 1500
(modelo de parada uniforme) — — Frecuencia max. de trabajo [ciclos/min] | 80 70 45 25 10
e laserie RJ montado (XB22)|  H — |RotoorH [Ruster] - - - Fuerza del | Extendido | 1.96 | 4.22 | 6.86 | 8.34 | 8.83
* La vige} atil del amorltiguadlor hidraulico es difere_nte dela de! cililr)dro MY1C depend-iendo de Ias, ] muelle [N] | Retraido 422 | 6.86 | 15.98 | 20.50 | 20.01
condiciones de funcionamiento. Consulta el periodo de sustitucion en las «Precauciones especificas —
del producto» de la serie RB/RJ. Rango de temperatura de trabajo [°C] 5a60

*

El amortiguador hidraulico (modelo de parada uniforme) de la serie RJ montado (-XB22) corresponde a
especificaciones comunes de las ejecuciones especiales. Para mas informacion, consulta la pagina 115.

= La vida util del amortiguador hidraulico es diferente de la del cilindro MY1C
dependiendo de las condiciones de funcionamiento. Consulta el periodo de
sustitucion en las «Precauciones especificas del producto» de la serie RB.

Fuerza tedrica Peso
I
[N] kgl
B Area del i0 i Peso de la fijacion ; .
Diametro | 3o0 5o Presion de trabajo [MPa] adFi)cei(S)ﬁaI Peso | de Soporte lateral Peso de la unidad de gjus(;e de carreral
(mm] [mmz| 02 | 03 | 04 | 05 | 06 | 07 | 08 Diémetrol Peso | 760! | go s | (porlego) (i i izt
16 | 200| 40 | 60 | 80| 100 | 120| 140 | 160 [mm] | Dsico| g ge | Piezas | o o | Pesode | Pesode | Pesode
carrera | Moviles unidad A | unidad L | unidad H
20 314 62 94 125 157 188 219 251 16 06 012 |o22 0.01 0.03 0.04
.67 . . . . . —
25 490 98 147 196 245 294 343 392
20 1.06| 0.15 | 0.31 0.02 0.04 0.05 0.08
32 804 | 161 241 322 402 483 563 643
25 1.58| 0.24 | 0.41 0.02 0.07 0.11 0.18
40 1256 | 251 377 502 628 754 879 | 1005
32 3.14| 0.37 | 0.86 0.04 0.14 0.23 0.39
50 1962 | 392 588 784 981 | 1177 | 1373 | 1569
40 5.60| 0.52 1.49 0.08 0.25 0.34 0.48
63 3115 | 623 934 1246 | 1557 | 1869 | 2180 | 2492
. - . . 50 [10.14| 0.76 | 2.59 0.08 0.36 0.51 0.81
= Fuerza tedrica [N] = Presion [MPa] x Area del émbolo [mm?2]
63 [16.67| 1.10 | 4.26 0.17 0.68 0.83 1.08
Ejemplo de calculo: MY1C25-300A
* Pes0 basico «wveveereeeeens 1.58 kg
« Carrera del cilindro -++----- Carrera de 300 mm
+ Peso adicional «--«++eeeee 0.24/carrera de 50 mm
1.58 + 0.24 x 300/50 + 0.07 x 2 = 3.16 kg
» Peso de unidad A -+« 0.07 kg

APrecauciones

1 Para obtener mas detalles sobre los cilindros sin vastago de arrastre mecanico de la serie MY1C, consulta «Precauciones :

1 especificas del producto» en las paginas 119 a 122.
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Capacidad de amortiguacion

Seleccion de amortiguacion

Cilindro sin vastago de arrastre mecanico
Modelo de rodillo guia

Serie MY1C

Capacidad de absorcion del amortiguador neumatico y las unidades de ajuste de carrera

<Amortiguacién neumatica>

Las amortiguaciones neumaticas son una caracteristica
estdndar de los cilindros sin vastago de arrastre
mecanico.

Se incorpora un mecanismo de amortiguacion
neumdtica para prevenir un impacto excesivo del
émbolo con alta energia cinética en el final de carrera.
El objetivo de la amortiguacién neumatica no es, por
tanto, decelerar el émbolo cerca del final de carrera.
Los rangos de carga y velocidad que pueden absorber
los amortiguadores neumaticos estan dentro de las
lineas de limite para amortiguacion neumatica de las
gréficas.

<Unidad de ajuste de carrera con amortiguador
hidraulico>

Usa esta unidad cuando se utilice una carga y una
velocidad que superen la linea del limite de
amortiguacion neumatica, o cuando se requiera
amortiguacién fuera del rango de carrera de
amortiguacién neumética eficaz debido al ajuste de la
carrera.

Unidad L

Usa esta unidad cuando se requiera amortiguacion
fuera del rango de amortiguacion neumatica eficaz,
incluso si la carga y la velocidad estan dentro de la
linea del limite de amortiguacién neumatica, o cuando
el cilindro se utilice en un rango de carga y velocidad
por encima de la linea del limite de amortiguacion
neumatica y por debajo de la linea del limite de la
unidad L.

Unidad H

Usa esta unidad cuando el cilindro se utilice en un

rango de carga y velocidad por encima de la linea del

limite de la unidad L y por debajo de la linea del limite

de la unidad H.

I Para obtener mas detalles sobre el ajuste de carrera
usando el perno de ajuste, consulta la p. 121.

Carrera de amortiguacion neumatica [mm

Didmetro [mm] Carrera de amortiguacion
16 12
20 15
25 15
32 19
40 24
50 30
63 37

MY1 C1 6 Impacto horizontal: P = 0.5 MPa MY1 032 Impacto horizontal: P = 0.5 MPa
T T
i i
—. 2000 : —. 2000 ”'I/b;,o‘,
%) ] %) 794
E 1500 ‘ E 1500 0”. {
| /i
E. 1000 A ™~ xyf’WaW , E. 1000 Aors— Qd,
£ Ut TR T g Sgers——
g L i ~—. S N ey
g "0 (T T g 2o
E 500 Sy £ 500 N
o 400 L) o 400
kel ©
o 300 o 300
3 3
e 200 € 200
o o
= 2
100 100
0.5 2 3 45 10 20 30 2 3 45 10 20 30 40 50 100
m1 max. m1 max.
Peso de la carga [kg] Peso de la carga [kg]
MY1 C20 Impacto horizontal: P = 0.5 MPa MY1 C40 Impacto horizontal: P = 0.5 MPa
i ‘ |
—_ 1 — I
2 2000 T 2 2000 Ui |
1500 [ 1
E 1500 TR } £ oy 20y
2 1000 o 1000 U 0/,%
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g g elI/,,a»,, g N
E N oy 1| £ o I T
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© 400 ¢’/,,/-+ © 400
T 300 ‘9:90’4— § 300
(] 4 | ©
° /00,,/ | °
8 200 ey e S 200
o L ©
> ‘ ‘ >
100 100
1 2 345 10 20 t30 40 50 2 3 45 10 20 50
m1 max. m1 max.
Peso de la carga [kg] Peso de la carga [kg]
MY1 025 Impacto horizontal: P = 0.5 MPa MY1 050 Impacto horizontal: P = 0.5 MPa
T T
‘ I U
1 U
T — 2000 =
@ 2000 7k Q Unidad H [ [
¢ 1500 ~J \’@,‘/ € 1500 . )
i or; Ny,
% 1000 4"’0;;;;*0/;,%03 %‘ 1000 ’?'/g(,ac/,o)} I \?0/0:90'[:
£ 07> S %
8 W < 3 nsts
o Sy =% Cq
£ 500 oy E 500
‘© 400 o 400
© N kel
o 300 g 300
[
B 200 3 200
<] o
© (3]
> >
100 100
1 2 3 45 10 2 30 40 50 2 3 5 10 20 30 40 50 100
m1 max. m1 max.
Peso de la carga [kg] Peso de la carga [kg]
MY1 C63 Impacto horizontal: P = 0.5 MPa
T T
AR
WZOOO ‘ (qu T
= L
e 1500 T 1]
£ 1000 U%Ec/g,;lw/' ’%atﬁ
2 G
g el —|
o
£ 500
g 400
- 300
3
‘s 200
ke
[}
>
100
2 3 5 10 20 30 40 50 100
m1 max.
Peso de la carga [kg]
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Serie MY1C

Disefo: @ 16 a @ 63

MY1C16 a 63

ﬁ 43 (2 2

/
.S

MY1C186, 20, 50, 63

&5

45
3% 28 3 \\| [
MY1C63
©
a 6
a4 | 2 I
) IR, ¢
i i (l 3
& ©
MY1C16, 20

Section A-A
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MY1C16 a 63

Cilindro sin vastago de arrastre mecanico
Modelo de rodillo guia

Lista de componentes

Serie MY1C

N° Descripcién Material Nota N° Descripcion Material Nota
1 Camisa del cilindro Aleacion de aluminio Anodizado duro 24 | Cubierta final Resina especial
2 | Culata posterior WR Aleacion de aluminio Pintado 26 | Placa de soporte Resina especial
3 | Culata posterior WL Aleacion de aluminio Pintado 27 | Tope Acero al carbono Niquelado
4 | Mesa de deslizamiento | Aleacion de aluminio | Niguelado electroliticamente 28 | Espaciador Acero inoxidable
5 | Entrehierro Aleacion de aluminio Cromado 33 | Pasador de resorte Acero al carbono
6 | Embolo Aleacion de aluminio Cromado 34 | Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno | Cincado cromado negro
7 | Anillo guia Resina especial 35| Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno Niquelado
8 | Separador de la correa Resina especial 36 | Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno Niguelado
9 | Rodillo guia Resina especial 37 | Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno | Cincado cromado negro/Niquelado
10 | Eje de rodillo guia Acero inoxidable 38 | (Tapon de cabeza hueca hexagonal) | Acero al carbono Niguelado
11 | Racordaje S Material de hierro sinterizado 39|Iman
12 | Anillo amortiguador Aleacion de aluminio Anodizado 40 | Soporte del iman Resina especial
13 | Tornillo de regulacion Acero laminado Niguelado 41| Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno Niquelado
14 | Abrazadera de correa Resina especial 42 | (Tapén de cabeza hueca hexagonal)| Acero al carbono Niguelado
17 | Rail Cable de acero endurecido 44 | Anillo de retencion de tipo CR | Acero para muelles
18 | Tapa rodillo guia Resina especial (D 25a040) 45| Placa posterior Aleacion de aluminio | Anodizado duro (@63)
19 | Rodillo guia — 46 | Rascador lateral Resina especial (9 50 a @ 63)
20 | Engranaje excéntrico Acero inoxidable 47 | Casquillo Aleacion de aluminio (J 16 a @ 20)
21 | Fijacion por escuadra Acero inoxidable 48 | Cubierta de conexion Resina especial (9 25 a J 40)
22 | Engranaje de ajuste Acero inoxidable 49 | Retenedor de lubricacion Resina especial
23 | Anillo de retencion Acero inoxidable
Lista de repuestos: Juego de juntas
N° Descripcion Cant. MY1C16 MY1C20 MY1C25 MY1C32 MY1C40 MY1C50 MY1C63
15 |Correa de sellado 1 | MY16-16C-|Carreral | MY20-16C-|Carrera] | MY25-16C-|Carrera] | MY32-16C-|Carreral | MY40-16C-|Carrera] | MY50-16C-|Carreral | MY63-16A-|Carrera
16 |Banda de sellado antipolvo | 1 | MY16-16B-|Carrera] | MY20-16B-|Carrera] | MY25-16B-|Carreral | MY32-16B-|Carrera] | MY40-16B-|Carreral | MY50-16B-|Carrera] | MY63-16B-|Carrera
KA00309 KA00311 KA00311 KA00320 KA00402 KA00777 KA00777

32

N

Junta térica

(@4xD1.8xD1.1)

(©5.1x03x01.05)

(©5.1x03x01.05)

(@715x@3.75x01.7)

(083x045x019)

46

Rascador lateral

MYM50-15CK0502B

MYM63-15CK0503B

25

Rascador

29

Junta del émbolo

30

Junta de amortiguacion

31

N[NNI

Junta de estanqueidad
del tubo

43

Junta térica 4

MY1M16-PS

MY1M20-PS

MY1M25-PS

MY1M32-PS

MY1M40-PS

MY1M50-PS

MY1M63-PS

+ El juego de juntas incluye @), 29, 30, ) y @. Pida el juego de juntas en funcién del diametro de cada tubo.

+ El juego de juntas incluye un tubo de grasa (10 g).
Cuando @5y @8 se envian de forma independiente, se incluye un paquete de grasa. (10 g por cada 1000 carreras)
Pida la siguiente referencia cuando s6lo necesite el tubo de grasa.
Ref. tubo de grasa: GR-S-010 (10 g), GR-S-020 (20 g)

Nota) Hay disponibles dos clases de bandas de sellado antipolvo. Dado que la referencia varia dependiendo del tratamiento del tornillo Allen, verifique el tipo de tornillo utilizado @7.
A: Cincado cromado negro ~MYOO-16B-carrera, B: Niquelado = MYOO-16BW-carrera
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Serie MY1C

La unidad de ajuste de carrera para MY1C es la misma que la de
MY1M. Consulta las dimensiones externas en las paginas 52 y 53.

Modelo estandar/Modelo de conexionado centralizado @ 16, @ 20

MY1C160/2000—| Carrera
M5 x 0.8 M5 x 0.8
(Tapdn de cabez‘a hueca hexagonal) m* (Conexioén) 1
-0 @ | o '

0| L=
[
Y ﬂt ey
A [ ch
E T Soporte imantado o
M5 x 0.8 del detector magnético 2y M5 x 0.8

(Tapdn de cabeza hueca hexagonal)

(Tapdn de cabeza hueca hexagonal) 49’ (Conexibn) Tornillo de regulacion
M5 x 0.8
A (Tapdn de cabeza hueca hexagonal)
o Z + Carrera P
(Tapon de cabeza hueca —= - (Conexidn)
hexagonal) 2 x 2 x J profundidad K §
, , \ | A
= .9
/ /
— [ A
(Tapén de cabeza hueca == Jeo=de=- } %
hexagonal) ; /,’_ ﬁ ' (Conexion)
L L 4
2xM5x0.8 2xM5x0.8 VvV
MY1COG (Tapdn de cabeza hueca hexagonal)  (Tapén de cabeza hueca hexagonal) MY1COG
(0 L __, 4 x MM profundidad M 2 x 2 x @ B prof. de avellanado C
‘ ‘ PA T O LD taladro pasante
O =
o/ -y _
© - i
+$ ] = t+ B2
: o Lo J_ Yy
A
PG Q + Carrera
]
[mm]
Modelo A B C G GA GB H J K L LD LH LL Lw M MM N NC
40 M5 x 0.8 10 80 3.6 225 40 54 6 M4 x 0.7 20 14

MY1Ci160 80 6 3.5 135 85 | 16.2
MY1C200] 100 7.5 4.5 125 | 125 | 20 46 M6 x 1 12 100 4.8 | 23 50 58 7.5

M5 x 0.8 25 17

[mm]

QQ | QW | RR | SS TT uu 'A% W | ww | XX

Modelo NE NH NwW PA PB PG PP Q
15 14 10 68 13 30 160

56 40 40 3.5 75 | 153 9 48 11 25

MY1iCi60 28 | 27.7
MY1C200] 34 | 337 | 60 50 40 45 [ 115 | 191 10 45 | 145 | 5 18 12 | 125 | 72 14 32 | 200
Conexionado centralizado en la parte inferior
Variaciones de las conexiones
Direccion de funcionamiento de la mesa de deslizamiento
<L Rp

a6

ac)

,' \ &l @
— s 1© ©)
L e 1 1 —
! T J Conexion inferior G@ G@

! s . .
Junta ; == 9 (Junta térica aplicable)
. térica
Z [mm]
Modelo wX Y S d D R | Junta térica aplicable
Tubo de MY1C160 | 30 | 65 4 | 84 | 11
conexionado . . . c6
Conexionado centralizado mMyic200 | 32 | 8 65 | 4 | 84 | 11
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Modelo estandar/Modelo de conexionado centralizado @ 25, @ 32, @ 40

Cilindro sin vastago de arrastre mecanico
Modelo de rodillo guia

Serie MY1C

La unidad de ajuste de carrera para MY1C es la misma que la de

MY1M. Consulta las

imensiones externas en las paginas 52 y 53,

MY1C251/321/401—

2 x 2 x @ B prof. de avellanado C

(@ L 4 x MM profundidad M
B T PA @ LD Taladro pasante
- = =
a
& © . </ © [ i
o S —m _ LN = =
NS o 6 g2
|
© + 14 @ |
1
PG Q + Carrera -
w P (Rc, NPT, G) P (Rc, NPT, G)
(Tapdn de cabeza hueca hexagonal) lél (Conexidn)
@ EI ‘ it 8 i 8 @
[
) JH [T ( o— % = = «?‘J/ 1 D Y
& h = = Y i : ,7Loiﬂ, y 5
q N B | \ 4 " 4 z d b
Eﬂ ‘ N~ \ Soporte imantado del | \IZ’/ Eﬂ &"
pm [
L uu 4(_5, P (Rc, NPT, G) detector magnético  Torpijio de regulacién 4(_3’ o uu Rl
MW (Conexion) P (Rc, NPT, G) GB 2 x P (Re. NPT, G)
2 x P (Re, NPT, G) - A (Tapon de cabeza hueca hexagonal) | N_| (Tapon de cabeza hueca hexagonal)
(Tapdn de cabeza hueca hexagonal) B Z + Carrera |

P (Rc, NPT, G) s 2 x 2 x J profundidad K s P (Rc, NPT, G)
(Tapon de cabeza s = (Conexidn)
hueca hexagonal) i = .
3 |« / i /
Q:, < — — o3
= x — — !
— L — ]
P (Rc, NPT, G) i i P
(Tapdn de cabeza = — P (Rc, NPT, G)
hueca hexagonal VV]| 2x2Z 2x2Z VA (Conexiodn)
(Tapdn de cabeza hueca hexagonal)  (Tapon de cabeza hueca hexagonal)
MY1COG MY1COG
[mm]
Modelo | A B C G |GB| H J K L |[LD|LH|LL |LW | M MM MW | N [NC | NE|NH|NW| P | PA
MY1C2501| 110 9 | 55| 17 [245| 54 M6 x 1 95102 | 5.6 | 27 | 59 70| 10 | M5x0.8 | 66 | 30 | 21 [41.8|40.5| 60 | 1/8 60
MY1C320J| 140 | 11 | 6.5 | 19 [30 68 |[M8x1.25|16 132 | 6.8 | 35 | 74 88| 13 M6 x 1 80 | 37 | 26 |52.3|50 74 | 1/8 80
MY1C4003| 170 | 14 | 85 | 23 [36.5| 84 |[M10x1.5|15 162 | 86 | 38 | 89 | 104 | 13 M6 x 1 96 | 45 | 32 |65.3|63.5| 94 | 1/4 | 100
[mm] «I?» indicgllas con.e.xiones de
Modelo | PB | PG |[PP1|PP2] Q | QQ |QW |RR1|RR2| SS | TT |UU | W | W [WW[XX | Z | 2z alimentacion del cilindro.
MY1C2501| 50 | 7 |12.7[12.7|206 | 155 | 46 |18.9(17.9| 41 |155| 16 | 16 | 84| 11 | 38 [ 220 | Rc1/16
MY1C32[J| 60 | 8 |155|18.5|264 | 16 60 (22 |24 |4 |21 16 | 19 | 102 | 13 | 48 | 280 | Rc1/16
MY1C400C1| 80 9 |175|20 |322 |26 72 1255|129 9 26 21 | 23 | 118 | 20 | 54 | 340 Rc1/8
Conexionado centralizado en la parte inferior
Variaciones de las conexiones
2x0d Y . . —
o Direccion de funcionamiento de la mesa de deslizamiento

T

Junta
5<_torica

o
‘ 1

oD
Conexioén inferior (ZZ)
(Junta torica aplicable)

<L Rp

[

"

2¢c] [elo|
oc] 6o

»

@

[mm]
o Modelo WX Y S d D R Junta térica aplicable
Tdbo de MY1C2501 38 9 4 6 1.4 1.1 co
conexionado MY1C320 48 11 6 6 11.4 1.1
Conexionado centralizado MY1C400 54 14 9 8 13.4 1.1 Cc11.2
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Serie MY1C

Modelo estandar/Modelo de conexionado centralizado @ 50, @ 63

La unidad de ajuste de carrera para MY1C es la misma que la de

MY1M. Consulta las dimensiongs externas en las paginas 52y 53.

MY1C5001/6301 —

w
X W1 3/8 (Re, NPT, G) 3/8 (Re, NPT, G)
Y (Tapon de cabeza hueca hexagonal) %] (Conexion) 1
@5 | [Z60 Al ig ‘ Y @
) 5 Jdz ] . ]
O zZ.z - \ %
® Yy £
| Ao I o
o TT| | UU o _ | [GA \ 38 (Re, NPT, G) Tornillo de regulacién GA| o
Ll _ Il .. = ol o
2x3/8 (Re, NPT, G) G (Conexion) L(i 2x3/8 (Re, NPT, G)
(Tapdn de cabeza hueca hexagonal) 3/8 (Re, NPT, G) GB (Tapdn de cabeza hueca hexagonal)
A (Tapén de cabeza hueca hexagonal) N
—- — >
- Z + Carrera -
(Tapén de cabeza ‘ o 38 (Re, NPT, G)
hueca hexagonal) . e (Conexidn)
= 2 x 2 x J profundidad K =
: \ E
- e Y
] /
e e
A= =Rk
@{ ] f p 3/8 (R, NPT, G)
= o (Conexién)
VA 2 x 1/4 (Rc, NPT, G) 2 x 1/4 (Rc, NPT, G) Vv
MY1COG (Tapdn de cabeza hueca hexagonal)  (Tapdn de cabeza hueca hexagonal) MY1COG
=(LL) - L - AXMM profundidad M 2 x 2 x @ B prof. de avellanado C
PA O LD taladro pasante
T W 2 - "
¢ O o) 4 4 A
@ 5 4 A \ - " ;“;
& 1 L % o i+ O"z
MY1C630 A
PG Q + Carrera
[mm]
Modelo A B C G | GA | GB H J K L LD [ LH | LK | LL | LW M MM N NC | NE
MY1C500 | 200 17 105 | 27 25 375 | 107 | M14x2 | 28 200 | 11 29 2 100 | 128 15 M8x125 | 47 | 43.5 | 845
MY1C6301 | 230 | 19 | 12,5 |29.5| 275 | 39.5 | 130 | M16x2 | 32 | 230 | 135|325 | 55 | 115 | 152 | 16 | MI0x15 | 50 | 60 |104
[mm]
Modelo NF | NH |[NW [ PA | PB | PG | PP Q QQ (QW [ RR | SS | TT | UU | VV W | W1 |Ww | XX z
MY1C5000 81 | 835| 118 | 120 90 | 10 26 | 380 | 28 90 | 35 10 35 24 28 | 144 | 128 | 22 74 | 400
MY1C630 | 103 | 105 142 | 140 | 110 | 12 42 | 436 | 30 | 110 | 49 13 43 28 30 | 168 | 152 | 25 92 | 460

Conexionado centralizado en la parte inferior

2x0d

Variaciones de las conexiones

S
Lﬁij |

Conexion inferior (2Z)

|
|

A

Direccion de funcionamiento de la mesa de deslizamiento

<L Rp

®)
©

[

G

)

L)

" "

(Junta térica aplicable)

[mm]
Modelo wX Y S d D R | Junta térica aplicable
conexionado MY1C500] 74 18 8 10 175 1.1 c1s
Conexionado centralizado MY1C630 92 18 9 10 17.5 1.1
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Serie MY1C
Fijaciones y accesorios (opcional)

Unidades de ajuste de carrera

MYM-A

Unidad de ajuste de carrera—f

25

L2

6N

Diametro
16 16 mm
20 20 mm
25 25 mm
32 32 mm
40 40 mm
50 50 mm
63 63 mm

Ref. unidad e

l Espaciador de fijacion intermedia

Sin espaciador
Espaciador corto
Espaciador largo

61]
701

Tipo de entrega del espaciador

Unidad instalada

N Solo espaciador

Unidad de ajuste de carrera

* Los espaciadores se utilizan para fijar la unidad de ajuste
de carrera en una posicion de carrera intermedia.
* Los espaciadores se envian en un juego de dos unidades.

Espaciador de
fijacion intermedia

Simbolo|Unidad de ajuste de carrera| Posicién de montaje
A1 ) Izquierda
A2 Unidad A Derecha Izquierda Derecha
L1 . Izquierda
Unidad L
L2 Derecha .
H1 Izqui ‘ =
Unidad H zquierda . £ 3 + |
H2 Derecha Conexién Conexién
* Unidad A y L Unicamente para @ 16
Rango de ajuste de carrera [mm]
Diametro 16 20 25 32 40 50 63
Simbolo de unidad A | L [AJL][H][A]JL][H]AJL]IH]AJL]JH|A]JL][H|A]JL]I]H
Sin espaciador 0a-5.6 0a-6 0a-11.5 Oa-12 Oa-16 0a-20 0a-25
Con espaciador corto -5.6a-11.2 -6a-12 -11.5a-23 -12a-24 -16 a-32 -20 a -40 -25 a -50
Con espaciador largo| -11.2a-16.8 -12a-18 -23 a-34.5 -24 a -36 -32a-48 -40 a -60 -50a-75
Longitud del espaciador [mm]
Diametro 16 20 25 32 40 50 63
Espaciador corto 5.6 6 11.5 12 16 20 25
Espaciador largo 11.2 12 23 24 32 40 50
Lista de componentes
MYM-A25L2 MYM-A25L2-6 MYM-A25L2-7 MYM-A25L2-6N

(Sin espaciador)

de carrera

Unidad de ajuste

(Con espaciador corto)

Unidad de ajuste
T de carrera

Espaciador corto

(Con espaciador largo)

Unidad de ajuste
de carrera

Espaciador largo

(Solo espaciador corto)

Espaciador corto

MYM-A25L2-7N
(Solo espaciador largo)

NS

Espaciador largo
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Serie MY1C

Soporte lateral

Soporte lateral A

MY-SOA

—

Soporte lateral B
MY-S[OB

Guia para el uso de los soportes laterales

En el caso de montajes con carreras largas, el
tubo del cilindro podria doblarse dependiendo
de su propio peso y del peso de la carga. En
dichos casos, utilice un soporte lateral en la
seccion de en medio. El espacio entre soportes
(L) no debera sobrepasar los valores indicados
en el gréfico de la derecha.

/A\Precaucioén

1. Si las superficies de montaje no estan
alineadas adecuadamente, el uso de
soportes laterales puede originar fallos de
funcionamiento. Por lo tanto, asegurese de
nivelar el tubo del cilindro durante el
montaje. De igual manera, en los casos de
funcionamiento con vibraciones e impactos,
se recomienda el uso de soportes laterales,
incluso en el caso de que el valor de
espaciado esté dentro de los limites
admisibles indicados en el grafico.

2. Las escuadras de soporte no se deberan
utilizar para realizar montajes, sino
solamente como soporte.

( 2-0G
)
}:E-J E-J:S
2-gH L)
C A
D B
I
[]‘ & 2-J
( i (
— ——
w
C A
D B ‘
T
Modelo Cilindro aplicable | A B C D E F G H J
MY-S163 MY1C16 61| 71.6| 15 26| 49| 3 65| 34 M4
MY-S208 MY1C20 67 | 79.6| 25 38| 64| 4 8 4.5 M5
MY-S253 MY1C25 81 | 95 35 50| 8 5 95| 55 M6
MY-S323 MY1C32 100 (118 45 64 |11.7| 6 11 6.6 M8
MY1C40 120 |142
. A
MY-S403 MY1C50 122 [164 55 80 (148 | 85|14 9 M10
MY-S633 MY1C63 172 202 70 | 100 [18.3 | 10.5|17.5 |11.5 M12
m
¢ kg 200
, 190
7 180
L
170
160
/)
150
140
[ ]
2400)
Lm 130 ¢ )\
£ 120 |
T o 110
. g \
] - ]| o ]\
. 90
L L 80
70
60
50 (1T
40 (1200) \
30 —(1000)] \
20 [——(900)_)\%
N
0 %’o,g% \
o N\ \
1000 2000 3000 4000 5000
mm
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serie MY1H

Modelo de guia lineal

210,90 16, 9 20, @ 25, @ 32, @ 40

Modelo
estandar

Utilizacion de una guia lineal que

Patin . . . e
desivante  PrOPOTCiONa alta linealidad y repetitividad

Guia lineal

Antes del USO -+--+w-rrrerrrrmeeerrnnnrennnnnns
Modelo de seleCCion «--------weeeeeessennes
Forma de pedido -« weeeeeesenninnnnnne
Especificaciones -« +=sseseeeeseeeenne
Capacidad de amortiguacion -«
DiSEMO:  wreeeerrererenriiiiiiiiiiiiiiiiii,
DimenSsiones ««---c-sreeesrererernarennanennnns
Unidad de ajuste de carreras:---------

Soportes para accesorios (Opcion)

Modelo bloqueo final

p. 73
p. 75
p. 77
p.78
p. 80
p. 82
p. 89
p. 94
p. 96
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Serie MYTH
Antes del uso

Momento maximo admisible/Peso maximo de la carga

Modelo Diametro Momento maximo admisible [N-m] Peso maximo de la carga [kg]
[mm] M1 M2 M3 m1 m2 m3
10 0.8 1.1 0.8 6.1 6.1 6.1
16 3.7 4.9 3.7 10.8 10.8 10.8
MY1H 20 11 16 11 17.6 17.6 17.6
25 23 26 23 27.5 27.5 27.5
32 39 50 39 39.2 39.2 39.2
40 50 50 39 50 50 50

Los valores anteriores son los valores maximos para el momento admisible y el peso de la carga. Consulta el momento
méx. admisible y el peso méximo de la carga en cada gréfica para obtener la velocidad del émbolo particular.

Precauciones de diseno

Si el producto se utiliza con un factor de carga de la guia que supere el valor estandar, puede
producirse un fallo de funcionamiento debido a dafios en la parte de la guia. Por lo tanto, asegurate de
que el factor de carga de la guia es de 1 0 menos.

Peso de la carga [kg]
mi

\ 7

L

Momento maximo admisible

Selecciona el momento dentro de los
limites de funcionamiento mostrados en
las gréficas. Ten en cuenta que el valor del
peso maximo de la carga se puede
superar en algunas ocasiones incluso
dentro de los limites de funcionamiento
mostrados en las graficas. Por lo tanto,
comprueba también el peso de la carga
para las condiciones seleccionadas.

Momento (N-m) ma
F1 = Frxls F2 4—— M2=Fz2xL F3 — Ms=FsxLs
] 3 9 Linea central de la guia
1 ] [
] 1 UIH O m

<Célculo del factor de carga de la guia>
1. Deben examinarse el peso maximo de la carga (1), el momento estatico (2) y el momento dindmico
(3) (en el momento del impacto con el tope) para realizar los célculos de seleccién.
* Para realizar una evaluacion, usa Ua (velocidad promedio) para (1) y (2), y U (velocidad de impacto U = 1.4Ua)
para (3). Calcula m max. para (1) a partir de la grafica de peso de carga maximo (m1, m2, m3) y M max. para (2) y
(3) a partir de la grafica de momento méaximo admisible (M1, M2, M3).

Suma de los *1
Ati PR *2
factores de S = Peso de la carga (m) = Momento estatico (M)™' ~Momento dinamico (Mz)

carga dela guia " Peso maximo de la carga (m max.) " Momento estatico admisible (Mméx,) " Momento dinamico admisible (Memax) —

*1 Momento causado por la carga, etc. con el cilindro en reposo

*2 Momento causado por la carga equivalente al impacto en final de carrera (en el momento del impacto con el tope)

* Dependiendo de la forma de la pieza, pueden generarse multiples momentos. Si esto sucede, la suma de los factores de
carga (3a) es el total de todos esos momentos.

2. Férmula de referencia [momento dinamico en el momento del impacto]
Utiliza las siguientes férmulas para calcular el momento dinamico teniendo en cuenta el impacto del
tope.

m: Peso de la carga [kg] U: Velocidad de impacto [mm/s]
F: Carga[N] L1: Distancia al centro de gravedad de la carga [m]
Fe: Carga equivalente a impacto Me: Momento dinamico [N-m]
(en el momento del impacto con el tope) [N]  : Coeficiente de tope eléstico
Ua: Velocidad media [mm/s] Con tope elastico = 4/100
M: Momento estéatico [N-m] (MY1B10, MY1H10)
Con amortiguaciéon neumatica = 1/100
Con amortiguador hidraulico = 1/100
g: Aceleracion gravitacional (9.8 m/s?)

*3
U =1.4Ua (mm/s) Fe = 1.4Ua-d-m-g
*4
\Me= <FeLi=4.57UadmLi [N-m]

*3 1.4Uad es un coeficiente adimensional para el calculo de la fuerza de impacto. 3

*4 Coeficiente de carga promedio (= %); Para promediar el momento de carga méximo en el momento del impacto con
el tope en funcién de los célculos de vida util

Peso maximo de la carga

Selecciona el peso de la carga dentro de
los limites de funcionamiento mostrados
en las gréficas. Ten en cuenta que el valor
del momento maximo admisible se puede
superar en algunas ocasiones incluso
dentro de los limites de funcionamiento
mostrados en las graficas. Por lo tanto,
comprueba también el momento admisible
para las condiciones seleccionadas.

3. Para obtener mas detalles sobre los procedimientos de seleccién, consulta las paginas 75y 76. /

sl
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Antes del uso Serie M Y1B
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serie MIY1H
Seleccion del modelo

Pasos para la seleccion de la serie MY1H mas adecuada para sus necesidades.

Calculo del factor de carga de la guia

1.Condiciones de funcionamiento

Cilindro  eeeereeereererenens MY1H20-500 Posicion de montaje

1. Montaje horizontal 2. Mont. en la pared
y

Velocidad media de trabajo Va --- 300 mm/s
Posicion de montaje ---«.-eeeeeeeee Montaje en la pared
Amortiguacion ««..ecceeeveeecsncicnenn. Amortiguacion neumatica (6 = 1/100)

MY 1H40-500

We: MHL2-10D (280 g)

4. Montaje |
vertical @
Wa: Placa de conexion t=10 (440 g) Wd: Pieza de trabajo (200 g) Véase en las paginas anteriores los ejemplos del
. . célculo de cada posicion.
2 Disposicion de la carga
40 100 )
5 60 Masa de la pieza y centro de gravedad
Ref. pieza Masa Centro de gravedad
(1] Z de trabajo mn Eje X Eje Y Eje Z
i J — X Wn Xn Yn Zn
L& - l Wa 0.44 kg 60 mm 0mm 5mm
Yo Y ] Wb 2.0kg 100 mm 0 mm 40 mm
B We 0.280kg | 100 mm 90 mm 40 mm
Wd 0.2 kg 100 mm 189 mm 40 mm
‘ n=a, b, c,d

3 Calculo del centro de gravedad del conjunto

ms =Xmn
=0.44+2.0+0.280 + 0.2 =2.92 kg

1
X =—xZXZ(mnXXn)
ms

=ﬁ(0.44x60+2.0x 100 + 0.280 x 100 + 0.2 x 100) = 94.0 mm
Y = %xi(mnxyn)

= 2195 (0.44 X 0 +2.0 X 0 + 0.280 x 90 + 0.2 x 189) = 21.6 mm

Z = x5 (mnxzn)
ms

= 5 195 (0.44 x5+ 2.0 x40 + 0.280 x 40 + 0.2 x 40) = 34.8 mm

4 Calculo del factor de carga para la carga estatica
ms: Masa
ms max (desde 1 del grafico MY TH/Ma) = 17.6 (KQ)-+--seresresrereereereesessmsememesnssnnnsusenss
Factor de carga Ol1 = ms/msmax = 2.92/17.6 = 0.17
Mz: Momento
m2max (desde 2 del grafico MY TH/Mz) = 16.0 (N-M)-seseeeereseeseueenmsnmsemnsinssntsnessisississsssssnsssssssese s
M2=m3xgxZ=2.92x9.8x34.8x10-3=1.00 (N-m)
Factor de carga (2 = M2/M2max = 1.00/16.0 = 0.07
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Seleccién del modelo Serie MY1H

Ms: Momento
Ms max (desde 3 del grafico MY TH/Ms) = 11.0 (N
Ms=msxgxX=2.92x9.8x94.0x 102 =2.69 (N-m)
Factor de carga Ols = Ms/Ms max = 2.69/11.0 = 0.25

5. Calculo del factor de carga para el momento dinamico

Carga equivalente FE durante el impacto

FE=1.4Dax8xmxg=1.4x300x&) x2.92x9.8=120.2 (N)

Mie:Momento )
M+:e max (desde 4 del grafico MY1H/M1 donde 1.4Va = 420 mm/s) = 7.9 (N-m)-ce--eeeeeeees P ’
Mie = % XxFeExZ= % x 120.2 x 34.8 x 102 = 1.40 (N-m)
Factor de carga Ola = M1e/M1e max = 1.40/7.9 = 0.18

Mse:Momento
Mse max (desde 3 del grafico MY1H/Ms donde 1.4Va = 420 mm/s) = 7.9 (N-m)
Mse = 1 xFexY = 1 x120.2 x21.6 x 102 = 0.87 (N-m)

3 3
Factor de carga Ols = Mse/Mse max = 0.87/7.9 = 0.12

6 Suma y verificacion de los factores de carga de la guia

200 = 0 + Oz + Ols + Ola + Os = 0.79<1

El calculo anterior esta dentro del valor admisible y por ello se puede utilizar el modelo seleccionado.
Seleccione un amortiguador hidraulico adecuado.

En un calculo real, cuando la suma de los factores de carga de la guia o de la férmula anterior es superior a
1,considere una reduccién de la velocidad, incrementar el didmetro o cambiar la serie del producto.

Peso de la carga Momento admisible
MY1H/ms MY1H/M1 MY1H/M2 MY1H/M3
50 50 50 50
40 40 40 40
30 %0 30
30 2
20 2 20
20 1
- 10 AN @
10 N4 L 10 5
(4] N
2 g = ™ o -é\
g 10 \C € E 5 N N
S AN Z 5 N z 4 N E s \\
M N 2 4 1 \ g 3 MY1H20| (= 4 N
® \ \ @ 1 N < N o n N
5 5 s N 5 2 N s 3 N
2 5 N = I\ = N 2 I\
= 4 \ \ 2 1 \\ MY1H20 \ § 2 7 \\\ MY{tH20
3 \__|MY1H20 N ! N MYIH16 N
1 N n N
1 I X AN 1 \
P MY1H16] . AN 0.5 N AN
MY1H10 L L0 B 04 Nuviino MYH16
05 h 03 T 05
0.4 ' 02 04
1 03 : 03 :
N N
0.2 Il LAY 0.1 0.2 Mo
100 200 300 400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300 400500 1000 1500
Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s
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Cilindro sin vastago de arrastre mecanico
Modelo de guia lineal

Serie MYTH

010,916, 9 20, 9 25, @ 32, @ 40

Forma de pedido

20

010, 16,0 20 MY1H

300

M9IBW

@ 25, @ 32, @ 40 MY1H

300

M9BW

— 6 00 0 00

0 Diametro

9 Tipo de rosca de conexion 0 Carrera del cilindro [mm]

© 6 o

10 10 mm Simbalo) Tipo | Diametro Diametro |Carrera estandar| Carrera intermedia Carrera larga Garera méximg que
16 16 mm __ |RoscaM[@10,016,020 se puede fabricar
20 20 mm Re lgo5 gao Carreras de 60 a 590 mm
25 25 mm TN | NPT o4 T 10 (incrementos de 10 mm) — —
32 32 mm TF G 0 50, 100, 150, | gistintas de las carreras
200, 250, 300, -
40 40 mm Carreras de 51 a 599 mm| Carreras de 601 a 1000 mm (incrementos
16,20 | 350, 400, 450, ; , 1000
500. 550. 600 (incrementos de 1 mm) | de 1 mm) que exceden la carrera estandar
9 c ionad 25 32 40 T distintas de las carreras | Carreras de 601 a 1500 mm (incrementos 1500
onexionado T estandar de 1 mm) que exceden la carrera estandar

- Modelo estandar
G Modelo de conexionado centralizado
+* Para @ 10, solo G estéa disponible.

9 Simbolo de la unidad de ajuste de carrera
Para las unidades de ajuste de carrera, consulta la pagina 78.

+ La carrera larga
Ejemplo de pedido

no esta disponible para MY1H10.

* La carrera intermedia se puede pedir de la misma forma que la carrera estandar. MY1H10-60-M9BW
+ La carrera larga se puede pedir de la misma forma que la carrera estandar. MY1H20-800L-M9BW

@ Posicion de blogueo en final de carrera o Detector magnético

El espaciador de fijacion intermedia no esté disponible para el
lado de montaje del bloqueo en final de carrera.

9 N.° de detectores Q Especificaciones

magnéticos

- 2
S 1
n n

comunes de las
ejecuciones especiales
Para mas informacion,
consulta la pagina 78.

Sin bloqueo en final de carrera

Extremo derecho

Extremo izquierdo

S|mmj|

Ambos extremos

* MY1H10 no esta disponible con bloqueo en
final de carrera.

* Para las posiciones de bloqueo en final de
carrera, consulta las paginas 92 y 93.

Sin detector
(Imén integrado para detector tipo Reed)

@10 | Sin detector
(Iman integrado para detector de estado sdlido)
(Ejecucion especial: -X1810)
01620100 | Sin detector (Imén integrado)

# V/éase en la tabla inferior el modelo de detector magnético aplicable.

Detectores magnetlcos ap'lcab|ES/ConsuIta el catalogo Web para obtener mas informacion acerca de los detectores magnéticos.

Entrada ] Cableado Tension de carga Modelo de detector magnético | Longitud de cable [m] I -
. a a H I & e nector .
Tipo | Funcionamiento especial P 2 : . ; 05| 1 | 3| 5 [Nngn Carga aplicable
eléctrica (Salida) DC AC | Perpendicular | En linea precebleado
g P (=) [((M)| L) | (@) [ (N)
3 hilos (NPN) MONV M9N ® @0 00| O | .
5V,12V Circuito IC

§ o - 3 hilos (PNP) MOPV M9P ® /0 O O] O
@% 2 hilos 12V M9BV M9B ® ®@/® O|/0| O -
o0 ; 3 hilos (NPN) MONWV | MONW (@ (@ @ O|O| O |. .
© icacié iaqnosti Salida Circuito IC ¢
£ 8| focacen do qparoeco | directa |si[anios pNp)| 24v P2V vopwv | moPw | @ (@ e@[O 0o o |7 B
5% a cable 2 hilos 12V MOBWV | MOBW |@® |@[@[O[O| O | —
o 0 . 5

3 hilos (NPN) MONAV*' | MONA*' | O |O | @|O|—| O |. .
D o . . Ci IC
®T R§S|§tente a salpicaduras 3 hilos (PNP) 5V, 12V MOPAV* | M9PA™ ololel o= o Circuito
S| (ndicador en 2 colores) 2 hilos 12V M9BAV* | M9BA*' | O |[O|@|O|—| O | -
- O 3 hilos oo
% é (?alidta Si |(equivalente a NPN) - 5V - A96V A96 o | -0 - |- — |Circuito IC —
s gl acave | | opos | 24v | 12y | 100V | A9V | A93 (@ (@ |@|@[—| — | — |Rek

= No 00Vomenog A9OV A90 ® | —|@®|—|—| — |[CiraitolC| PLC

+1 Los detectores magnéticos resistentes a salpicaduras se pueden montar en los modelos anteriores pero, en ese caso, SMC no puede garantizar la resistencia a las salpicaduras.

Ponte en contacto con SMC para conocer los modelos resistentes a salpicaduras.
+#2 El cable de 1 m solo es aplicable al modelo D-A93.
+ Para obtener més detalles sobre las fijaciones de montaje de los detectores magnéticos y sus referencias, consulta la pagina 112.

+ Simbolos de la longitud de cable: 0.5 m -+ -

RL -

(Ejemplo) MONW
(Ejemplo) MONWM

L (Ejemplo) MONWL
Z (Ejemplo) MONWZ

+ Los detectores magnéticos de estado sélido marcados con «O» se fabrican bajo demanda.

*

*
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Existen otros detectores magnéticos aplicables aparte de los listados anteriormente. Consulta los detalles en la p. 112.
Los detectores magnéticos se envian junto con el producto, pero sin montar. (Para obtener mas detalles sobre el montaje de detectores magnéticos, consulta la pagina 110.)




Simbolo

—+

i 1/
| A

Tope elastico  Amortiguacion neumatica

« B —

Wade 10 Especificaciones comunes de
order | las ejecuciones especiales

(Para mas informacion, consulta la pagina 114.)

Simbolo Especificaciones

XB22 Amortiguador hidraulico (modelo de parada
uniforme) de la serie RJ montado

-XC56 | Con orificio para espiga de posicionamiento

-XC67" 1| Banda de sellado antipolvo con revestimiento de NBR

-X168 | Especificaciones de la rosca de insercion helicoidal

-X1810 Especificaciones del im’é.n para detector
magnético de estado sélido @ 10

*1 Solo @ 16 y @ 20 estan disponibles para -XC67.

Cilindro sin vastago de arrastre mecanico
Modelo de guia lineal

Serie MY1H

Especificaciones
Diametro [mm] 10 16 | 20 | 25 | 32 | 40
Fluido Aire
Accion Doble efecto
Rango de presion de trabajo | 0.2 a 0.8 MPa | 0.152 0.8 MPa | 0.120.8 MPa
Presion de prueba 1.2 MPa
Temperaturas ambiente y de fluido 5a60°C
Amortiguacion Tope elastico | Amortiguacién neumatica
Lubricacion Sin lubricacién
Tolerancia de longitud +1.8
de carrera 0
Tamafio de | Conexion frontalllateral M5 x 0.8 1/8 1/4
conexion | Conexion inferior 04 06 a8
Velocidad del émbolo
Didmetro [mm] 10 16 a 40
Sin unidad de ajuste de carrera 100 a 500 mm/s 100 a 1000 mm/s
Unidad de Unidad A 100 a 1000 mm/s™!
ajuste de Unidad L y unidad H 100 a 1000 mm/s 100 a 1500 mm/s™2

*1 Ten en cuenta que, si el rango de ajuste de carrera se ha incrementado con el perno de ajuste, la capacidad de
amortiguacion neumatica disminuye. Ademas, si se exceden los rangos de carrera con amortiguaciéon neumatica
indicados en la p. 80, la velocidad del émbolo deberia ser de 100 a 200 mm/s.

*2 La velocidad del émbolo es de 100 a 1000 mm/s para conexionado centralizado.

* Usa una velocidad que se ajuste al rango de capacidad de absorcién. Consulta la pagina 80.

Especificaciones de la unidad de ajuste de carrera

Diametro [mm] 10 16 20 25 32 40
Simbolo de unidad H A L A L H A L H A L H A L H
Configuracién RB RB RB RB RB RB RB RB RB RB

. 0805 |Conpemo| 0806 |Conperno| 0806 1007 |Conperno| 1007 1412 |Conpermno| 1412 2015 |Conpemo| 1412 | 2015
Modelo de amortiguador | 1con | ge ajuste | +con | deajuste | +con +con | deajuste | + con +con | deajuste | +con +con | deajuste | +con + con
hidraulico perno de perno de perno de | perno de perno de | perno de perno de | perno de perno de | perno de

ajuste ajuste ajuste ajuste ajuste ajuste ajuste ajuste ajuste ajuste

Rango de ajuste | gin espaciador | 0 a -10 0a-5.6 Oa-6 Oa-11.5 Oa-12 Oa-16
de carrera con -
??pa_QiGEiOY de | Conespaciadorcorto | — ! -5.6a-11.2 -6a-12 -11.5a-23 -12 a-24 -16 a -32
ijacion P
[inm] Conespaciadorlargo | — ! -11.2a-16.8 -12a-18 -23a-34.5 -24 a -36 -32 a-48

*1 Para @ 10, el ajuste de carrera esta disponible. Para mas informacion, consulta la pagina 122.
* El rango de ajuste de carrera es aplicable a un lado cuando se monta en un cilindro.

Simbolo de la unidad de ajuste de

carrera

Esquema de montaje de la
unidad de ajuste de carrera
Unidad de ajuste de carrera

Espaciador de

* El espaciador de fijacién intermedia no esta disponible para el lado de montaje del bloqueo en final de carrera.
* Los espaciadores se utilizan para fijar la unidad de ajuste de carrera en una posicion de carrera intermedia.
Para obtener mas detalles sobre los espaciadores y las unidades de ajuste de carrera, consulta «Fijaciones y accesorios (opcionales)»

en la pagina 96.
* Para las precauciones, consulta la pagina 121.

Fijaciones y accesorios (opcionales)

Unidad de ajuste de carrera
Soporte lateral

p. 96
p. 97

| Consulta las especificaciones con un detector magnético en las paginas 109 a 112.

Unidad de ajuste de carrera en lado derecho :,}\\kfo fijacion intermedia
o | A conpemodeauste [ECoamatubo o i Co o i >
TG Con Con deajuste (Con ~ |Con ajuste |Con  [Con
espaciador | espaciador espaciador | espaciador espaciador |espaciador
corto largo corto largo corto largo
g Sin unidad — SA SA6 SA7 SL SL6 SL7 SH SH6 SH7 Coloca la parte que sobresale en el lateral
E’ A: Con perno de ajuste AS A AA6 AA7 AL AL6 AL7 AH AH6 AH7 de la unidad de ajuste de carrera.
£ Con espaciadorcorto | A6S | AGA | A6 | ABA7 | A6L | A6L6 | A6L7 | A6H | A6H6 | A6H7 Ejemplo de acoplamiento L6L7
5 Conespaciadorlargo | A7S | A7A | A7TA6 | A7 A7L | A7L6 | A7L7 | A7TH | A7H6 | A7H7 [Lado izquierdo] [Lado derecho |
& |L: Con amortiguador hidréulico de LS LA LA6 | LA7 L LL6 LL7 LH LH6 | LH7 Unidad L Unidad L
g ::;ngda“ Con espaciadorcoto | L6S | L6A | L6A6 | L6A7 | L6L L6 | L6L7 | L6H | L6H6 | L6H7 Espaciador corto  Espaciador largo,
»2 Perno de ajuste| Con espaciadorlargo | L7S | L7A | L7A6 | L7A7 | L7L | L7L6 L7 L7H | L7H6 | L7H7 N
:g, H: Con amortiguador hidraulico de HS HA HA6 | HA7 HL HL6 | HL7 H HH6 | HH7 oty gty [F—F g ¢ -
B ::3:;“ Con espaciador coto | H6S | H6A | H6A6 | HGA7 | H6L | H6L6 | H6L7 | H6H H6 | H6H7 h_‘gui +  + i_—u—‘
5| Pemo de ajuste| Con espaciadorlargo | H7S | H7A | H7A6 | HZA7 | H7L | H7L6 | H7L7 | H7TH | H7H6 | H7 \ Conexion Conexién /
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Serie MY1H

Amortiguadores hidraulicos para las unidades L y H

Especificacion de amortiguador hidraulico

i Unidad de Diametro [mm]
Tipo ajuste de
carera | 10 | 16 | 20 [ 25 | 32 [ 40
Estandar L — RB0806 RB1007| RB1412
(Amortiguador
hidraulico/serie RB) H RB0805 — |RB1007 RB1412 RB2015
Amortiguador hidrdulico (modelo L — RJ0806H RJ1007H RJ1412H
de parada uniforme) de la serie
RJ montado (-YB22) H RJ0805 —_ |RJ1007H RJ1412H| — —

*

La vida util del amortiguador hidraulico es diferente de la del cilindro MY1H dependiendo de
las condiciones de funcionamiento. Consulta el periodo de sustitucién en las «Precauciones
especificas del producto» de la serie RB/RJ.

El amortiguador hidraulico (modelo de parada uniforme) de la serie RJ montado (-XB22)
corresponde a especificaciones comunes de las ejecuciones especiales. Para mas
informacion, consulta la pagina 115.

*

RB | RB | RB | RB | RB
Modelo 0805 | 0806 | 1007 | 1412 | 2015

Energia max. absorbida[J] | 1.0 2.9 5.9 19.6 | 58.8
Absorcion de carrera[mm]| 5 6 7 12 15
Velocidad max, de impacto [mm/s] | 1000 | 1500 | 1500 | 1500 | 1500
Frecuencia max. de trabajo [ciclos/imin]| 80 80 70 45 25
Fuerza del Extendido | 1.96 1.96 4.22 6.86 8.34
muelle [N] | Retraido | 3.83 | 422 | 6.86 | 15.98 | 20.50
Rango de temperatura de trabajo [°C] 5a60

* La vida util del amortiguador hidraulico es diferente de la del cilindro
MY 1H dependiendo de las condiciones de funcionamiento. Consulta el
periodo de sustitucion en las «Precauciones especificas del producto»
de la serie RB.

Fuerza tedrica Peso
[N] kgl
T Aér;i ;Jlgl Presién de trabajo [MPa] dl'j’qso |Pesoce zgsgoggr'?efl'ﬁg'gl‘ Peso de la unidad de ajuste de carrera
” adiciona : (por unidad)
[mm] | [mmz | 02 | 03 | 04 | 05 | 06 | 0.7 | 08 Dmf:]ro bF;eS?CoO por cada pifzsas (por juego)
10 78| 15 | 23 | 31| 39 | 46 | 54 62 sommde| 2| Tipo Ay | Fesode | Pesode | Pesode
16 | 200| 40 | 60 | 8 | 100 | 120 | 140 | 160 carrera nidad & | unidadL. | unided H
0.26| 0.08 |0.05 ) — — 02
20 314 | 62 | 94 | 125 | 157 | 188 | 219 | 251 :g 0.008 0.0
74| 014 |o0.1 .01 02 04 | —
25 490 | 98 | 147 | 196 | 245 | 204 | 343 | 392 0 0 0.19 0.0 0.0 0.0
20 |1.35| 025 |0.40 0.02 0.03 | 0.05 | 0.07
32 804 | 161 | 241 | 322 | 402 | 483 | 563 | 643
25 |217| 030 |0.73 0.02 0.04 | 0.07 | 0.11
40 | 1256 | 251 | 377 | 502 | 628 | 754 | 879 | 1005
” > - - 32 |4.37| 046 |1.30 0.04 0.08 | 014 | 0.23
* Fuerza tedrica [N] = Presion [MPa] x Area del émbolo [mm2]
40 |584| 055 |1.89 0.08 0.12 | 019 | 0.8

Ejemplo de célculo: MY1H20-300A

* Peso basico «+--+-+
¢ Carrera del cilindro --

- 1.35kg
-- carrera de 300 mm

* Peso adicional «+-«+eeeeeee 0.25/carrera de 50 mm

1.35 + 0.25 x 300/50 + 0.03 x 2 = 2.19 kg
. ¢ Peso de unidad A ------e-oe 0.03 k
Con bloqueo en final de carrera 9
Especificaciones
Diametro [mm] 6 | 20 | 25 [ 32 | 40
Posicion de bloqueo Un extremo (seleccionable), Ambos extremos
Fuerza de sujecién (max.) [N] 110 170 270 450 700

Rango de ajuste preciso de carrera [mm] O0a-5.6

0Oa-6 0a-11.5 0a-12 0a-16

Contragolpe

1 mm o menos

Desbloqueo manual

Posible (Modelo sin enclavamiento)

AConsulta las «Precauciones especificas del producto» en la p. 123 para el producto MY1H con funcion de bloqueo en final de carrera.

/A Precauciones

1 Para obtener mas detalles sobre los cilindros sin vastago de arrastre mecanico de la serie MY1H, consulta «Precauciones :

1 especificas del producto» en las paginas 119 a 123.
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Cilindro sin vastago de arrastre mecanico .
Modelo de guia lineal Serie MY1H

Capacidad de amortiguacion

Seleccién de amortiguacion Capacidad de absorcion del tope eléstico, el amortiguador neumatico y las unidades de ajuste de carrera
<Tope ela§t|_co> L , MY1H1 0 Impacto horizontal: P = 0.5 MPa MY1 H25 Impacto horizontal: P = 0.5 MPa
Los topes elasticos son una caracteristica estandar de .
MY1H10 2000 1
: » o 1500 2000 T
Dado que la absorcién de carrera de los topes elasticos @ @ 1500 S .
es corta, cuando ajustes la carrera con una unidad A, g 1000 Yy € ™ ™ Uy,
, ) o £ 1%, £ 1000 e i
instala un amortiguador hidraulico externo. o N ‘i'/g:::: o = 01'#%
El rango de carga y velocidad que puede absorber un S 500 9 N Unjy—H
- . - o S 400 38 500 =140 1
tope elastico estd dentro de la linea de limite para el £ 30 7 € 200 1
tope elésti_co de |¢’-i ’gréfica. o 8 \o\e %, 8 300 4":‘,,;@
<Amortiguaciéon neumatica> T 200 6‘000 B 200 ”ea,,,a.,/ﬁc/bo
Las amortiguaciones neuméticas son una caracteristica ?é \ ?é i
estandar de los cilindros sin vastago de arrastre o 100 i ° ‘
Anico. (Excento @ 10 > 80 L > 100
mecanico. (Excepto @ 10) 005 01 02 030405 1 2 345 10 1 2 3 45 10 20 304050
Se incorpora un mecanismo de amortiguacion neumética _t
para prevenir un impacto excesivo del émbolo con alta m1, m2, m3 max. m1, m2, m3 max.
energia cinética en el final de carrera. El objetivo de la Peso de la carga [kg] Peso de la carga [kg]
amortiguacién neumatica no es, por tanto, decelerar el
émbolo cerca del final de carrera.
Los rangos de carga y velocidad que pueden absorber los MY1H16 Impacto horizontal: P = 0.5 MPa MY1H32 Impacto horizontal: P = 0.5 MPa
amortiguadores neuméticos estan dentro de las lineas de i \
limite para amortiguacion neumética de las gréficas. = 2000 T = 2000 T
<Unidad de ajuste de carrera con amortiguador | € 1500 : £ 1500 ”T""aTT
hidraulico> = 1000 ™ : = 1000 S it
Usa esta unidad cuando se utilice una carga y una 5 — ] ﬁ'
velocidad que superen la linea del limite de amortiguacion £ 500 J"’b'ad 1 £ 500 % %
neumdtica, o cuando se requiera amortiguacion fuera del © 400 S t © 400 Aop
. L - . o ™4, [ S 300 " ,1/.9(, —
rango de carrera de amortiguacién neumatica eficaz 5 300 'lo,-,«,‘.(27 i e"’»g,ﬁ"‘lb,,
debido al ajuste de la carrera. B 200 euy gf’%‘,, 2 200 s,
Unidad L s @ s
. . N > >
Usa esta unidad cuando se requiera amortiguacion fuera 100 l 100
del rango de amortiguacion neumatica eficaz, incluso si 05 1 2 3 45 10 20 3 35 10 20 30 4 50 100
la carga y la velocidad estan dentro de la linea del limite ) _1 )
de amortiguacion neumatica, o cuando el cilindro se m1, m2, m3 max. mi, m2, m3 max. —
utilice en un rango de carga y velocidad por encima de la Peso de la carga [kg] Peso de la carga [kg]
linea del limite de amortiguacion neumatica y por debajo
de la linea del limite de la unidad L.
Unidad H MY1 H20 Impacto horizontal: P = 0.5 MPa MY1 H40 Impacto horizontal: P = 0.5 MPa
Usa esta unidad cuando el cilindro se utilice en un rango 2000 i 2000 ‘
de carga y velocidad por encima de la linea del limite de la @ 1500 I @ 1500 4
. ) . P ) = = Unidad H——
unidad L y por debajo de la linea del limite de la unidad H. E 1000 N NN | E 1000 N ['T]
* Para obtener mas detalles sobre el ajuste de carrera E 'd E ";,-i),;
usando el perno de ajuste, consulta la p. 121. g H T lay i g [ =a
£ 500 (/,7 i £ 500 4
5 400 T Qg i p 400 ’710,7{.9
. Ve ran A4 ' .. —
Carrera de amortiguacion neumatica mm; g % Morye 3 300 "ea,,,a;j?c/a,,
e, Ilan; . | cg |
Diametro [mm] Carrera de amortiguacion -}'é 200 4 ”é,;:"’n % 200
16 12 K T K ‘
> 00 | > 100
20 15 1 2 3 45 10 20 30 40 50 3 5 10 20 30 50 100 200
25 15 . .
32 19 m1, m2, m3 max. m1i, m2, m3 max.
Peso de la carga [kg] Peso de la carga [kg]
40 24

Tope elastico (3 10 unicamente)
Carrera positiva desde un

extremo debido a la presion

1
0.9
0.8
0.7
0.6
0.5
0.4
0.3
0.2
0.1

Desplazamiento [mm]

0
00.10.20.30.4050.60.70.8
Presién [MPa]
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Diseno: J 10

Cilindro sin vastago de arrastre mecanico
Modelo de guia lineal

Modelo de conexionado centralizado

29

2 9 ®

\)

5 (1 (9

Serie MYTH

Lista de componentes

fiax)

\\ZJ

N° Descripcién Material Nota N° Descripcion Material Nota

1 Camisa del cilindro Aleacion de aluminio Anodizado duro 22 | Pasador de resorte Acero inoxidable

2 | Culata posterior WR Aleacion de aluminio Pintado 23 | Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno Niguelado

3 | Culata posterior WL Aleacién de aluminio Pintado 24 | Tornillo Phillips de cabeza redonda| Acero al carbono Niquelado

4 | Entrehierro Aleacion de aluminio Anodizado duro 25 | Tornillo Allen Acero al carbono | Cincado cromado negro

5 | Embolo Aleacion de aluminio Cromado 26 | Tapon de cabeza hueca hexagonal | Acero al carbono Niquelado

6 | Cubierta final Resina especial 27 | Iman —

7 | Anillo guia Resina especial 28 | Mesa de deslizamiento | Aleacion de aluminio Anodizado duro

8 | Tope elastico Goma de poliuretano 29 | Placa posterior Acero inoxidable

9 | Soporte Acero inoxidable 30 | Fieltro Fieltro

10 | Tope Acero al carbono Niguelado 31 | Guia lineal -

11 | Separador de la correa | Resina especial 32 | Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno Niguelado

12 | Iméan de sellado Iman de caucho 33 | Tuerca cuadrada Acero al carbono Niguelado

15 | Abrazadera de correa Resina especial 34 | Placa de tope Acero al carbono Niguelado

20 | Cojinete Resina especial 35 | Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno Niguelado

21 | Espaciador Acero al cromo molibdeno Niguelado 36 | Tope de guia Acero al carbono Niguelado
37 | Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno Niguelado

Lista de repuestos: Juego de juntas

N° Descripcion Cant. MY1H10

13 | Correa de sellado 1 MY10-16A-[Carrera

14 | Banda de sellado antipolvo| 1 MY10-16B-|Carrera

16 | Rascador 2

17 | Junta del émbolo 2

18 | Junta de estanqueidad deltubo | 2 MY1B10-PS

19 | Junta térica 4

* El juego de juntas incluye @, @), @ y (.
El juego de juntas incluye un tubo de grasa (10 g).
Cuando (3 y (9 se envian de forma independiente, se
incluye un paquete de grasa.
Pida la siguiente referencia cuando s6lo necesite el tubo
de grasa.
Ref. tubo de grasa: GR-S-010 (10 g), GR-S-020 (20 g)
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Serie MY1H

Diseno: @ 16, @ 20

MY1H16, 20

R
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MY1H16, 20

Lista de componentes

Cilindro sin vastago de arrastre mecanico
Modelo de guia lineal

Serie MY1H

N.° Descripcion Material Nota N.2 Descripcion Material Nota

1 Tubo del cilindro Aleacion de aluminio Anodizado duro 21 |[Iman —

2 Cubierta posterior WR | Aleacion de aluminio Pintado 22 |Tuerca cuadrada Acero al carbono Cromado

3 Cubierta posterior WL | Aleacién de aluminio Pintado 23 |Pasador de resorte Acero al carbono

4 Mesa de deslizamiento | Aleacién de aluminio Anodizado duro 24 |Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno | Zinc negro cromado/Cromado
5 Entrehierro Aleacion de aluminio Cromado 25 |Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno Cromado

6 Embolo Aleacién de aluminio Cromado 26 |Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno Cromado

7 Anillo guia Resina especial 27 |Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno Cromado

8 | Separador de la correa | Resina especial 32 | Tapdn de cabeza hueca hexagonal | Acero al carbono Cromado

9 Rodillo guia Resina especial 34 | Tapon de cabeza hueca hexagonal |  Acero al carbono Cromado

10 | Eje del rodillo guia Acero inoxidable 36 |Tope Acero al carbono | Niquelado electrolitico
11 Acoplador Material de hierro sinterizado 37 |Espaciador Acero inoxidable

12 Anillo amortiguador Aleacion de aluminio Anodizado 38 | Tornillo de cabeza hueca hexagonal| Acero al cromo molibdeno Cromado

13 | Tornillo de regulacién Acero laminado | Niquelado electrolitico 39 | Anillo de retencion de tipo CR | Acero para muelles

14 Abrazadera de correa Resina especial 40 |Retén de lubricacion Resina especial

17 Guia -

18 Cubierta final Resina especial

20 Rodamiento Resina especial

Lista de repuestos/Juego de juntas

N.2 Descripcion Cant. MY1H16 MY1H20

15 |Correa de sellado 1 MY 16-16C-|Carrera MY20-16C-|Carrera

16 | Banda de sellado antipolvo | 1 MY 16-16B-|Carrera MY20-16B-|Carrera

31 | Junta térica 2 oo KA00309 | KA00309
(@4xD31.8xD1.1) (P4x01.8xT1.1)

35 |Rascador lateral 1 MYH16-15BK2900B MYH20-15BK2901B

19 |Rascador 2

28 |Junta del émbolo 2

29 |Junta de amortiguaciéon | 2 MY1H16-PS MY1H20-PS

30 | Junta de estanqueidad deltubo| 2

33 |Junta térica 4

*

*

*

El juego de juntas incluye (9, 28, 29, 30 y 33. Pide el juego de juntas en funcién del diametro del cilindro.
El juego de juntas incluye un tubo de grasa (10 g).

Cuando 5y (6 se envian de forma independiente, se incluye un paquete de grasa (20 g).

Pide la siguiente referencia cuando solo necesites el tubo de grasa.
Ref. tubo de grasa: GR-S-010 (10 g), GR-S-020 (20 g)

Hay dos tipos de bandas de sellado antipolvo disponibles. Dado que la referencia varia dependiendo del tratamiento del tornillo Allen 29, comprueba que la
banda de sellado antipolvo es la adecuada.

A: Zinc negro cromado - MY[O-16B-carrera, B: Cromado - MYOO-16BW-carrera

84



Serie MY1H

Diseno: @ 25, @ 32, @ 40

MY1H125, 32, 40
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MY1H25, 32, 40

Lista de componentes

Cilindro sin vastago de arrastre mecanico
Modelo de guia lineal

Serie MY1H

N.2 Descripcion Material Nota
1 | Tubo del cilindro Aleacioén de aluminio Anodizado duro
2 | Cubierta posterior Aleacién de aluminio Pintado
3 | Mufén amortiguador Resina especial
4 | Mesa de deslizamiento | Aleacién de aluminio Anodizado duro
5 | Entrehierro Aleacién de aluminio Cromado
6 | Embolo Aleacién de aluminio Cromado
7 | Anillo guia Resina especial
8 | Separador de la correa Resina especial
9 | Rodillo guia Resina especial
10 | Pin de centrado Acero inoxidable
11 | Acoplador Material de hierro sinterizado
12 | Placa posterior Acero inoxidable
13 | Tornillo de regulacién Acero laminado Niquelado electrolitico
14 | Abrazadera de correa Resina especial
17 | Guia —
18 | Cubierta final Resina especial
20 | Bola de acero Acero al carbono
21 | Rodamiento Resina especial
22 | Iman Iman de tierras raras
23 | Tuerca cuadrada Acero al carbono Cromado
24 | Pasador de resorte Acero de rodamientos
26 | Tornillo de cabeza fina | Acero al cromo molibdeno Cromado
27 | Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno Cromado
28 | Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno Cromado
29 | Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno Cromado
33 | Tapon de cabeza hueca hexagonal | Acero al carbono | Cromado (Conexionado centralizado: 10 uds.)
34 | Tapon de cabeza hueca hexagonal | Acero al carbono | Cromado (Conexionado centralizado: 4 uds.)
38 | Tope Acero al carbono
39 | Espaciador Acero inoxidable
40 | Tornillo de cabeza hueca hexagonal | Acero al cromo molibdeno Cromado
41 | Anillo de retencion de tipo CR | Acero para muelles
42 | Iman de sellado Iman de caucho
43 | Retén de lubricacion Resina especial
Lista de repuestos/Juego de juntas
N.° Descripcién Material | Cant MY1H25 MY1H32 MY1H40
15 | Correa de sellado Uretano 1 MY25-16C-|Carrera MY32-16C-|Carrera MY40-16C-| Carrera
16 | Banda de sellado antipolvo |Acero inoxidable | 1 MY 1B25-16B-[Carrera] MY1B32-16B-|Carrera MY 1B40-16B-[Carrera]
25 |Junta de estanqueidad NBR | 2 MYB25-16GA5900 MYB32-16GA5901 MYB40-16GA5902
de muiién amortiguador
L. KA00311 KA00320 KA00320
36 | Junta torica NBR 2 (©@51x03x01.05) (©715%x0375x 3 1.7) ©715x0375x 0 1.7)
37 | Rascador lateral Resina especial | 2 MYH25-15BK2902B MYH32-15BK2903B MYH40-15BK2904B
19 | Rascador NBR 2
30 | Junta del émbolo NBR 2
31 | Junta de amortiguacion NBR 2 MY1H25-PS MY1H32-PS MY 1H40-PS
32 | Junta de estanqueidad del tubo NBR 2
35 | Junta tdrica NBR 4

* El juego de juntas incluye (9, 30, @D, 3y @5. Pide el juego de juntas en funcién del diametro del cilindro.

* El juego de juntas incluye un tubo de grasa (10 g). Cuando (5 o (6 se envian de forma independiente, se incluye un paquete de grasa (20 g).
Pide la siguiente referencia cuando solo necesites el tubo de grasa.
Ref. tubo de grasa: GR-S-010 (10 g), GR-S-020 (20 g)
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Serie MY1H

Diseno: @ 16, @ 20

Bloqueo en final de carrera

MY1HOG-OF (W)

A8

Lista de componentes

Ne Designacion Material Observaciones
1 | Cuerpo de bloqueo Aleacién de aluminio Anodizado duro
2 | Dedo de bloqueo Acero para herramientas Niquelado

3 | Fijacion del dedo de bloqueo Acero al carbono Niquelado

4 | Embolo de bloqueo Acero para herramientas Niquelado electrolitico
5 | Culata anterior Aleacién de aluminio Anodizado duro
6 | Muelle de retorno Acero para muelles Cinc cromado
7 | Conducto de derivacién Aleacién de aluminio Anodizado duro
10 | Bola de acero Acero cromado extraduro
11 | Bola de acero Acero cromado extraduro
13 | Retén redondo tipo R Acero para herramientas Niquelado
14 | Junta térica NBR
15 | Tornillo cabeza hueca hexagonal Acero al cromo molibdeno Niquelado
16 | Tornillo cabeza hueca hexagonal Acero al cromo molibdeno Niquelado
17 | Bola de acero Acero cromado extraduro
18 | Bola de acero Acero cromado extraduro

Lista de juntas

N° Designacion Material | Cant. MY1H16 MY1H20

8 [|Junta del vastago NBR 1 KB00257 KB00257

9 |Junta del émbolo NBR 1 KB00202 KB00202
12 |Junta térica NBR 1 KA00057 KA00057

=+ Pida la siguiente referencia cuando so6lo necesite el tubo de grasa.

Ref. paquete de grasa: GR-S-010 (10 g), GR-S-020 (20 g)
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Diseno: @ 25, @ 32, O 40

Cilindro sin vastago de arrastre mecanico

Con bloqueo en final de carrera

Modelo de guia lineal

Serie MY1H

©®

-~

==
1 10 (? ® 43
LA
@15 inpises
Hid
[\
Lista de componentes W © >@
N.2 Descripcion Material Nota
1 |Bloqueo del cuerpo Aleacién de aluminio Pintado
2 |Dedo de bloqueo Acero al carbono Niquelado tras templado
3 | Fijacién del dedo de bloqueo Acero laminado Niquelado electrolitico
4 |Embolo de bloqueo Acero al carbono Niquelado electrolitico tras templado
5 | Culata anterior Aleacion de aluminio Rigido Anodizado
6 | Muelle de retorno Acero para muelles Zinc cromado
7 | Conexionado de bypass Aleacién de aluminio Rigido Anodizado
10 | Bola de acero Acero al cromo extraduro
11 | Bola de acero Acero al cromo extraduro
13 | Anillo de retencidn interno invertido Acero al carbono Niguelado electrolitico
15 | Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno Cromado
16 | Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno Cromado
17 | Bola de acero Acero al cromo extraduro
18 | Bola de acero Acero al cromo extraduro
19 | Cubierta posterior WR Aleacién de aluminio Pintado
20 | Cubierta posterior WL Aleacién de aluminio Pintado
21 | Anillo amortiguador Aleacion de aluminio
22 | Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno Cromado
Lista de repuestos: Juntas
N.° Descripciéon Material | Cant MY1H25 MY1H32 MY1H40
8 | Junta del vastago NBR 1 KB00267 KB00267 KB00267
9 | Junta del émbolo NBR 1 KB00217 KB00217 KB00217
12 | Junta torica NBR 1 KB00037 KB00037 KB00037
14 | Junta térica NBR 2 KA00048 KA00048 KA00048

* La junta no incluye un tubo de grasa, pidelo por separado.

Ref. tubo de grasa: GR-S-010 (10 g)
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Serie MY1H

Modelo de conexionado centralizado @ 10

MY1H10G—| Carrera |

2.2

68

2xM5x0.8 ]
(Conexién) ——f—
o«
| =t
| o
15

110 + Carrera

(Tapén de cabeza
hueca hexagonal)

hexagonal)

2xM5x0.8
(Tapdn de cabeza hueca

2 x 2 x @ 3.4 taladro pasante

30 50 4 x M3 x 0.5 prof. 5 Linea central de la guia
5.9 ‘ 25 %ﬂ Lado inferior M4 x 0.7 prof. 7
[ | e
H 59 | © _ L/
o= © 076006 6 6 0
LT @ @ @ @ val}
&) | = - L 0
® ®
I 2\ ~ Rk
& | € — \
1} \ Linea central de montaje del cilindro
© Linea central de montaje de la pieza
5] 100 + Carrera
1 ]
e ‘}—{ H }—{’ )
Con amortiguador hidraulico + Perno de ajuste
MY1H10G—| Carrera |H
19.5
3.5 —110.5
‘ /' /
e %a 1 // /'
— = oD J5f g : =
l O O \\ - © & 77 %% / 7
| o¢l? =
A / /
(Carrera del amortiguador hidraulico) 5 40.8
20
0,
| © @7 I L IIR]
@@1"*’ = [o—6 16
! /
@ 7 , o
[ / @
o 4-—-—- F1—-—-—- - e H{—-— °
® _ 4 ®
; @ /
B =l2 @
/ /
2.4
5

Variaciones de las conexiones

Direccién de funcionamiento de la mesa de deslizamiento

<L Rp

Eil

e

©

R) ]
ol )
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Cilindro sin vastago de arrastre mecanico .
Modelo de guia lineal Serie MY1H

Modelo estandar/Modelo de conexionado centralizado @ 16, @ 20

MY1H16/200 —

M5 x 0.8 M5 x 0.8
(Tapdn de cabeza hueca hexagonal) (Conexién) 1
i f s i -
[%)]
B 11\ ©° »
(I W/ S e
ull (s z
GA P Tornillo de regulacion / /GA TT
Conexioén —
G| ) Bel 2 x M5 x 0.8
(Tapdn de cabeza hueca hexagonal) M5 x 0.8 GB (Tapon de cabeza hueca hexagonal)
A (Tapdn de cabeza hueca hexagonal) N
Z + Carrera
(Tapdn de cabeza " M5 x 0.8
hueca hexagonal) (Conexién)
A/ 2xM5x0.8 2xM5x0.8 Q
= (Tapdn de cabeza hueca hexagonal)  (Tapdn de cabeza hueca hexagonal) = ="
Bl , , =
e@ 1 p
(Tapén de cabeza x| B g E o
hueca hexagonal) x : / <
Q@

%
k,ﬂak
/ [ 1
MY1HOG J # 2 x 2 x J profundidad K MY1HOG

(LL) L 2 x 2 x @ B prof. de avellanado C
PA 4 x MM Linea central de laguia /@ LD taladro pasante
profundidad M
T L ri. Prole o oF
© T m HE= © z
P ko3 o L\ - o & ; ;
: . i
5 .. A e &
Linea central de
2 montaje del cilindro u
Linea central de
PG Q + Carrera montaje de la pieza
[mm]
Modelo A B Cc G GA | GB H J K L LD | LL | LW M MM N NC | NE | NH | NW

MY1H1600 80 | 6 35 | 14 9 16 40 | M5x0.8 | 10 80 | 3.5 40 60 7 M4x07 | 20 | 14 278 | 27 37
MY1H201 | 100 | 75 | 45 | 125 | 125 | 20.5 | 46 M6 x 1 12 | 100 | 45 50 78 8 M5x08 | 25 | 17.5 | 34 335 | 45

[mm]
Modelo PA | PB | PC | PD | PE| PF | PG| PP Q |QQ |QW | RR | SS | TT | UU | VW |WW | XX | YH Y4

MY1H160O | 40 40 75| 21 9 35 | 385 7.5 | 153 9 30 |11 3 9 10.5 | 10 75| 22 |25 160

MY1H20OO | 50 40 | 145 | 27 12 | 45 | 45 | 11.5 | 191 11 36 (145 | 5 10.5 | 12 12.5 | 10.5 | 24 | 31.5 | 200

Conexionado centralizado en la parte inferior
2x0@d

Variaciones de las conexiones

Direccion de funcionamiento de la mesa de deslizamiento

il <L Rp

ﬁiii,ﬂx o oD j 9
T - ' .
i LT ) L
/ - - ] " C(t)ntez(i_én infle.riotr)I ) — T o —
i - unta torica aplicable @ @

[mm]
Modelo | WX | Y S d D R | Junta torica aplicable

. MY1H16O | 22 | 65 | 4 84 | 1.1
conexionado C6

. . MY1H20O0 | 24 | 8 6 4 |84 |11
Conexionado centralizado

5[]
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Serie MY1H

Modelo estandar/Modelo de conexionado centralizado @ 25, @ 32, @ 40

MY1H25[1/32[]/40[]—[Carrera|Z

P (Rc, NPT, G) P (Rc, NPT, G) (MY1HOG)
(Tapon de cabeza hueca hexagonal) ol (Tapdn de cabeza hueca hexagonal)
3 o | — z ~ 8 o
o) - ‘ 5 7]
wl =l 1 INZIS ¥ =(—A©° {}\ = = = = = :/@Q)"- B— 2l
Z| Z| —H@ o )i i ? =2 ® ]
! -
= P(Ro NPT, G (VIHEG) 0. /—<p (Re, NPT, G) P (Rc, NPT, G) T? (dRC'bNFh’T’ f‘) | x
(Tapén de cabeza & (Conexion) (Conexién) G (Tapdn de cabeza hueca hexagonal)
T UU  hueca hexagonal) A N uu T
Z + Carrera
- ?;R‘;' NhPT'hG) ‘ . 2 x 2 x J profundidad K .
(Tapdn de cabeza hueca hexagonal) § W 72 (MY1HOG) 77 w = F; éR;r;::ign))
H ‘_" (Tapdn de cabeza hueca hexagonal)  (Tapon de cabeza hueca hexagonal) F_’ S N
o= < j AN LTS
5 === [c) ' . s
x - 2 /
P (Rc, NPT, G) x 7 / P (Rc, NPT, G)
(Tapdn de cabeza hueca hexagonal) § / © § Conexion)
X | X
Y44 /
MY1HOG (Tapdn de cabeza hueca hexagonal) 2Z (MY1HOIG) MY1HOG
(LL) L (Tapén de cabeza hueca hexagonal)
4x MM profundidad M 2 x 2 x @B prof. de avellanado C
PA QLD taladro pasante
P (Rc, NPT, G) (MY1HOIG) E a Linea central de la guia P (Rc, NPT, G) (MY1HOIG)
o (Tapon de cabeza hueca hexagonal) — o (Tapdn de cabeza hueca hexagonal)/
g T e e ——e+ 7 °
@w@% o4
—@{ 5 — r = E
n.T ﬁJ P (R, NPT, G) fés— - - - i si 5| 2 P (Rc, NPT, G) / a
e« (Tapin de cabeza hueca hexagonal) = + / & = = —/ = (Tapdn de cabeza hueca hexagonal) G
. Lineacentral de | w|Lineacentralde w . B
Vista A montaje de la pieza o montaje del cilindro | o Vista B
Tornillo de regulacion GB
PG Q + Carrera
Conexionado estandar/Conexionado centralizado [mm]
Modelo | A| B | C | G |[GB| H J K| L [LD|LL|LW| M MM N |[NC|NE|NF | NH|NW| P |[PA|PB|PC
MY1H25 [110| 9 | 55| 16 |24.5| 54 M6 x 1 95|114 |56 | 53 | 90| 9 M5x0.8 | 30 |18 |40.2|40.5|39 53 | 1/8 | 60| 50 [14.5
MY1H32 | 140 11 | 6.6 | 19 [285| 68 | M8x1.25 |16 |140|6.8 | 70 | 110 | 13 M6 x 1 37 [22 |50.2|50 |49 64 | 1/8 | 80| 60 |15
MY1H40 |[170| 14 | 85| 23 |35 84 | M10x1.5 |15 |170|8.6 | 85 | 121 | 13 M6 x 1 45 |26.5(62.7|62 |61.5| 75 | 1/4 | 100 | 80 [20.5
Modelo |PD|PE |PF|PG|PP| Q |QW|RR | TT |[TTT| VV |WW WWW|XXX| YH | Z | ZZ Conexionado centralizadog [mm)]
MY1H25 |32 13 | 55| 7 |12 |206| 42 |15 [14.5/20.5|28.3| 11 |15.5|15.5|37.5| 220 |1/16 Modelo | QQ| SS | UU | XX
MY1H32 |42 13 |65| 8 |16 |[264| 51 |16 |16 |16 |28.5| 12 |12 |20 |47 |280 |1/16 MY1H25 | 16 6| 18 [26.5
MY1H40 |375| 23 | 8 9 |18.5/322| 59 |23.5|20 |20 |35 14 |14 [23.5|/59.5|340 | 1/8 MY1H32 | 16 | 11 | 32 |40
. . . . MY1H40 | 24 | 12 | 35 |47
Conexionado centralizado en la parte inferior
. - Variaciones de las conexiones
o] S « Conexionado estdndar  pireccign de funcionamiento de la mesa de deslizamiento
5| g G AL R
x T oD [ ] (]
S Y [ I
/ ST Conexion inferior (ZZ) ®
. " - %4 (Junta térica aplicable) | ]
= Y @x2x@d/ Y| = L L]
-
* Esta figura muestra las dimensiones de mecanizado recomendadas de ® @
la superficie de montaje cuando se observa desde el lado del cilindro. dL | (@ © R>
* Los valores entre paréntesis corresponden a MY1HCIG. (mm]
Conexionado centralizado . .. I _—
Vodelo Twxx | v i = R Juntatorca apicable (MY1HOG-12) D|recc<|onLde fun:oimlenlo de lamesa de deslizamiento
MY1H25 | 155 | 16.2 6 114 | 11 N —
Junta c9 O 7 ﬁ )
t6rica MY1H32 |20 [204 | 6 | 114 | 1.1
MY1H40 | 23,5 | 25.9 8 134 | 141 C11.2 @ @
[mm] | ]
E'b g Modelo | WX | V — —
czngxignado MY1H25 | 265 | 10 R (D] e L
Conexionad walizad MY1H32 | 40 5.5 ® | 8 8 rRr| @
onexionadao centralizadao MY1H40 47 6
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Con bloqueo en final de carrera @ 16, © 20

Cilindro sin vastago de arrastre mecanico

MY1HO—COE
(Extremo derecho)

Modelo de guia lineal

Serie MY1H

[ Las dimensiones para modelos diferentes al de bloqueo en final de carrera son las mismas que las ]
del modelo estandar. Para obtener més detalles sobre las dimensiones, etc., consulta la pagina 90.

&
H1

%
H2

Orificio profundo para ajuste de carrera o, 1
(Rango de ajuste: hasta TL mm) \ T
Fzs) @ @) S . W]
‘ < A\ % © ‘
o e — ‘ g =S i
@) Q @) @ Q @A Q
. | Y A\ 4 & | ;
1O I 1] &)
DO e— IS it o)
© Q Q &
© ©
MY1HO—OF MY1HO—OW
(Extremo izquierdo) (Ambos extremos)
L Orificio profundo para ajuste de carrera
i / (Rango de ajuste: hasta TL mm)
L PSY ) i ,‘ 7S ) 7Y PzS) L
i AN & ' . Y \J A\NZ4 A\24
e o] o
J /' -
=" S . ' oY e-—oFe | ‘
I = / N _LC
ﬂ,@,@y, hd N = [ e B I :t,¢¢,],
S 1 . <
5 — < < <
: 7 ! :
[mm]
Modelo H1 H2 L1 TL w1 w2 | w3
MY1H16O 39.2 | 33 0.5 5.6 18 16 10.4
MY1H20O 45.7 | 39.5 3 6 18 16 10.4
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Serie MY1H

Las dimensiones para modelos diferentes al de bloqueo en final de carrera son las mismas que las ]

Con bloqueo en final de carrera @ 25, @ 32, @ 40 [del modelo estandar. Para obtener mas detalles sobre las dimensiones, etc., consulta la pégina 91.

MY1HO—COWZ (Ambos extremos)

2 x 2 x J profundidad K

(Tapdn de cabeza ) X
hueca hexagonal) § v (Tapén de cabeza hueca hexagonal)  (Tapdn de cabeza hueca hexagonal) vw/= (Conexién)
o ¥
) Q@ @Q (Conexion)
(Tapén de cabeza
hueca hexagonal)

MY1HOG MY1HOG

Rc1/8

o V¢v:>3 (Tapén de cabeza hueca hexagonal) (Conexion)
”n |
i SEgis f f Ee——
w| (e} [ d@; : X
zZz (<) i - - - - — 1
= @Q 0g0 ¢
[~ [N
T & G \ (Conexién) Il T
) Tornillo de regulacién
(Tapdn de cabeza hueca hexagonal) (Tapon de cabeza hueca hexagonal)

Qrificio profundo para ajuste de carrera
(Rango de ajuste: 0 a TL mm)

Fe—2——0—9 5 S - @
— e ©
- - . I 1t . %
S
< + 7 g _
Orificio profundo para ajuste de carrera L1
(Rango de ajuste: 0 a TL mm) /

— ==

4 <+ || ¢ <+
MY1HO-OFZ MY1HO-OEZ
(Extremo izquierdo) (Extremo derecho)

Mecanismo de bloqueo en final de carrera

Conexionado estandar/Conexionado centralizado [mm] (Conexionado estandar/Conexionado centralizado) [mm]
Modelo | NC | NE | PP | RR | SS | UU | VWV | ww | XX Modelo | H1 | H2 | L1 | TL | W1 | w2 | w3
MY1H25 | 20 | 40.5 | 12 16 | 6 15 | 16 | 125 | 28 MY1H25 | 535 | 46 3 | 115]293 273|177
MY1H32 |25 |50 | 17 23 | 4 16 | 19 | 16 32 MY1H32 | 67 | 56 65|12 |29.3]|273|177
MY1H40 | 30.5 | 63 85| 27 | 105 | 22 | 23 | 195| 36 MY1H40 | 83 | 685|105 |16 |38 |35 |244
* Las dimensiones de TT, G, GB y NA son las mismas que las del producto
estandar.

Variaciones de las conexiones

Direccion de funcionamiento de la mesa de deslizamiento

<L Rp

e?%ﬁ@
[@® ©
@ |8 e
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Cilindro sin vastago de arrastre mecanico .
Modelo de guia lineal Serie MY1H

Unidades de ajuste de carrera

Con perno de ajuste
MY1H| Diametro |[] — | Carrera|A(Z)

Qg 16,9 20 025,032,040
FA FC
L & ) ) e
3 =1 i “ﬁH—T ot : mpaTie
"@‘L :A—’/ / . § g"g & ps ‘iS g % I%.ﬁ w
. [ E_
EA
o o o o — o ¢ & . !
E- < - 7 o——o |- Eﬁ/ / ?

EB
w

: — [ ote o |
° ,ﬁ/ — $ E; ® Q[:— - e
= — o -pH— — =B}
: ,

£

/ h 1| e ,/ ©
Unidad de ajuste de carrera  TT| | E ! / b
Unidad de ajuste de carrera TT | |

[mm]
Cilindro aplicable E EA | EB | EC | EY | FA | FC h TT w
MY1H16 14.6 7 | 28 58 | 395 | 115 13 3.6 | 54 (Max.11) | 37
MY1H20 19 10 | 33 5.8 | 455 | 15 14 | 3.6 6 (Max. 12) 45
MY1H25 18 9 | 40 7.5 | 535 | 16 21 3.5 | 5(Méax. 16.5) | 53
MY1H32 25 14 | 45.6 9.5 | 675 | 23 20 4.5 8 (Max. 20) 64
MY1H40 31 19 | 55 11 82 245 | 26 4.5 9 (Max. 25) 75

Con amortiguador hidraulico de cargas reducidas + Perno de ajuste
MY1H| Diametro |01 — [ Carrera|L(Z)

916,90 20 Q25,032,040
Amortiguador hidraulico
FA FC
RB0806 o
—yT 6t ) =% 7 / B o e s
o, ! g,«t s e @ %’l % o[ ulz
b = = = w L u
@ ’ : i A= Lol / f "0
I / L 1
1 /
(Carrera del amortiguador hidraulico) T ]
(Carrera del amortiguador hidraulico) T S E_
EA EA
/ L
o ® © % = f
= ‘ R ® [Tl
e% o il Lo e /
= =] o —_ t
- —— i : —F e
S K : — —-FStas
P 7* P 7¢7 '/ U
\Unidad de ajuste de carrera ! Jh
Unidad de ajuste de carrera TT

[mm]

Cilindro aplicable E EA | EB | EC | EY | FA | FC h S T T W | Modelo de amortiguador hidraulico
MY1H16 14.6 7 | 28 58 | 395 | 11.5 13 3.6 | 40.8 6 5.4 (Max. 11) 37 RB0806
MY1H20 19 10 | 33 58 | 455 | 15 14 3.6 | 40.8 6 6 (Max. 12) 45 RB0806
MY1H25 18 9 |40 75 | 535 | 16 21 3.5 | 46.7 7 | 5(Méax. 16.5) 53 RB1007
MY1H32 25 14 | 45.6 95| 675 | 23 20 45 | 67.3 12 8 (Max. 20) 64 RB1412
MY1H40 31 19 55 11 82 24.5 26 45 | 67.3 12 9 (Max. 25) 75 RB1412
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Serie MY1H

Unidades de ajuste de carrera

Con amortiguador hidraulico de cargas elevadas + Perno de ajuste
MY1H| Diametro |1 —[ Carrera |H(Z)

920
14.3 . 15.7 Pieza < RB1007
|
- %—O—T E@ H—1
g 9 i )
P o o [N o
. a}@ 90 ~
(Carrera del amortiguador hidraulico) 7 46.7
:{— & _© © _© =
= Fo——o—-d =
0% e =i
3 - - — z
4 4
bl —
35
Unidad de ajuste de carrera 6 (Max. 12) 19(| 5
Q25,032,040
Pieza Amortiguador hidraulico
/
H— [  —
7 Q>
o 5 & w
o 7/ ©
7 [
/ /
(Carrera del amortiguador hidraulico) T S
Eo
EA

/

/

s %] f
e o | ﬂf
[
b edl+ | [

T [
/
/ ! /
Unidad de ajuste de carrera T

|

* Dado que la dimensién EY de la unidad H es mayor que la altura superior de la mesa (dimensién H), cuando se carga una pieza que supera la longitud total
(dimension L) de la mesa de deslizamiento, asegurate de dejar un espacio de dimension «a» o0 mas en el lado de la pieza.

[mm]
Cilindro aplicable E EA | EB | EC | EY F FA | FC h S T TT W  [Modelo de amortiguador hidraulico| ~ a
MY1H25 18 9 | 40 9 57 — 18 175 | 45 | 67.3 12 |5(Max. 16.5)| 53 RB1412 3.5
MY1H32 25 14 | 456 | 124 | 73 = 185 | 225 | 55 | 732 15 8 (Max. 20) 64 RB2015 55
MY1H40 31 19 55 12.4 86 — 26.5 | 22 55 | 73.2 15 9 (Méx. 25) 75 RB2015 25
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Serie MY1H

Fijaciones y accesorios (opcional)

Unidades de ajuste de carrera

MYH-A [25]L2

6N

Unidad de ajuste de carrera—f

Diametro
10 10 mm
16 16 mm
20 20 mm
25 25 mm
32 32 mm
40 40 mm

Ref. unidad e

l Espaciador de fijacion intermedia
Sin espaciador
Espaciador corto
Espaciador largo

60]
70]

Tipo de entrega del espaciador

Unidad instalada

N Solo espaciador

* Los espaciadores se utilizan para fijar la
unidad de ajuste de carrera en una

posicién de carrera intermedia.

* Los espaciadores se envian en un juego

Unidad de ajuste de carrera

Espaciador de
fijacién intermedia

sobresale en el lateral de la
unidad de ajuste de carrera.

Simbalthidad de ajuste de carresicion de montajp de dos unidades.
A1 ) Izquierda
Unidad A * Cuando se realiza el pedido del espaciador de fijacion intermedia para la
A2 Derecha ) . ; P .
unidad de ajuste de carrera, el espaciador se envia junto con la unidad.
L1 . Izquierda
Unidad L
L2 Derecha Izquierda Derecha
H1 Izqui
Unidad H zquierda
H2 Derecha
I + +
Conexién Conexion
Rango de ajuste de carrera [mm]
Diametro 10 16 20 25 32 40
Simbolo de unidad H A L AlL[H|AJL[H|AJL]|H]|A]JL]H
Sin espaciador Oa-10 0a-5.6 Oa-6 Oa-11.5 Oa-12 Oa-16
Con espaciador corto — -5.6a-11.2 -6a-12 -11.5a-23 -12a-24 -16a-32
Con espaciador largo — -11.2a-16.8 -12a-18 -23a-34.5 -24 a -36 -32 a-48

*1 Para @ 10, el ajuste de carrera esta disponible. Para mas informacién, consulta la pagina 122.

Longitud del espaciador [mm]
Diametro 16 20 25 32 40
Espaciador corto 5.6 6 11.5 12 16
Espaciador largo 11.2 12 23 24 32
Lista de componentes
MYH-A25L1 MYH-A25L1-6 MYH-A25L1-7 MYH-A25L1-6N

(Sin espaciador) (Con espaciador corto)

Unidad de ajuste
de carrera

Unidad de ajuste
de carrera

Espaciador corto

% \Tuercas

(Con espaciador largo)

Unidad de ajuste
de carrera

Espaciador largo

(Solo espaciador corto)

<

j\ Espaciador corto

(Solo espaciador largo)

MYH-A25L1-7N

j\ Espaciador largo

* El cuerpo del cilindro dispone de tuercas.
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Serie MY1H

Soporte lateral

Soporte lateral A

MY-SOIA | |
2x08G | |
( )
] {
T T —
2xOH Lo
A C
‘ B D
Soporte lateral B
MY-SOB ’ ‘
2xJ 5 \}
) i
— i ] e—
w
A C
| ‘ B D
[mm]
Modelo  [Cilindro aplicable | A B C D E F G H J

MY-S1OQ MY1H10 53 | 616 | 12 21 3 1.2 6.5 | 3.4 M4 x 0.7

MY-S168 | MY1H16 71| 816 | 15 26 49 | 3 6.5 | 34 M4 x 0.7

MY-S208 | MY1H20 | 91 [1036| 25 | 38 | 6.4 | 4 8 45 | M5x0.8

MY-S258 | MY1H25 | 105 [119 35 50 8 B 9.5 | 55 M6 x 1

MY-S328 | MY1H32 | 130 [148 45 64 |11.7| 6 11 6.6 M8 x 1.25

MY-S403 MY1H40 145 (167 55 80 |14.8 | 85 |14 9 M10x 1.5
= Un set de soporte lateral consiste en un soporte izquierdo y un soporte derecho.

Guia para el uso de los soportes laterales

En el caso de montajes con carreras largas, el w
tubo del cilindro podria doblarse dependiendo ]

de su propio peso y del peso de la carga. En m—:—m
dichos casos, utilice un soporte laterales la

seccion de en medio. El espacio entre soportes

(¢) no debera sobrepasar los valores indicados
en el gréfico de la derecha.

ki 800
[ka] 50 (800)

40 (600)

/A\Precaucion

1. Si las superficies de montaje no estan
alineadas adecuadamente, el uso de
soportes laterales puede originar fallos de
funcionamiento. Por lo tanto, asegurese de ﬁ
nivelar el tubo del cilindro durante el 7, 20
montaje. De igual manera, en los casos de L L (500
funcionamiento con vibraciones e impactos, %
se recomienda el uso de soportes laterales, f;_
incluso en el caso de que el valor del N

- ; G - (450) 2,

espacio esté dentro de los limites admisibles 10 NG
indicados en el gréfico.

X
. 2\°
2. Las escuadras de soporte no se deberan (100) A
utilizar para realizar montajes, sino 4’#,
solamente como soporte. '5'70 \
N

500 1000 1500
Espacio entre soportes L [mm]

30

(550)

Peso m
o

et
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serie MY1H

Alta rigidez/Modelo de guia lineal
9 50, @ 63

El uso de dos guias lineales
permite una carga maxima
de 320 kg. (9 63)

Cilindro sin vastago

ANLES @I USO +++eerrereereeriestieientiete sttt ettt p. 99
MOdEIO dE SEIECCION +++++++reerrerrrerrerrresieiientreieste et ereereerens p. 101
Forma de pedido oo, p. 103
ESPECIfiCACIONES v ovovreerersmsmiinininsisiiiinisss e p. 104
Capacidad de amortiguacion -+« p. 105
DTy T T p. 106
DIMENSIONES ++++++++eereerreereesreesreseestestesteetesseetesreessesseeseeseensens p. 107
Soporte lateral - e p. 108
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serie MYTHT
Antes del uso

Momento maximo admisible/Peso maximo de la carga

Momento maximo admisible

Diametro Momento maximo admisible [N-m] | Peso méaximo de la carga [kg]
Modelo [mm] M Ma Ma ] —n e Selecciona el momento dentro de los limites de
funcionamiento mostrados en las gréficas. Ten
MY1HT 50 140 180 140 200 140 200 en cuenta que el valor del peso méaximo de la
63 240 300 240 320 220 320 carga se puede superar en algunas ocasiones
Los valores anteriores son los valores maximos para el momento admisible y el peso de la carga. Consulta el momento incluso dentro de los limites de funcionamiento
max. admisible y el peso méaximo de la carga en cada gréfica para obtener la velocidad del émbolo particular. mostrados en las gréficas. Por lo tanto,
comprueba también el peso de la carga para
Precauciones de diseno las condiciones seleccionadas.
Si el producto se utiliza con un factor de carga de la guia que supere el valor estandar, puede producirse un
fallo de funcionamiento debido a dafios en la parte de la guia. Por lo tanto, asegurate de que el factor de
carga de la guia es de 1 0 menos.
Peso de la carga [kg]
m1
‘ 2
/
” ! ¢
m2 m3
Momento (N-m)
F1—y M1=F1xL1 F2 = M2=F2xL2 F3 P M3=F3xL3
3 3
! 3
] RN
<Calculo del factor de carga de la guia>
1. Deben examinarse el peso maximo de la carga (1), el momento estatico (2) y el momento dindmico
(3) (en el momento del impacto con el tope) para realizar los calculos de seleccion.
* Para realizar una evaluacion, usa Ua (velocidad promedio) para (1) y (2), y U (velocidad de impacto U = 1.4Ua)
para (3). Calcula m max. para (1) a partir de la gréfica de peso de carga maximo (m1, mz, m3) y M max. para (2) y ..
(8) a partir de la gréafica de momento maximo admisible (M1, M2, Ms). Peso maximo de la carga
Suma de los Peso de la carga (m)  Momento estético (M)*!  Momento dindmico (M) *2 Selecciona el peso de la carga dentro de los
factores de Sa= — —+ — 4 ——— < | e e funcionamiento mostrados en |
carga de la guia Peso méximo de la carga (m méx.) ~ Momento estético admisible (M méx,) - Momento dinamico admisible (Ve méx.) Imites de funcionamiento mostrados en las
gréficas. Ten en cuenta que el valor del momento
*1 Momento causado por la carga, etc. con el cilindro en reposo méximo admisible se puede superar en algunas

*2 Momento causado por la carga equivalente al impacto en final de carrera (en el momento del impacto con el tope)

* Dependiendo de la forma de la pieza, pueden generarse multiples momentos. Si esto sucede, la suma de los factores de ocasiones incluso dentro de los limites de

carga (3a) es el total de todos esos momentos. funcionamiento mostrados en las graficas. Por lo
tanto, comprueba también el momento admisible
2. Férmula de referencia [momento dindamico en el momento del impacto] para las condiciones seleccionadas.
Utiliza las siguientes férmulas para calcular el momento dinamico teniendo en cuenta el impacto del
tope.
m: Peso de la carga [kg] U: Velocidad de impacto [mm/s]
F: Carga[N] L1: Distancia al centro de gravedad de la carga [m]
Fe: Carga equivalente a impacto Me: Momento dinamico [N-m]
(en el momento del impacto con el tope) [N] d: Coeficiente de tope elastico
Ua: Velocidad media [mm/s] Con tope elastico = 4/100
M: Momento estatico [N-m] (MY1B10, MY1H10)
*3 Con amortiguacion neumatica = 1/100 u
u= 1.4U34(mm/s) Fe=1.4Ua-dmg Con amortiguador hidraulico = 1/100 —
\Me = %'FE~L1 =4.57UadmL+ g: Aceleracion gravitacional (9.8 m/s2) ‘_’ Fe
- Me
*3 1.4Uad es un coeficiente adimensional para el calculo de la fuerza de impacto. :[]—
*4 Coeficiente de carga promedio (= £ ): Para promediar el momento de carga maximo en el momento del — o

impacto con el tope en funcién de los calculos de vida util

3. Para obtener mas detalles sobre los procedimientos de seleccion, consulta las paginas 101y 102.
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Antes del uso Serie M Y1 H T

MY1HT/M1 MY1HT/M2 MY1HT/Ms3
1000 1000 1000
500 500 500
300 300 300
N
= \\ 5 \\Mv1 HT63 T \\
= MY1HT63 =3 N =3 MY1HT63
2 N 2 NN 2 N
[ \ (] \ [0} \ \
g 100 ‘\ g 100 g 100 \C
2 MY1HT50 N s MY1HT50 s MY1HT50 N
N N N
50 N 50 50 N
N N
40 40 40
30 30 30
20 20 20
10 10 10
100 200 300 400 500 1000 100 200 300 400 500 1000 100 200 300 400500 1000
Velocidad del émbolo [mm/s] Velocidad del émbolo [mm/s] Velocidad del émbolo [mm/s]
MY1HT/m1 MY1HT/m2 MY1HT/ms
1000 1000 1000
500 500 500
300 \ 300 300 \
E NMY1HTE3 E N\ E NWMY1HTE3
5 NN F N F NN
g \\ 5 NIMY1HT63 g \\
& 100 N < 100 NG N\ & 100 N
3 AN S NN 3 AN
2 AN 2 \ 8 AN
o MY1HT50 & A o MY1HT50
50 50 N 50
MY1HT50 N\
40 40 40
30 30 30
20 20 20
10 10 10
100 200 300 400500 1000 100 200 300 400500 1000 100 200 300 400500 1000

Velocidad del émbolo [mm/s]

Velocidad del émbolo [mm/s]

Velocidad del émbolo [mm/s]
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serie MIYTHT
Seleccion del modelo

Pasos para la seleccion de la serie MY1 mas adecuada para sus necesidades.

Calculo del factor de carga de la guia

1 Condiciones de funcionamiento
Posicion de montaje

Cilindro ........cocoiiiiiii MY1HT50-600 2. Mont. en la pared
Velocidad media de trabajo Va ......... 700 mm/s @ 1. Montaje horizontal y
Posicion de montaje ........................ Montaje vertical MY1HT50-600
AMOrtiguacion s esesessesssesseusenes Amortiguacion neumatica
(6 =1/100)
We: Work piece (500 ) \ 4. Montaje vertical
We: MHL2-16D1 (795 g) Wa: Placa conexién 3. Mont. en el techo @
t=10 (880 g) X}M
f L

Whb: MGGLB25-200 (4.35 kg)

Véase en la paginas anteriores los ejemplos del célculo
de cada posicion.

[ 2] Disposicién de la carga

[]\ﬁ(u ! Masa de la pieza y centro de gravedad
Te]
:‘0‘1 3‘ Ref. pieza Centro de gravedad
;s 5 de trabajo | Masa Eje X Eje Y Eje Z
—/ Wn ] Xn Yn Zn
Wa 0.88 kg 65 mm 0mm 5mm
v I8 Wb 4.35 kg 150 mm Omm | 42.5mm
-] St Wec 0.795 kg 150 mm 111 mm 42.5 mm
B Wa |05kg 150mm | 210mm | 42.5mm
L X n=a,b,cd

3 Calculo del centro de gravedad del conjunto

ms=Xmn
=0.88 +4.35 + 0.795 + 0.5 = 6.525 kg

1

X =WXZ(mnXXn)

= 6505 5125 (0.88 x 65 +4.35 x 150 + 0.795 x 150 + 0.5 x 150) = 138.5 mm
Y =——XZ(mMnXyn)

= 6525 ;25 (0.88x0+4.35x0+0.795x 111 + 0.5 x 210) = 29.6 mm
Z =—— XX (Mnxzn)

= 6505 ;25 (0.88 x5 +4.35x42.5 + 0.795 x 42.5 + 0.5 x 42.5) = 37.4 mm

4 Calculo del factor de carga para la carga estatica

ms: Masa
M4 es la masa que se puede transferir por empuje y también es aprox........

de 0.3 a 0.7 de la fuerza (se diferencia segun la velocidad de trabajo).

M:: Momento m.
M1 méx (from 1 of graph MYTMHT/M1) = 60 (N-M) ..oovnininiiieii e
Mi=maxgXxZ=6.525x9.8x37.4 x 103 =2.39 (N-m)
Factor de carga 01 = M2/M2 max = 2.39/60 = 0.04
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5

6 Suma y verificacion de los factores de carga de la guia

Seleccién del modelo Serie MY1 HT

Ms: Momento
Ms méx (desde 2 del grafico MYTHT/Ma) = 60 (N-M) ..oeninnininiiee e
Ms=maxgxY=6.525x9.8x29.6x 1072 =1.89 (N-m)
Factor de carga 0z = Ma/Ms max = 1.89/60 = 0.03

Calculo del factor de carga para el momento dinamico

Carga equivalente durante impacto FE

-14 =14 -
FE= 700 Xvaxgxms= 100x700x9.8x6.525_626.7(N)

M-E: Momento
M+E max (desde 3 del grafico MY1HT/M1 donde 1.4va = 980mm/s) = 42.9 (N-m)
MiE = % X FEXZ = % x 626.7 x 37.4 x 10 = 7.82 (N-m)
Factor de carga 0z = MiE/ME max = 7.82/42.9 = 0.18

MsE: Momento
MsE max (desde 4 del grafico MY1HT/Ms donde 1.4va = 980mm/s) = 42.9 (N-m)
MsE = —— X FEX Y = —— X 626.7 X 29.6 x 10 = 6.19 (N-m)

3 3
Factor de carga 0« = Mse/MsE max = 6.19/42.9 = 0.14

200 = 0l + Oz + Oz + Oz = 0.391<1

El calculo anterior esta dentro del valor admisible y por ello se puede utilizar el modelo seleccionado.

Seleccione un amortiguador hidraulico adecuado.

En un calculo real, cuando la suma de los factores de carga de la guia o de la férmula anterior es superior a 1,
considere una reduccion de la velocidad, incrementar el diametro o cambiar la serie del producto.

Momento admisible

MY1HT/m1 MY1HT/M3
1000 1000
500 500
300 300
N N
£ \\MY1 HT63 £ \\MY1 HT63
2 2 N
§ 100 NG § 100 NG
é MY1HT50'N é MY THT50 N
iy 21
(3) (4)
50___________|_5i 50___________|__‘i/
40 f 40 1
30 | 30 1
I I
20 : 20 :
I I
I I
10 I 10 I
100 200 300 400500 1000| 100 200 300 400500 100
Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s
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Cilindro sin vastago de arrastre mecanico
Modelo de guia lineal de alta rigidez

Serie MYTHT

0 50,9 63

Forma de pedido

s MY1HT (5 -[400][L]-[y7BWI[ |-

Modelo de guia lineal de alta rigidez l & é é é é é é é

(2 guias lineales)

0 Diametro 9 Tipo de rosca de conexion 9 Conexionado e Carrera
50 50 mm Simbolo| Tipo Diametro = Modelo estéandar Ve?se j“-?a”%i estandar»
63 63 mm — Rc G |Modelo de conexionado centralizado ena pagina 104.
TN NPT @50, @ 63
TF G
9 Unidad de ajuste de carrera @ Detector magnético o N.2 de detectores magnéticos
L Un amortiguador hidraulico en cada final de carrera [ —_ [Sin deteccién magnética (Iméan integrado)] — 2
H Dos amortiguadores hidraulicos en cada final de carrera * Consulta en la siguiente tabla el modelo de S 1
LH | Un amortiguador hidréulico en el lado izquierdo, dos amortiguadores hidraulicos en el lado derecho detector magnético aplicable. n n
HL | Dos amortiguadores hidréulicos en el lado izquierdo, un amortiguador hidraulico en el lado derecho
* Las posiciones derecha e izquierda se definen con la etiqueta en el lado frontal. e Especificaciones comunes de las ejecuciones especiales
Consulta los detalles en la figura siguiente. Consulta la pagina 104.
Dos amortiguadores hidraulicos Un amortiguador hidraulico en el lado derecho
en el lado izquierdo m
A" " . .
I A /0 Ref. de unidad de ajuste de carrera
R = W * B ®
Diametro 50 63
H 3 [mm]
dﬁ L] L Ref. unidad MYT-A50L MYT-A63L
4 D . — 5] : . = u Para la lista de com Agi
N ponentes, consulta la pagina 124.

* Con la cubierta superior retirada Ref. de soporte lateral

Posicién de | ti t Diametro
osicion de la etiqueta pove 50 63
Tipo
Soporte lateral A MY-S63A
Soporte lateral B MY-S63B

Para obtener mas detalles sobre las dimensiones, etc., consulta la pagina 108.
Los soportes laterales constan de un juego de fijaciones derecha e izquierda.

Detectores mag néticos ap"cab|ES/Consulta el catdlogo web en www.smc.eu para obtener mas informacion sobre los detectores magnéticos.

Entrada g Cablead Tensién de carga Modelo de detector magnético | Longitud de cable [m] Conector
Tipo | Funcionamiento especial Atri 2 ] a e,a N ) , 0.5 3|5 Carga aplicable
eléctrica 5| (Salida) DC AC  |Perpendicular| En linea O 0l precableado
9 3 hilos (NPN) Y69A Y59A [ ® | O O
L9 - 5V,12V ircui
B — 3 hilos (PNP) Y7Pv_ | v7P ® (@0 O |Gl
§§ Salida 2 hilos 12V Y69B | Y59B ® (0O @) = | e
£ directa | Si [3 hilos (NPN)| 24 v — [ Y7ZNwWV | Y7ZNW ® (@O ¢ . NS
= 8| Indicacién de diagndstico - 5V,12V Circuito IC| PLC
o bl
B%| Nincioador on 2 olores) | 230 3 hilos (PNP) Y7PWV | Y7PW e @O [®)
S 2 hilos 12V Y7ZBWY | Y7BW | @ (@[O0 O _
O |Resistente a salpicaduras (indicador en 2 colores) — Y7BA™ — ® | O O
» T 3 hilos o
23 Salida | o |(equialemieaNPN)| 5V — — Z76 [ ) e — — |[CircuitoIC| —
2 e 100V z73 e (oo
©8 a cable 2 hilos 24V 12V - —_ - Relé,
0= No 100Vomenos| — Z80 [ o — —  |[CircuitoIC| PLC

*1 Los detectores magnéticos resistentes a salpicaduras se pueden montar en los modelos anteriores pero, en ese caso, SMC no puede garantizar la resistencia a salpicaduras.
Ponte en contacto con SMC para conocer los modelos resistentes a salpicaduras.
* Para obtener mas detalles sobre las fijaciones de montaje de los detectores magnéticos y sus referencias, consulta la pagina 112.

* Simbolos de la longitud de cable: 0.5 m ----- — (Ejemplo) Y7BW
3m ... L (Ejemplo) Y7BWL * Los detectores magnéticos de estado sélido marcados con «O» se fabrican bajo demanda.
5m - Z (Ejemplo) Y7BWZ * Los espaciadores de detector (BMP1-032) se requieren por separado para actualizar los detectores magnéticos.

* Existen otros detectores magnéticos aplicables aparte de los listados anteriormente. Consulta los detalles en la p. 112.
* Los detectores magnéticos se envian junto con el producto, pero sin montar. (Para obtener mas detalles sobre el montaje de detectores magnéticos, etc., consulta la pagina 110.)
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Cilindro sin vastago de arrastre mecanico
Modelo de guia lineal de alta rigidez

Serie MYTHT

Simbolo

(=

Especificaciones
Diametro [mm] 50 63
Fluido Aire
Accién Doble efecto
Rango de presion de trabajo 0.1 a0.8 MPa
Presion de prueba 1.2 MPa
Temperaturas ambiente y de fluido 5a60°C

Velocidad del émbolo

100 a 1000 mm/s

Amortiguacion

Amortiguadores hidraulicos en ambos extremos (estandar)

Lubricacion

Sin lubricacién

Tolerancia de longitud de carrera

2700 o menos *6®, 2701 a 5000 *32

Tamano de conexion

Conexion lateral

3/8

x Usa una velocidad que se ajuste al rango de capacidad de absorcion. Consulta la pagina 105.

Especificaciones de la unidad de ajuste de carrera

Diametro aplicable [mm]

50

63

Simbolo de unidad, contenido

L

H

L

H

RB2015 y perno de ajuste:
1 juego de cada uno

RB2015y perno de ajuste:
2 juegos de cada uno

RB2725 y perno de ajuste:
1 juego de cada uno

RB2725y perno de ajuste:
2 juegos de cada uno

Rango de ajuste preciso de carrera [mm)]

0a-20

Oa

-25

Rango de ajuste de carrera

Para el método de ajuste, consulta la pagina 124.

+ El rango de ajuste de carrera es aplicable a un lado cuando se monta en un cilindro.

Modelo de amortiguador hidraulico RB2015 x 1 ud. RB2015 x 2 uds. RB2725 x 1 ud. RB2725 x 2 uds.
Energia max. absorbida [J] 58.8 8g.2*" 147 220.5"
Absorcion de carrera [mm] 15 15 25 25
Velocidad maxima de impacto [mm/s] 1000 1000

Frecuencia maxima de trabajo [ciclos/min] 25 25 10 10
Fuerza del Extendido 8.34 16.68 8.83 17.66
muelle [N] Retraido 20.50 41.00 20.01 40.02

Rango de temperatura de trabajo [°C]

5a60

+1 La energia maxima absorbida para 2 uds. se calcula multiplicando por 1.5 el valor obtenido para 1 ud.
+ La vida Gtil del amortiguador hidraulico es diferente de la del cilindro MY1HT dependiendo de las condiciones de funcionamiento.
Consulta el periodo de sustitucién en las «Precauciones especificas del producto» de la serie RB.

Fuerza teédrica

Carrera estandar

[N]
" Area del i6 i ia 5 . . Carrera maxima que
200, 400, 600, Carreras de 201 a 1999 mm
50 |1962| 392|588 784 | 981|11771373|1569 50, 63 800, 1000, (incrementos de 1 mm) distintas 5000
63 |3115| 623|934 1246|1557 [1869 (2180 [2492 1500, 2000 de las carreras estandar

+ Fuerza tedrica [N] = Presion [MPa] x Area del émbolo [mm?]

Ejemplo de pedido

= La carrera intermedia se puede pedir de la misma forma que la carrera estandar. MY1HT50-500L-Y7BW

wade to] Especificaciones comunes de Peso
orde’ | las ejecuciones especiales
L > L kgl
(Para més informacion, consulta la pagina 114.)
Simbolo Especificaciones Peso Peso | Pesodel sqporte Peso de la unidad de ajuste de carrera
Diametro | Peso | adicional por | de las | ateral (por juego)
-XC67 | Banda de sellado antipolvo con revestimiento de NBR basi da 25 R
[mm] asico | cada 25 mm plg;icls Tipo Ay B Peso de Peso de Peso de
de carrera |moviles unidad L | unidad LH | unidad H
50 30.62 0.87 5.80 0.17 0.62 0.93 1.24
63 41.69 1.13 8.10 0.17 1.08 1.62 2.16
Ejemplo de célculo: MY1HT50-400L
* Peso bésico 30.62 kg + Carrera del cilindro ---Carrera de 400 mm

+ Peso adicional
* Peso de unidad L --- 0.62 kg

Consulta las especificaciones con un detector magnético en las paginas 109 a 112.

0.87/carrerade 25 mm  30.62 + 0.87 x 400/25 + 0.62 x 2 ~ 45.8
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Serie MY1THT

Capacidad de amortiguacion

Seleccion de amortiguacion

Capacidad de absorcion de la unidad de ajuste de carrera

<Unidad de ajuste de carrera con amortiguador
hidraulico integrado>

Unidad L

Usa esta unidad cuando se requiera amortiguacion
fuera del rango de amortiguacion neumética eficaz,
incluso si la carga y la velocidad estan dentro de la
linea del limite de amortiguaciéon neumatica, o
cuando el cilindro se utilice en un rango de carga y
velocidad por encima de la linea del limite de
amortiguacion neumatica y por debajo de la linea
del limite de la unidad L.

Unidad H

Usa esta unidad cuando el cilindro se utilice en un
rango de carga y velocidad por encima de la linea
del limite de la unidad L y por debajo de la linea del
limite de la unidad H.

MY1HT50 Impacto horizontal: P = 0.5 MPa MY1HT63 Impacto horizontal: P = 0.5 MPa
Q) <

£ 2000 e 2000

g 1500 £ 1500

o 1000 ~—1 U, 'S 1000 Unidad L
2 —f Yigg e | 8

g Unigg; - g

E 500 L HH £ 500

o 400 +HH ‘o 400

S 300 T 300

3 o

g 200 8 200

3 8

S 100 o 100

> 10 20 304050 100 200 500 > 10 20 30 405 100 200 300 500 1000

Peso de la carga [kg] Peso de la carga [kg]

/\ Precauciones

1 Para obtener mas detalles sobre los cilindros sin vastago de arrastre mecanico de la serie MY1HT, consulta «Precauciones I
1 especificas del producto» en las paginas 119 a 125. !
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Cilindro sin vastago de arrastre mecanico
Modelo de guia lineal de alta rigidez

Serie MYTHT

Construccion

Modelo estandar

3 (@ 1 }@
- 7 :
=it [

|

-4
o &

L
1

Nota) Sin cubierta superior

B

[

®
é
é

Dy
|
T
i
)8
L

@¢

|+ |
+ R
S S i
% \;i& 9 H= © © | ¢@
| ! ! = ® ® ]
£/
Nota) Sin cubierta superior
Lista de componentes
N° Designacion Material Observaciones
1 Bastidor de guia Aleacion de aluminio Anodizado duro
2 Mesa deslizante Aleacion de aluminio Anodizado duro
3 Cubierta lateral Aleacion de aluminio Anodizado duro
4 Cubierta superior Aleacion de aluminio Anodizado duro
5 Placa superior Aleacion de aluminio Anodizado duro
6 Placa final Aleacion de aluminio Anodizado duro
7 Placa inferior Aleacion de aluminio Anodizado duro
8 Culata Aleacion de aluminio Cromado
9 Acoplador Aleacién de aluminio Cromado
10 Apoyo de ajuste Aleacion de aluminio Anodizado duro
11 Guia —
12 | Amortiguador hidraulico —
13 | Perno de tope Acero al carbono Niquelado
14 | Anillo del amortiguador| Acero laminado Niquelado
15 Soporte del extremo Aleacion de aluminio Anodizado duro
16 Bloqueo superior Aleacién de aluminio Cromado
17 Bloqueo lateral Aleacion de aluminio Cromado
18 Placa lateral Resina especial
19 Cilindro sin vastago — MY1BH
20 Tope Acero al carbono Niquelado

= Para el procedimiento de desmontaje y montaje, consulta la pagina 125.



Serie MY1THT

Modelo estandar/Modelo de conexionado centralizado @ 50, @ 63

MY1HT500/630 —

43

Unidad de ajuste

3/8 (Re, NPT, G)

del perno de tope

(Tapén de cabeza hueca hexagonal)

3/8 (R, NPT, G)

Cilindro para accionamiento E
MY1 BHO-O) *-‘v
; e — —
I
P l ]
o, ‘ e = &
Y & €
A hd
<l Y ® g
\/ ®
g i
Secai T /8RcNPTG) - A - _|N
eccién con ranura B -— -—
Ci
en T para montaje (Conexion) - Z + Carrera -
(TT)
3/8 (R, NPT, G
(Conexioén)
3/8 (Rc, NET, G) 3/8 (Rc, NPT, G)
\ (Conexidn) (Tapén de cabeza hueca hexagonal)
@5
o[ e
MY1HTOG

;‘ —
-t

Tuerca aplicable JIS B 1163
Tuerca cuadrada M12

Dimensiones de la ranura en T para montaje
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(Tapén de cabeza hueca hexagonal)

L 7))
o] ©
<+ +—
o A9 | |o o
oﬁl@'orﬁ o

A

—
3/8 (Ro, NPT, G)

(Conexién)

3/8 (Rc, NPT, G)

(Tapdn de cabeza hueca hexagonal)

2 x M12 x 1.75 prof. 30

MY1HTOG

(Para fijar el perno de argolla)

S x M12 x 1.75 prof. 30

a? _m S _ | 2
Z o s g z
[6—%—5-—6—0] T Y
PG| | QE + Carrera _
[mm]
Modelo A EY H HL L LL N NH NW PA PB PE PG
MY1HT500 207 97.5 145 23 210 102 30 143 254 90 200 — 15
MY1HT63 237 104.5 170 26 240 117 35 168 274 100 220 50 17.5
[mm]
Modelo PL QE RR S SS T uu YH YW 4
MY1HT500] 180 384 57 6 10 103.5 | 23,5 | 136.4 | 253 414
MY1HT63[] 200 439 71.5 10 13.5 | 108 29 162.6 | 273 474

Variaciones de las conexiones

Direccién de funcionamiento de la mesa de deslizamiento

<L Rp
i i




Cilindro sin vastago de arrastre mecanico .
Modelo de guia lineal de alta rigidez S€rie MY1HT

Soporte lateral

Soporte lateral A
MY-S63A

2x@17.5

A 70
B 100

Soporte lateral B ( _ _ [
MY-S63B . /

2xM12x1.75

B 100

Dimensiones (mm)
Modelo Cilindro aplicable | A B

MY1HT50 284 | 314

MY1HT63 304 | 334

MY-S63%5

Guia para el uso de los soportes laterales

En el caso de montajes con carreras largas, el V;V

tubo del cilindro podria doblarse dependiendo ﬁ—:—ﬁ
de su propio peso y del peso de la carga. En , 7
dichos casos, utilice un soporte lateral en la ’
seccion intermedia. El espacio entre soportes

() no debera sobrepasar los valores indicados
en el gréafico de la derecha.

ki
[kl 50

0

400

(450)

300

APrecaucion

1. Si las superficies de montaje no estan
alineadas adecuadamente, el uso de m
soportes laterales puede originar fallos de 7, (400)
funcionamiento. Por lo tanto, asegurese de 200
nivelar el tubo del cilindro durante el
montaje. De igual manera, en los casos de 2
funcionamiento con vibraciones e -ﬁ
impactos, se recomienda el uso de soportes :E\
laterales, incluso en el caso de que el valor 100 oa
de espacio esté dentro de los limites
admisibles indicados en el gréfico.

Peso m

]

ggl-\"\' N

2. Las escuadras de soporte no se deberan
utilizar para realizar montajes, sino N
solamente como soporte. 0

500 1000 1500
[mm]

Espacio entre soportes L
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Serie MY'1
Montaje de detectores magnéticos

Posicion adecuada de montaje (para deteccion a final de carrera) de los detectores magnéticos

MY1B (Modelo basico) Posicion adecuada de montaje del detector magnético [mm;

0102020 Moddodel  D-M9C] D-Y591/Y7P
o T ma:n?éfigg D-M9CIV D-Y69L1/Y7PV
D-MoCIW D-A9C] D-Y70OW
D-M9CIWV D-A90IV D-Y7OWV
@§EEEQ D-MSCIA D-Y7BA
D-M9CJAV D-Z701/Z80
A B Diametro A B A B A B
10 24 86 20 90 — —
16 315 | 1285 275 1325 = =
025a0 100 20 39 161 35 165 — —
25 138 82 134 86 — =
T © 32 1865 935 | 1825 97.5 — —_
‘ ‘ 40 2225 | 1175 | 2185 2125 = =
) ) 50 — — — _ 2725 | 1275
‘ i i 63 3225 | 1375 = = 3175 | 1425
A B 80 489.5 | 2005 — — 4845 | 2055
100 5745 | 2255 = = 569.5 | 2305

* Los modelos D-M9OOO no se pueden montar en @ 50.
* Ajusta el detector magnético después de confirmar que las condiciones de trabajo
se encuentran en el ajuste real.

MY1M (Modelo con patin deslizante , . -
( P ) Posicion adecuada de montaje del detector magnético [mm]

o 16’ @20 Modelo de D-M9Cl
detector D-M9CIV D-Y5901/Y7P
° o ° magnético D-M9CW D-A9C] g:xg%I:JJ?PV
5 D-M9OIWV D-A9C1V D-Y7OWV
T——— | & D-M9CIA D-Z701/Z80
1 1 D-M9TIAV
A B Diametro A B A B A B
16 74 86 70 90 — —
20 94 106 20 110 = —
d25a063 25 1435 755 — — 1395 | 805
‘ 32 189.5 90.5 — — 184.5 95.5
o 4 e 40 2345 | 1055 — — 2295 | 1105
@¢ | @{{} 50 2835 | 1165 — = 2785 | 1215
© ) ] (© 63 3285 | 1315 — — 3235 | 1365

* Ajusta el detector magnético después de confirmar que las condiciones de trabajo
se encuentran en el ajuste real.

MY1C (Modelo de rodillo guia) Posicion adecuada de montaje del detector magnético [mm]

g 1 6’ Q 20 Modelo de D-M9C
detector D-M9CIV D-Y5901/Y7P
magnético D-MOCW D-A9C] D-Y69L1/Y7PV
D-MOCIWV D-A9CIV e
e——— | e D-M9CIA D-Z701/280
] D-M9LIAV
A B Diametro A B A B A B
16 74 86 70 90 — —
20 94 106 90 110 — —
625 ag 63 25 102 118 — — 97 123
I ‘ 32 132 148 — — 127 153
—‘ @ : @ I 40 162.5 175.5 — — 157.5 182.5
@@ = : @Q 50 2835 | 1165 = = 2785 | 1215
O | |l @ 63 328.5 131.5 — — 323.5 136.5
* Ajusta el detector magnético después de confirmar que las condiciones de trabajo
A B se encuentran en el ajuste real.
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Montaje de detectores magnéticos Serie M Y1

Posicion adecuada de montaje (para deteccidn a final de carrera) de los detectores magnéticos

MY1H (Modelo de guia lineal)

Posicion adecuada de montaje del detector magnético [mm]

@10a@ 20
I
@b&:t@
A
@25a040
T -
S—— ; S
° | ) ©
% 7

MY1HT (Modelo de guia lineal de alta rigidez)

0 50, O 63

— _

(-

o

Modelo de d
detector B_mggv D-Y5901/Y7P
magnético D-M9CIW D-A9C] g:zsgﬁ”/Y 7PV
D-MoCIWV D-A9[1V
D-Y7OWV
SOl D-Z701/Z80
D-M9CIAV
Diametro A B A B A B
10 24 86 20 90 — —
16 31.5 128.5 27.5 132.5 — —
20 39 161 35 165 — —
25 138 82 134 86 — —
32 186.5 93.5 182.5 97.5 — —
40 222.5 117.5 218.5 121.5 — —

* Ajusta el detector magnético después de confirmar que las condiciones de trabajo
se encuentran en el ajuste real.

Posicion adecuada de montaje

del detector magnético  [mm)
Nodeo%e| D-Y59L1/Y7P
nacnitios| D-Y69T/Y7PV
¢ D-Y7OW
D-Y7OWV
D-Y7BA
D-Z701/80
Diametro A B
50 290.5 123.5
63 335.5 138.5

* Ajusta el detector magnético después

de confirmar que las condiciones de

trabajo se encuentran en el ajuste real.
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Serie MY'1

. + Los valores que incluyen histéresis se suministran unicamente como referencia. No existe una garantia (asumiendo
Rango de traba]O una dispersion de aprox. +30 %) y pueden cambiar de forma sustancial dependiendo de las condiciones de trabajo.
MY 1B (Modelo basico) mm  MY1H (Modelo de guia lineal) [mm]
RN . Diametro T " Diametro

ocelo de deleclormagneico ™40 [ 16 | 20 | 25 | 32 | 40 | 50 | 63 | 80 | 100 ocelo de celeclormagnei® ™40 [ 16 | 20 | 25 | 32 | 40
D-MoC/M9CIV D-M9C/MoCIV
D-M9CIW/MOCIWV 35 | 4 55 | 5.0 55| 55 - |12 12 | 115 D-M9CIW/M9IWV 3|45 |5 5.0 55| 55
D-M9TJA/MOLIAV D-M9TJA/MSLIAV
D-A9CI/A9CIV 6 65 | 85 | 7.0 [ 10.0| 9.0 - — - — D-A9C1/A9C1V 11 65 | 85 | 70 | 10.0| 9.0
D-Z2701/280 — - — — - — | 115115115115 D-Z701/280 - — - — — —
D-Y5901/Y69] D-Y5901/Y69]
D-Y7P/Y7PV - | -] -] —=1]—-1|-| 35| 35| 35| 35 D-Y7P/Y7PV - == =-1-=-1-=
D-Y7OW/Y70OWV D-Y7OW/Y7OWV

# Los modelos D-M910OO no se pueden montar en @ 50.

MY1M (Modelo con patin deslizante) [mm] MY1HT
Vool do detecor maangic Diametro (Modelo de guia lineal de alta rigidez) [mm

ocelo de deleclormagn©ie® 16 [ 20 [ 25 | 32 | 40 | 50 | 63 Diametro
Modelo de detector magnético

D-M9C)/M9IV 50 | 63

D-M9CIW/M9CIWV 75| 75 85| 85| 95| 7 6 D-Z701/Z280 11 11

D-MOCJA/M9CIAV D-Y5901/Y690]

D-A9C/A9C1V 11 75 | — — — — — D-Y7P/Y7PV 5 5
D-Z701/Z80 — | — |12 |12 |12 115|115 D-Y7OW/Y7OWV

D-Y7BA

D-Y5901/Y691
D-Y7P/Y7PV — - 5 5 5 55| 55
D-Y7OW/Y7OWV

MY1C (Modelo de rodillo guia) [mm

Diametro

Modelo de detector magnético 161201 25 | 32 | 40 | 50 | 63

D-M9CI/M9CIV
D-M9CIW/M9CIWV 75| 7.5 7 8 | 85| 7 6
D-MSTIA/MOTIAV

D-A90/A90IV 11 75 | — — — — —
D-Z701/280 — — 12 12 |12 115|115
D-Y5901/Y69]

D-Y7P/Y7PV — — 5 5 5 55| 55

D-Y7OW/Y70O0WV
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Montaje de detectores magnéticos Serie M Y1

Referencias de las fijaciones de montaje de los detectores magnéticos
@ 25 a @ 100: MOCI(V)/MILIW(V)/MIIA(V)

Diametro
e MY1B, MY1H BMG2-012
Modelo de detector magngtica g10a@ 20 g 50a0 100 \@
D-M9oC/M9CIV
D-M9CIW/M9CIWV
D-M9CIA/MOTIAV - BMG2-012 L
D-A90)/A9CIV /
* Los modelos D-M9OI(V)/MITIW(V)/MITIA(V) no estan disponibles para el didametro @ 50 de MY1B. /
* El modelo D-A9CJ(V) no esta disponible para los didmetros @ 50 a @ 100 de MY1B. 1
* En la serie MY1H no se dispone de didmetros @ 50 a @ 100. ‘,

Diametro MY1B-Z, MY1H-Z
Modelo de detector magnético [mml 0 25a0 40

D-A9C/A9CIV
D-M9CI/M9CIV
D-M9CIW/MOCIWV
D-M9CIA/MOTIAV

BMY3-016

Diametro MY1M, MY1C
Modelo de detector magnético [mm] g10a0@ 20 @ 25a063

D-M9CI/M9CIV
D-M9CIW/MOCIWV
D-M9CIA/MOTIAV
D-A9C/A9CIV

— BMG2-012

BMY3-016

* El modelo D-A90J(V) no esta disponible para los diametros @ 25 a @ 63.

Ref. del espaciador de detector

Diametro aplicable [mm]
Serie de cilindros
50 \

MY1HT BMP1-032

63

Para montar un detector magnético, sujeta el espaciador del detector entre los
dedos e introducelo en la ranura de montaje del detector magnético. Al
hacerlo, comprueba que se ha fijado en la orientacién de montaje correcta, o
vuelve a conectarlo en caso necesario.
A continuacioén, introduce un detector magnético en la ranura y deslizalo hasta
que quede colocado bajo el espaciador.
Una vez definida la posicién de montaje, utiliza un destornillador de relojero de
cabeza plana para apretar el tornillo de montaje del detector magnético

N

incluido. $
®
Wy .

Ranura para montaje del detector

* Para apretar el tornillo de montaje del detector
Correcto Incorrecto magnético, usa un destornillador de relojero con un
didmetro de mango de aprox. 5 a 6 mm. Ademas,
aprieta el tornillo a un par de 0.05a 0.1 N-m
aproximadamente. Como guia, debe girarse unos
90° maés alla del punto en que comience a sentirse
el apriete.

r Ademas de los detectores magnéticos aplicables enumerados en «Forma de pedido», se pueden montar los siguientes detectores magnéticos.
1 1
1 Para obtener mas detalles sobre las especificaciones, consulta el catalogo Web. 1
1 Tipo Modelo Entrada eléctrica Caracteristicas Diametro aplicable 1
1 D-Y69A, Y69B, Y7PV Salida direct ble ( dicular) — !

alida directa a cable (perpendicular;

1 Detector magnético D-Y7ZNWV, Y7PWV, Y7BWV perp Indicacién de diagnéstico (indicador en 2 colores) MY1B © 50 a @ 100 1
1 de estado sélido D-Y59A. Y59B. Y7P _ MY1M @ 25 a 0 63 1
1 : : Salida directa a cable (en linea) —————— MY1C 0252063 1
1 D-Y7NW, Y7PW, Y7BW Indicacién de diagndstico (indicador en 2 colores) 1
| ¥ También se encuentra disponible con conector precableado para detectores magnéticos de estado sélido. Para obtener mas detalles, consulta el catalogo Web. 1
* También se encuentran disponibles detectores magnéticos de estado sélido (D-MITIE(V)/Y7G/Y7H) normalmente cerrados (NC = contacto b). Para obtener més detalles, consulta el catédlogo Web. J
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Antes del uso
Conexiones del detector magnético y ejemplos

Caracteristicas técnicas de entrada COM+

Caracteristicas técnicas de entrada COM-

3 hilos, NPN

Detector magnético

2 hilos

Detector magnético

(Circuito interno PLC)

3 hilos, PNP

2 hilos

Detector magnético

Detector magnético

(Circuito interno PLC)

Conecta segun las caracteristicas técnicas, dado que el modo de conexién variara en funcién de las entradas al PLC.

Ejemplos de conexiones Y (en serie) y O (en paralelo)

* Cuando uses detectores magnéticos de estado solido, asegUrate de que la aplicacion estéa configurada de modo qu:e las sefiales emitidas durante los primeros 50 ms no
sean vélidas. Dependiendo del entorno de trabajo, el producto puede no funcionar correctamente.

Conexion Y de 3 hilos para salida NPN

(Usando relés)

Detector magnético 1

Marrén
O

Detector magnético 2

Conexion Y de 3 hilos para salida PNP

(Usando relés)

Marréon

Negro

Detector magnético 1

Marrén
o]

Detector magnético 2

Conexion Y de 2 hilos

Marrén
Detector magnético 1

Detector magnético 2

Ejemplo) Tensién de carga en ON
Tension de alimentacion: 24 VDC
Caida de tensién interna: 4 V

Cuando dos detectores magnéticos s
conectan en serie, se puede producir un
funcionamiento defectuoso porgue la tension
de carga disminuye en el estado ON.

Los indicadores LED se encienden cuando
ambos detectores magnéticos estén
activados.

No se pueden usar detectores magnéticos
con una tension de carga inferior a 20 V.
Contacta con SMC si vas a usar una
conexion Y para un detector magnético de
estado solido resistente al calor o un
detector regulable.

Tension de carga en ON = Tension de alimentacion —
Caida de tension interna x 2 uds.
=24V -4V x2uds.

=16V
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(Realizado unicamente con detectores magnéticos)

Marrén

Detector magnético 2

(Realizado inicamente con detectores magnéticos)

Marrén
O

Detector magnético 1

Conexién O de 2 hilos
Marrén

Ejemplo) Tension de carga en OFF

Corriente de fuga: 1 mA
Impedancia de carga: 3 kQ

(Estado so6lido)
Cuando dos detectores
magnéticos estan
conectados en paralelo,
se puede producir un
funcionamiento
defectuoso debido a un
aumento de la tensién de
carga en el estado OFF.

Tension de carga en OFF = Corriente de fuga x 2 uds. x
Impedancia de carga
=1mAx2uds. X3 kQ

=6V

Conexion O de 3 hilos para salida NPN

Marrén

Carga
{1

Conexion O de 3 hilos para salida PNP

Marrén

Carga

(Reed)

Dado que no existe corriente
de fuga, la tension de carga
no aumentara mientras esté
desactivado. No obstante,
dependiendo del nimero de
detectores magnéticos
activados, los indicadores
LED pueden mostrar un brillo
més débil 0 no encenderse
debido a la dispersion y
reduccion de corriente que
circula hacia los detectores.



Serie MY'1

Especificaciones comunes de las ejecuciones especiales

Por favor contacta con SMC para las especificaciones, entrega y precios.

B Especificaciones comunes de las ejecuciones especiales

-XC56
-XC67

%1
#2
*3
%4
%5
%6
#7

Amortiguador hidraulico (modelo de
parada uniforme) de la serie RJ montado

Con orificios de espiga de posicionamiento |

Especificaciones de la banda de sellado antipolvo con revestimiento de NBR |

| Especificaciones de la rosca de insercion helicoidal |

Especificaciones del iman para detector magnético de estado sdlido @10 |

Solo aplicable a @ 10 a @ 40

Solo aplicable a @ 16, @ 20, @ 50, y @ 63

@ 10 esté solo disponible como producto especial.
Solo aplicable a @ 10

Solo aplicable a @ 16 a @ 40

Solo aplicable a @ 16 y @ 20

Fabricacion bajo demanda

de to

MY1B MY1M MY1C MY1H MY1HT
(Modelo basico) | (Modelo con patin deslizante) | (Modelo de rodillo guia) |(Modelo de guia lineal) (At rigidezModelo de guia ingal)
G D 0 21016,020,025,016,020,025 /0 oo oo Pég.
050,063, 080, 2 3% 010,050,032, 040,050, ¢, 35 5 35, 0 40| 250083
@100
.*1 .*5 .*5 . 115
o ] 117
2 *6
- o o e o
.*3 . . .*3 .v7
3 .
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Serie MY'1
Especificaciones comunes de las ejecuciones especiales

Consulta con SMC para mas detalles acerca de las dimensiones, especificaciones y plazos de entrega.

Simbolo
n Amortiguador hidraulico (modelo de parada uniforme) de la serie RJ montado

El cilindro estandar esta equipado con un amortiguador hidraulico de parada uniforme (serie RJ) para habilitar la parada uniforme al final de carrera.
Hay 2 amortiguadores hidraulicos diferentes disponibles segun las condiciones de funcionamiento.

Serie aplicable

Descripcién Modelo Tipo de guiado Diametro aplicable
MY1B Basico @10a@ 40
Cilindro sin vastago de MY1M Patin deslizante @16 a @ 40
arrastre mecanico MY1C Rodillo guia 01620 40
MY1H Guia lineal de eje simple @10a@ 40

Forma de pedido
| Referencia estandar |-X322

lAmortiguador hidraulico (modelo de
parada uniforme) de la serie RJ montado

Forma de pedido de una unidad de ajuste de carrera para MY
| Ref. de unidad de ajuste de carrera |-X322

Especificaciones
Energia absorbida Consulta la grafica de masa de impacto en la pagina 116.
Especificaciones distintas a las anteriores y dimensiones Igual que el modelo estandar
Cilindros
I
. Unidad de Diametro
Modelo PO | iuste de carrera] @10 216 220 925 932 | 040
-XB22 L RJ0806H RJ1007H RJ1412H
MY1B H RJ0805 RJ1007H RJ1412H — [ —
Estandar L RJ0604™1 RB0806 RB1007 RB1412
H RB0805 RB1007 RB1412 RB2015
-XB22 L RJ0806H RJ1007H RJ1412H
MY1M H RJ1007H RJ1412H - | —
MYicC Esténdar L RB0806 RB1007 RB1412
H RB1007 RB1412 RB2015
-XB22 L RJ0806H RJ1007H RJ1412H
MY1H H RJ0805 RJ1007H RJ1412H — [ —
Esténdar L RB0806 RB1007 RB1412
H RBO8O5 | __—— | RB1007 RB1412 RB2015
*1 El modelo estandar MY1B16 usa RJ0604.
* Consulta los detalles del amortiguador hidraulico de las series RJ y RB en el catalogo Web .
* La vida util del amortiguador hidraulico es diferente de la del cilindro.
Consulta el periodo de sustitucion en las «Precauciones especificas del producto» de la serie RJ.
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Especificaciones comunes de las ejecuciones especiales Serie M Y1

Simbolo
n Amortiguador hidraulico (modelo de parada uniforme) de la serie RJ montado E.4-Y¥A

* Los valores de la gréfica de masa de impacto

Grafica de masa de impacto (Grafica de lineas de rendimiento del amortiguador hidraulico) coresponden a temperatura ambiente (20 25 °C).

Asegurate de que la masa de impacto y la velocidad de impacto estan dentro de los valores de las siguientes graficas de energia absorbida.
Consulta el célculo de seleccion de cada cilindro para conocer los factores de carga y los factores de carga de la guia.

ETipo de impacto
Impacto aplicado horizontalmente Impacto del cilindro neumatico (hacia abajo)

Impacto del cilindro neumatico (horizontal/hacia arriba)

W P

Carg lv
m
%A

RJ0805 Energia absorbida RJ0806H Energia absorbida
25 4.0

3.5 \

2.0 AN

\<mpacto horizontal o hacia arriba

ol \
AN

15 25 N 3 N i
M U R LT E N \{ Impacto horizontal o hacia arriba
. . -~
Impacto hacia abajo 2.0 O
15 Impacto hacia abajo ‘\\

1.0 \tt:\“a~
.h
)
-
N

1.0 SN
S~
s
Sa
\

Peso del objeto que impacta m [kg]
Peso del objeto que impacta m [kg]

0.5
0.5 ..__\
0.0 0.0
0 0.2 0.4 0.6 0.8 1 0 0.5 1 15
Velocidad de impacto u [m/s] Velocidad de impacto v [m/s]
RJ1007H Energia absorbida RJ1412H Energia absorbida
12 18
= /\ = N\
o o 16
= 10 = Impacto horizontal o hacia arriba )\
E ‘\\\\\‘ E 14 N
© © \
g 8 \ P P ———— e o >~
E Impacto horizontal o hacia arriba E RN \
o | TTETEETTET S o 10 . R /‘\
> 6 Seg 5 Impacto hacia abajo N \
~
2 AT o 8 s
2 Impacto hacia abajo|  "*~_ 2 5 R
[e) Seo. N o Seo
° .~~~ ] S
B s \ © 4
3 2 T 2
3 e e 2
0 0
0 0.5 1 1.5 0 0.5 1 15
Velocidad de impacto v [m/s] Velocidad de impacto u [m/s]

*

Lee detenidamente las «Precauciones en el manejo de productos SMC» (M-E03-3) y «Modelo con amortiguador hidraulico de parada uniforme,
serie RJ» (catalogo web) antes del uso.
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Serie MY1

Simbolo
E Con orificios para espiga de posicionamiento -XC56
Cilindro con orificio para espiga de posicionamiento
Serie aplicable Forma de pedido
L izs gl HiEEsl SEE N Referencia esténdar | —-XC56
Cilindro sin vastago de | MY1C Rodillo guia l
arrastre mecanico MY1H Guia lineal Con orificios para espiga de posicionamiento
Especificaciones: las mismas que el modelo estandar
Dimensiones (Las dimensiones diferentes a las mostradas a continuacién son las mismas que las del modelo estandar.)
Serie MY1C
XGH7 -
Prof. orificio profundo XG || o
3
y [mm]
T3 | 4 \ﬁ::** [ Dﬁ"ﬁ" XA | XB | XD | XE | XG | XH | XJ
° —o T o
ol — a i — ° 16 40 40 80 40 4 5 9
o o 4\ e ™ 20 [ 50 | 40 | 100 | 50 | 4 5 9
25 51 50 110 55 5 6 10
-« XA @ XGHr profundidad XG 32 66 60 140 70 6 7 11
Superficie de montaje de una pieza para la mesa de deslizamiento 40 81 80 180 80 6 7 11
N 50 100 90 230 85 8 9 13
@@ @Qé 63 115 110 | 280 90 10 10 15
3
o p— f— ‘
M [
e T @
@ XGrr profundidad XG  Prof. orificio profundo XG / _LXd
L XE | (XD + Carrera) - +0.3 o
Superficie de montaje del tubo del cilindro
Serie MY1H(-2)
XA
Prof. orificio profundo XG - __XGHz
[mm]
&% Diametro| - yp | x8 | Xc | XD | XE
PRI e ]
@: o e 10 | 25 | 33 | 35 | 70 | 20
4 O -+ —
o— 3 — o 16 40 40 75 80 40
?: 4 é\ 4 % l 20 50 40 | 145 | 100 | 50
] . 25 57 50 145 | 110 55
2% @ XG profundidad XG 32 20 0 5 120 =0
Superficie de montaje de una pieza para la mesa de deslizamiento XJ 40 85 80 205 | 180 80
Diadmetro
ﬁ*‘r@ @Q mm | XF | XG | XH | XJ
— — 5 10 | 215 | 3 4 5
> 4>@ @4> ] 16 30 4 5 7
] 20 39 4 5 7
%\ /ﬁ} [ 25 45 5 6 8
@ XGirprofundidad XG  Prof. orificio profundo XG 32 60 6 7 9
XE I (XD + Carrera) +0.3 _ 40 60.5 6 7 9

Superficie de montaje del tubo del cilindro
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Especificaciones comunes de las ejecuciones especiales Serie M Y1

Simbolo
B Especificaciones de la banda de sellado antipolvo con revestimiento de NBR .(* r¢
La especificacion estandar de revestimiento en cloruro de vinilo se ha cambiado a revestimiento de NBR.

Mejorada resistencia al aceite y al pelado.
* Consulta con SMC para obtener mas detalles sobre la resistencia al aceite.

MY B | Diametro | - |Carrera|| Unidad de ajuste de carrera |— |Detector magnético| | Sufijo | =-XC67

Tipo/Diametro 10 16 20 25 32 40 50 63 80100
B | Basico
M | Patin deslizante
C | Rodillo guia
H | Guia lineal
HT | Guia lineal de alta rigidez

Ejemplo) MY1B40G-300L-Z73-XC67 Serie aplicable
Para pedir unicamente la banda de sellado antipolvo (revestimiento de NBR) Descripcion II\\II/I\O(?ZIO B-;Ispizo
MY | Diametro |-16 B N —|Carrera Cilindro sin vastago de MY1M Patin (.:leslize}nte
arrastre mecanico MY1C Rodillo guia
. . MY1H Guia lineal
Banda de sellado antipolvo Banda de sellado antipolvo Guia lineal de alta rigid
con revestimiento de NBR Tratamiento de la rosca del MY1HT | Guia lineal de alta rigidez

tornillo Allen
— Zinc negro cromado
w Niquelado electrolitico
Para obtener mas detalles, consulta

Ejemplo) MY25-1 6BNw-300 «Banda de sellado antipolvo» en el disefio

de cada serie.

Simbolo
n Especificaciones de la rosca de insercion helicoidal -X168

La rosca de insercién helicoidal se usa para la rosca de montaje de la mesa de deslizamiento, el tamafo de rosca es el mismo que el del modelo estandar.

MY1[B] [Diametro | —[Carrera][ |(Z)' — [Detector magnético| [ Sufijo | —X168

Unidad de ajuste de carrera

Tipo/Diametro 10 16 20 25 32 40 50 63 80100
B |Basico t

M | Patin deslizante

C |Rodillo guia

H |Guia lineal {
HT | Guia lineal de alta rigidez (@

(@) esta disponible como ejecuciones especiales.

Ejemplo) MY1B20G-300L-M9BW-X168

*1 Especifica «Z» para el modelo MY1B25 a 40 y el modelo MY1H25 a 40.

Simbolo

E Especificaciones del iman para detector magnético de estado sélido @ 10 -X1810

Incorporar el uso del iman para detectores magnéticos de estado sélido permite conseguir estabilidad en el funcionamiento del conmutador.
* Si estas usando o tienes pensado usar el cilindro en combinacién con un detector magnético de estado sélido, pero estas realizando el pedido
unicamente del cilindro, afiade el sufijo «-X1810» al final de la referencia.

MY1[B|10G —|Carrera ?—m 810
U

lEspecificaciones del iman para detector magnético de estado sélido @ 10

Tipo nidad de ajuste de carrera
B |Basico

H |Guia lineal

* Si la referencia del producto incluye un detector magnético, no es necesario afadir el sufijo «-X1810» al final de la referencia.
Ejemplo) MY1B10G-300H-M9BL
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Al

Serie MY'1

Precauciones especificas del producto 1

Lee detenidamente las siguientes instrucciones antes de usar los productos.
Consulta las normas de seguridad en la contraportada. Para mas detalles sobre las precauciones del actuador y del

detector magnético, consulta las «Precauciones en el manejo de productos SMC» y el «Manual de funcionamiento»

en la web de SMC: https:/www.smc.eu

|

Seleccién |

Montaje

/A Precaucion

1. Cuando utilices un cilindro con carreras largas,

instala soportes intermedios.

Cuando utilices un cilindro con carreras largas, instala soportes
intermedios para evitar que el tubo se salga y se doble debido a
vibraciones o a cargas externas.

Consulta la «Guia para la aplicacion del soporte lateral» en las
paginas 34, 55, 71, 97, y 108.

2. Para paradas intermedias, usa un circuito de control

de presion en ambos lados.

Dado que los cilindros sin vastago de arrastre mecéanico presentan
una estructura de sellado simple, pueden producirse pequefas
fugas externas. El control de las paradas intermedias con una
vélvula de 3 posiciones puede no ser suficiente para mantener la
posicion de parada de la mesa de deslizamiento (patin). Ademas,
es posible que la velocidad en el rearranque no pueda controlar.
Para las paradas intermedias, usa una valvula de 3 posiciones con
centros a presion.

3. Velocidad constante

Dado que los cilindros sin vastago de arrastre mecanico presentan
una estructura de sellado simple, puede producirse un ligero cambio
de velocidad. Para aplicaciones que requieran una velocidad
constante, selecciona un equipo aplicable para el nivel de exigencia.

4. Factor de carga de 0.5 o inferior

Si el factor de carga contra la salida del cilindro es elevado, puede
afectar negativamente al cilindro (condensacion, etc.) y provocar fallos
de funcionamiento. Selecciona un cilindro que tenga un factor de carga
de 0.5 o inferior (principalmente cuando use una guia externa).

5. Precauciones en caso de uso poco frecuente

Si el cilindro se usa con muy poca frecuencia, la operaciéon puede
verse interrumpida debido al anclaje 0 a un cambio de lubricacion y
la vida dtil del cilindro puede verse reducida.

6. Cuando selecciones un momento de carga, ten en

cuenta las cargas no calculadas como el conexionado,
el portacables, etc.

El célculo no incluye la fuerza de actuacion externa del conexionado,
el portacables, etc. Selecciona los factores de carga teniendo en
cuenta dichas fuerzas de actuacion externas.

7. Precisiéon

Los cilindros sin vastago de arrastre mecanico no garantizan un
paralelismo de carrera. Si se requiere precision en el paralelismo de
carrera y en la posicion de carrera intermedia, ponte en contacto con
SMC.

8. Fuga de aire

Debido al disefio de sellado especial del cilindro sin vastago de
arrastre mecéanico, se produciran pequefas fugas de aire que no
afectan al empuje. Como resultado, se puede escuchar un sutil
«silbido».

|

Montaje

/A Precaucion

1. Evita aplicar impactos o momentos sobre la mesa

de deslizamiento.

* La mesa de deslizamiento est4 soportada por rodamientos de
precision (MY1C, MY1H) o rodamientos de resina. Por lo tanto,
evita aplicar impactos fuertes 0 momentos excesivos, etc. durante
el montaje de piezas.

119

/A Precaucion

2. Al conectar una carga con un mecanismo de guiado

externo, usa un mecanismo de absorcion de discrepancias.

» Los cilindros sin vastago de arrastre mecanico se pueden utilizar con
una carga directa incluida en el rango admisible de cada tipo de
guia. Ten en cuenta que se requiere una alineacién cuidadosa
cuando se conecta una carga con un mecanismo de guiado externo.
Monta las fijaciones de montaje de la guia externa y las fijaciones
flotantes en un lugar en el que pueda garantizarse el grado de
libertad requerido para los ejes flotantes Y'y Z.
El area de transmision de empuije de la fijacion flotante debe fijarse
de modo que no entre en contacto con el cuerpo, ni siquiera
parcialmente.

* Consulta «Coordenadas y momentos» en la «Seleccion del modelo» en la

pégina 8 para obtener més detalles sobre los ejes flotantes Yy Z.

3. No montes los cilindros si estan retorcidos.

Durante el montaje, asegUrate de que los tubos del cilindro no estén
retorcidos. Si la planicidad de la superficie de montaje no es
adecuada, el tubo del cilindro se retorcera, pudiendo causar una
fuga de aire debido a la desconexion de una cinta de sellado, al
dafo de una banda de sellado antipolvo o causar fallos de
funcionamiento.

4. No montes una mesa de deslizamiento sobre la superficie

de un equipo fijo.
Puede provocar dafios o fallos de funcionamiento debido a la

Cubierta posterior  Tubo del cilindro

L E———

Mesa de deslizamiento

Montaje con una mesa de deslizamiento (patin)

5. Consulta con SMC para el montaje en voladizo.

Debido a la deflexion del cuerpo del cilindro, pueden producirse fallos
de funcionamiento. Consulta con SMC para utilizarlo de esta manera.

Mesa de deslizamiento

1

Cubierta posterior

/1

Tubo del cilindro

Montaje en voladizo

6. Las piezas fijadas al cilindro en ambos extremos deben

tener una superficie de contacto de al menos 5 mm entre la
parte inferior del tubo del cilindro y la superficie del equipo.

Cubierta posterior Mesa de deslizamiento

‘1

\ i

Tubo del cilindro

5 mm o mas 5 mm o mas
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/A Precaucion

7. No generes presion negativa en el tubo del cilindro.

Si el cilindro esta en estado no presurizado (por ejemplo, durante
una ejecucion de prueba, mantenimiento, etc.), una fuerza exter-
na o inercial puede provocar la generacién de presién negativa
en el interior del cilindro. En tales casos, la correa de sellado
puede salirse, provocando una fuga de aire temporal.

* Ejemplos:

1) Si se usa una fuerza externa para mover a mesa de desli-
zamiento de forma simultanea durante la instalacion, durante
una prueba, etc.

2) Si una mesa de deslizamiento montada verticalmente que lleva
una carga se cae debido a su peso
(En cualquier caso, cuando menor sea el ajuste de la apertura
del regulador de caudal, mas probable es que se genere
presion negativa).

 Para prevencion de presién negativa
Si utilizas una fuerza externa para mover una mesa de desli-
zamiento, muévela lenta y uniformemente a aprox. 20 mm/s. (Si
el ajuste de la apertura del regulador de caudal es demasiado
bajo, auméntalo unicamente durante el funcionamiento manual).
* Si la correa de sellado se sale
Si la correa de sellado se sale debido a presién negativa y se
produce una fuga de aire, mueve manualmente la mesa de
deslizamiento desde el principio hasta el final de la carrera
completa del cilindro lenta y uniformemente a aprox. 20 mm/s.
(Si el ajuste de la apertura del regulador de caudal es demasiado
bajo, auméntalo unicamente durante el funcionamiento manual).

Si contintia saliendo aire incluso después de intentar los métodos

de restauracion anteriormente mencionados, contacta con tu ofici-

na de ventas mas cercana.

8. No alteres innecesariamente el valor de ajuste de la guia.
* La guia esta preajustada y no es necesario reajustarla en
condiciones de funcionamiento normales. Por lo tanto, no
alteres innecesariamente el valor de ajuste de la guia. No
obstante, las series distintas de la serie MY1H se pueden
reajustar y sus rodamientos se pueden reemplazar.
Para realizar estas operaciones, consulta el procedimiento
de sustitucion en el manual de funcionamiento.

9. Asegurate de que tus manos no queden atrapadas durante
el funcionamiento del cilindro.
En el cilindro con unidad de ajuste de carrera, el espacio entre la
mesa de deslizamiento y la unidad de ajuste de carrera es muy
estrecho, por lo que tus manos pueden quedar atrapadas. Si lo
vas a utilizar sin una cubierta protectora, toma medidas de
precaucion para que tus manos no queden atrapadas.

10. No uses un amortiguador hidraulico junto con amortiguacion
neumatica.

11. Ajuste de la amortiguacién neumatica
Para ajustar la amortiguacién neumética, abre gradualmente el
tornillo de regulacién desde el estado totalmente cerrado hasta
que se alcance la velocidad de deceleracién requerida. Ten en
cuenta que no se puede usar la carrera completa si el producto
estd en estado completamente cerrado y que no se puede lograr
deceleracion si esta en estado completamente abierto.

12. Consulta las figuras siguientes para obtener informacién
sobre la instalacion del perno de fijacion para la fijacién
flotante.

<010 a 0 63>

Instalacion de los pernos de fijacién

Patin
(Entrehierro)

Pasador Arandela elastica cdnica

Perno de fijacion

| | \‘ aé‘
- ” Y

o
L Piezas incluidas

Par de apriete para pernos de fijacion [N-m]
Ref. Par de apriete Ref. Par de apriete Ref. Par de apriete
MY-J10 0.6 MY-J25 3 MY-J50 5
MY-J16 1.5 MY-J32 5 MY-J63 13
MY-J20 1.5 MY-J40 5
<@ 80 a @ 100>
Instalacion de los tornillos Allen
Tornillo Allen Fijacion
Patin
(Entrehierro)
; Par de apriete para
} | tornillos Allen [N-m]
Ref. Par de apriete
MY-J 80 25
MY-J100 44
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| Montaje

/A Precaucion

12. Consulta la figura siguiente cuando se use el
perno de ajuste para realizar el ajuste de carrera.
Si la carrera efectiva del amortiguador hidraulico disminuye como
resultado del ajuste de carrera, la capacidad de absorcién se
reduce drasticamente. Fija el perno de ajuste en la posicion en la
que sobresalga aprox. 0.5 mm
del amortiguador hidraulico.

Perno de ajuste

Amortiguador hidraulico

13. Par de apriete de los pernos de fijacidon (placa de
bloqueo) de la unidad de ajuste de carrera

Toma medidas de precaucion para que tus manos no
queden atrapadas en la unidad.

Cuando utilices un cilindro con unidad de ajuste de carrera, el
espacio entre la mesa de deslizamiento (patin) y la unidad de ajuste
de carrera es muy estrecho en el final de carrera, por lo que tus
manos pueden quedar atrapadas. Instala una cubierta protectora
para prevenir el contacto directo con el cuerpo humano.

<Fijacién de unidad>
La unidad de puede fijar simplemente apretando de forma uniforme los 4 pernos
de fijacion de la unidad. B

Perno de ajuste

Contratuerca \

erno de fijacién de la unidad

Perno de fijacién de la
placa de bloqueo

Amortiguador hidraulico

Placa de bloqueo

<MY1B>
Par de apriete para ajuste de carrera
Pernos de fijacion de la unidad

Par de apriete para ajuste de carrera
Pernos de fijacion de la

N-m]  placa de bloqueo de la unidad [N.m
Diametro . Par de Diametro . Par de
[mm] Unidad apriete [mm] Unidad apriete
10 A 0.4 20 H 12
H 25 L 1.2
16 A 0.7 H 3.3
L 32 L 3.3
A H 10
20 L 1.8 L 3.3
H i H 10
A
25 L 3.5
H
A
32 L 5.8
H
A
40 L 13.8
H

<MY1M, MY1C>
Par de apriete para ajuste de carrera
Pernos de fijacion de la unidad

Par de apriete para ajuste de carrera
Pernos de fijacion de la

Precaucion

No utilices la unidad de ajuste de carrera fijada en una posicién intermedia.
(MY1H: Excluye @ 10)

Si la unidad de ajuste de carrera esta fijada en posicion intermedia, puede
producirse deslizamiento dependiendo de la cantidad de energia liberada en el
momento del impacto. En tales casos, se recomienda usar una unidad de ajuste de
carrera con espaciador para garantizar la posicion intermedia, si esta disponible.
(MY1B: Excluye @ 10)

En el caso de longitudes diferentes, consulta con SMC (Consulta «Par de
apriete de los pernos de fijacion de la unidad de ajuste de carrera».)

<Ajuste de carrera con perno de ajuste>
Afloja la contratuerca para el perno de ajuste y ajusta la carrera desde el lado de
la placa de bloqueo usando una llave Allen. Vuelve a apretar la contratuerca.

<Ajuste de carrera con amortiguador hidraulico>

Afloja los dos pernos de fijacién de la placa de bloqueo, gira el amortiguador
hidraulico y ajusta la carrera. A continuacion, aprieta uniformemente los pernos
de fijacién de la placa de bloqueo para fijar el amortiguador hidraulico.
Asegurate de no aplicar un apriete excesivo sobre los pernos de fijacién. (MY1B:
Excluye @ 10, @ 16, @ 20 unidad L, MY1M/C: Excluye @ 16, @ 20, @ 50 y @ 63)
(Consulta «Par de apriete de los pernos de fijacion de la placa de bloqueo de la
unidad de ajuste de carrera».)

* Aunque la placa de bloqueo puede doblarse ligeramente debido al apriete del perno de
fijacion de la misma, esto no afecta al amortiguador hidraulico ni a la funcién de bloqueo.
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[N-m] Placa de bloqueo de la unidad [N.m]
Diametro . Par de Diametro . Par de
[mm] Unidad apriete [mm] Unidad apriete

A L 1.2
10 L o7 25 H 33

A L 3.3
20 L 1.8 32 o 0

": 40 L 3.3
25 L 35 H 10

H

A
32 L 5.8

H

A
40 L 13.8

H

A
50 L 13.8

H

A
63 L 275

H
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|

Montaje \

|

Entorno de trabajo

/A Precaucioén
<MY1H>

Para ajustar la unidad de ajuste de carrera para MY1H10,
sigue los pasos mostrados a continuacion.

Rango de ajuste
preciso 10

Paso del tomillo Fijacion A
de sujecion 10 Contratuerca

Cuerpo

Junta torica

Amortiguador
hidréulico

Tomillode

acion Pemo de

ajuste

{Para muesca)
it Tﬂr —
i —

UL =

/ i? ii‘ if: Tornillo de sujecién
; de rail guia

Paso del tornillo de

sujecion de rail guia 15 A

Seccién A-A

Procedimiento de ajuste

1.

2.

3.

Afloja las dos contratuercas y, a continuacién, afloja los
tornillos de sujecién girandolos aprox. 2 vueltas.

Mueve el cuerpo hasta la muesca justo antes de la carrera deseada.
(Las muescas estan a distancias alternas de 5 mmy 10 mm.)
Aprieta el tornillo de sujecion a 0.3 N-m. Asegurate de que el apriete no
genere un par excesivo.

La fijacién encaja en el orificio
correspondiente en el rail guia
para prevenir el deslizamiento,

Par de apriete para carrera
Pernos de fijacion de la unidad de ajuste [N-m]

permitiendo asi realizar un D'[ar;”rﬁ]"o Par de apriete
apr!ete con bajo par. 10 Consulta «Procedimiento
. Aprieta la contratuerca a 0.6 N-m. de ajuste» arriba.
. Realiza ajustes precisos con 16 0.7
el perno de ajuste y el 20 1.8
amortiguador hidraulico. 25 1.8
32 35
40 5.8

14. Utiliza la siguiente formula para calcular la energia

absorbida de la unidad de ajuste de carrera con
amortiguador hidraulico.

[N-m]
Impacto Impacto vertical Impacto vertical
horizontal (Hacia abajo) (Hacia arriba)

Tipo de impacto

Energia cinética

— «L]2
E, m-U
Energia de empuje 3 . & — Ma-
Es F-s F's + m'g's F's-m'gs
Energia absorbida
E E1 + E2

Simbolo
U: Velocidad de impacto (m/s)

F

: Fuerza del cilindro (N)
s:

Carrera del amortiguador hidraulico (m)

m: Peso del objeto que impacta (kg)

9

*

: Aceleracion gravitacional (9.8 m/s?)

La velocidad del objeto que impacta se mide en el momento del impacto
con el amortiguador hidraulico.

/A Advertencia

1.

2.

3.

Evita el uso en ambientes donde el cilindro esté expuesto a
refrigerantes, aceite de corte, gotas de agua, particulas
extranas adhesivas, polvo, etc. y evita el uso con aire
comprimido que contenga humedad y particulas extrafias.

e Las particulas extrafas o liquidos en el interior o exterior del
cilindro pueden eliminar el lubricante y causar deterioro y
danar la banda de sellado antipolvo y los materiales de
sellado, pudiendo causar un funcionamiento erréneo.

En lugares expuestos a agua, aceite o polvo, toma medidas
de proteccidn necesarias como el Uso de una cubierta para
prevenir el contacto directo con el cilindro, o méntalo de tal
manera que la superficie de la banda de sellado antipolvo
quede hacia abajo y utilizalo con aire comprimido limpio.

Realiza la limpieza y la aplicacion de grasa conforme al
entorno de funcionamiento.

Realiza regularmente la limpieza cuando utilices el producto
en un entorno de funcionamiento en el que pueda ensuciarse.
Tras la limpieza, asegurate de aplicar grasa en la parte
superior del tubo del cilindro y en las partes giratorias de la
banda de sellado antipolvo y del rodamiento (guia). Ademas,
aplica grasa en la parte superior del tubo del cilindro y en las
partes giratorias de la banda de sellado antipolvo y del
rodamiento (guia) si se usa en un entorno propenso a
sequedad, etc. Recomendamos llevar a cabo la limpieza y
aplicacion de grasa detalladas anteriormente una vez al mes,
como guia, para aumentar la vida util del producto. Para la
limpieza del interior de la mesa de deslizamiento (patin) y la
aplicacion de grasa, consulta con SMC.

Este producto no esta disefiado para usarse en una sala
limpia.

Si tienes pensado usarlo en una sala limpia, consulta con
SMC.

]Vida util y periodo de sustitucion del amortiguador hidraulico

/A\Precaucion

1.

El cilindro, el equipo y/o las piezas pueden quedar
destruidos si la mesa impacta en el final de carrera
sin que el amortiguador hidraulico logre una amor-
tiguacion adecuada. Consulta a continuacion el
numero de ciclos que son posibles dentro del
rango de uso del catalogo (rango de la grafica de
seleccion de modelo) y comprueba peridodicamente
las condiciones de funcionamiento, ajustando o
sustituyendo el amortiguador hidraulico cuando
sea hecesario.

RJ0604 : 1.5 millones de veces

RBO8I] : 1.2 millones de veces

RB10CI] a RB2725 : 2 millones de veces

* La vida util especificada (periodo de sustitucién adecuado) corresponde
a temperatura ambiente (20 a 25 °C). El periodo puede variar en
funcién de la temperatura y otras condiciones. En algunos casos, el
amortiguador hidraulico puede tener que sustituirse antes de que
finalice el ciclo de funcionamiento admisible anterior.
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MY1H: Con bloqueo en final de carrera

] Circuito neumatico recomendado \

] Relacién con amortiguacion

/\ Precaucion

Es necesario para que el
bloqueo y desbloqueo se 1
realicen correctamente.

m

| Precauciones de trabajo |

/\ Precaucion

1. No uses electrovalvulas de 3 posiciones.

Evita el uso en combinacion con electrovalvulas de 3 posiciones (especialmente
de tipo sellado metalico de centros cerrados). Si queda presion atrapada en la
conexion del lado del mecanismo de bloqueo, es posible que el cilindro no se
pueda bloquear.

Ademaés, incluso si se bloguea, el bloqueo puede liberarse después de un tiempo
debido a fugas de aire de la electrovélvula y a la entrada del aire en el cilindro.

2. Se requiere contrapresion para liberar el bloqueo.
Antes de iniciar el funcionamiento, asegrate de controlar el sistema de modo
que se suministre aire al lado sin mecanismo de bloqueo (en el caso de
bloqueos en ambos extremos, el lado en el que la mesa de deslizamiento no
esta bloqueada), como se muestra en la figura anterior. Existe la posibilidad de
que el bloqueo no se pueda liberar. (Consulta «Desbloqueo».)

3. Libera el bloqueo para realizar el montaje o ajuste del cilindro.
Si el montaje o cualquier otro trabajo se realiza con el cilindro bloqueado, la
unidad de blogueo puede resultar dafiada.

4. Ajusta la carga para que sea un 50 % o menos de la fuerza tedrica.
Si la carga supera el 50 % de la fuerza tedrica pueden producirse problemas
como un fallo a la hora de liberar el bloqueo o dafios en la unidad de bloqueo.

5. No utilices miiltiples cilindros en sincronizacion.

Evita aplicaciones en las que dos o mas cilindros con bloqueo en final de
carrera se sincronicen para mover una pieza, ya que es posible que uno de los
bloqueos del cilindro no pueda liberarse en caso necesario.

6. Usa un regulador de caudal con sistema de salida.

El sistema de regulacion de entrada no puede liberar el bloqueo ocasionalmente.

7. Asegurate de que el cilindro alcance el final de
carrera en el lado con el bloqueo.

Si el émbolo del cilindro no alcanza el final de carrera, es posible que no se
pueda realizar el bloqueo y desblogueo. (Consulta «Ajuste del mecanismo de
bloqueo en final de carrera».)

| Presion de trabajo |

/\ Precaucion

1. Suministra una presion de aire de 0.15 MPa o superior a la conexién del lado
del mecanismo de bloqueo, ya que es necesaria para liberar el bloqueo.

] Velocidad de escape

/\ Precaucion

1. El bloqueo se producird automaticamente si la presion aplicada sobre la
conexion en el lado del mecanismo de bloqueo disminuye hasta 0.05 MPa o
menos. Si el conexionado en el lado con el mecanismo de bloqueo es fino y
largo, o si el regulador de caudal a cierta distancia de la conexion del cilindro,
se producird una disminucion de la velocidad de escape. Ten en cuenta que
puede requerirse algo de tiempo para que el bloqueo enganche. Ademas, la
obstruccién de un silenciador montado en la conexion de escape de la
electrovalvula puede generar el mismo efecto.
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/A Precaucion

1. Si la amortiguacion neumética en el lado del mecanismo de bloqueo esta

en estado totalmente cerrado o casi cerrado, existe la posibilidad de que la
mesa de deslizamiento no alcance el final de carrera; en tal caso, no se
producira el bloqueo .

] Ajuste del mecanismo de bloqueo en final de carrera

/\ Precaucion

1. El mecanismo de bloqueo en final de carrera viene ajustado de fabrica. Por

lo tanto, no es necesario ajustar el funcionamiento en el final de carrera.

2. Ajusta el mecanismo de bloqueo en final de carrera después de haber ajustado

la unidad de ajuste de carrera. El perno de ajuste y amortiguador hidraulico de
la unidad de ajuste de carrera deben ajustarse y fijarse en primer lugar. En
caso contrario, es posible que no se pueda realizar el bloqueo y desbloqueo.

3. Realiza el ajuste preciso del mecanismo de bloqueo en final de carrera como

sigue. Afloja los pernos de fijacion del dedo de bloqueo y, a continuacién, alinea
el centro del émbolo de blogueo con el centro del orificio del dedo de blogueo.
Fija el dedo de blogueo.

Unidad de ajuste de carrera

Dedo de bloqueo
(Orificio)

| Desbloqueo

/A Advertencia

1. Antes de liberar el bloqueo, asegrate de suministrar aire en el lado sin mecanismo

de blogueo, de modo que no se aplique ninguna carga sobre el mecanismo de
bloqueo cuando se libere. (Consulta «Circuito neumatico recomendado».) Si el
bloqueo se libera cuando la conexion en el lado sin bloqueo estd en estado de
escape, y con una carga aplicada a la unidad de blogueo, la unidad de blogueo
puede someterse a una fuerza excesiva y puede resultar dafiada.

Ademas, los movimientos repentinos de la mesa de deslizamiento pueden resultar
muy peligrosos.

] Desbloqueo manual

/\ Precaucioén

© 1. Si el bloqueo en final de carrera se desbloquea manualmente,

asegurate de liberar la presion.

Si estd desbloqueado mientras sigue quedando presion de aire, se
produciran dafos en la pieza, etc. debido a un cabeceo inesperado.

2. Realiza el desbloqueo manual del mecanismo de bloqueo en

final de carrera como sigue.

Empuja el émbolo de blogueo con un destornillados, etc. y mueve la mesa
de deslizamiento.

i El resto de precauciones de |
| manejo relativas al montaje !
! del conexionado y al '
1 entorno son las misma que
1 las de la serie estandar. !

Destornillador, etc.
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MY1HT

] Montaje

A\ Precaucion
1. Evita introducir las manos o los dedos cuando el cuerpo esté suspendido.
Dado que el cuerpo es pesado, usa pernos de argolla para suspenderlo. (Los pernos de argolla no se incluyen con el cuerpo.)

] Método de ajuste de carrera \

/A Precaucion

1. Como se muestra en la Fig. 1, para ajustar el perno de tope dentro del rango de ajuste A, inserta una llave Allen desde la parte superior
para aflojar el tornillo Allen aproximadamente una vuelta y, a continuacion, ajusta el perno de tope con un destornillador plano.

Perno de tope*

Par de apriete del tornillo de

A B
Liave Allen (Lado del perno de tope) (Lado del amortiguador hidraulico) sujecién del perno de tope
Tomillo Allen” Tuerca hexagonal® Perno de tope
—— Anillo de amortiguador” Par de apriefe para ajuste de carrera
B\ ] Soporte del reguladol Pernos de f||acm_n de la placa de
Nd W | A / bloqueo de la unidad IN-m]
G 1 =S ] }gfﬁ} Digmetro [mm] Par de apriete
D (S Mi6x2 || ] 7 50 06
%\Amorﬁguador hidraulico” 63 15
> | JTe ,,
L& ] i
Destornillador plano dC (Longitud total ;
el perno de tope) | 10 (Anchura de anillo)

Fig. 1 Detalle de la seccion de ajuste de carrera
@ La unidad de ajuste de carrera se compone de los componentes marcados con un * en la Fig. 1.

Ref. de unidad de ajuste de carrera
Diametro [mm)] 50 63
Ref. unidad MYT-A50L MYT-A63L
Amortiguador hidraulico RB2015 RB2725
* El amortiguador hidraulico esta incluido en la referencia de la unidad.

2. Si el ajuste descrito en el punto 1 anterior es insuficiente, se puede ajustar el amortiguador hidraulico.
Retira las cubiertas como se muestra en la Fig. 2 y realiza un ajuste adicional aflojando la tuerca hexagonal.

Cubierta superior
Tornillo Allen

S

‘TTornillo de cabeza hueca hexagonal ]
Fig. 2 Instalacion y retirada de la cubierta

3. En la Tabla 1 se indican varias dimensiones. Nunca realices un ajuste que supere las dimensiones de la mesa, ya que
esto puede causar un accidente y/o dainos.

AmAX BmAX.
Tabla 1 [mm] [
o
.z H’ //

Diametro 50 63 —— }gﬂ

A a AmAX. 6a26 6a 31 7

B a BMAX. 14 a 54 14a74

C 87 102

Rangodeajustemdx.| 60 85 Fig. 3 Detalle del ajuste de carrera maxima
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Serie MYTHT
c Precauciones especificas del producto 7

Lee detenidamente las siguientes instrucciones antes de usar los productos.

Consulta las normas de seguridad en la contraportada. Para mas detalles sobre las precauciones del actuador y del
detector magnético, consulta las «Precauciones en el manejo de productos SMC» y el «Manual de funcionamiento»
en la web de SMC: https://lwww.smc.eu

] Procedimiento de desmontaje y montaje

/A Precaucion

Paso de desmontaje

. Retira los tornillos Allen 1 y retira las placas superiores.

. Retira la cubierta superior.

. Retira los tornillos Allen 2 y retira las cubiertas finales y el acoplador.
. Retira los tornillos Allen 3.

. Retira los tornillos Allen 4 y retira los soportes finales.

. Retira el cilindro.

Paso de montaje

1. Inserta el cilindro MY1BH.

2. Aprieta provisionalmente los soportes finales y tornillos Allen 4.

3. Con dos tornillos Allen 3 en el lado L o R, saca el soporte final y el cilindro.
4

. Aprieta los tornillos Allen 3 del otro lado para eliminar la falta de apriete en direccidn axial. (En este punto, se
crea un espacio entre el soporte final y la placa final en un lateral, pero no supone un problema.)

. Vuelve a apretar los tornillos Allen 4.

6. Fija la cubierta final con los tornillos Allen 2 mientras te aseguras de que el acoplador se encuentra en la
direccion correcta.

7. Coloca la cubierta superior en el cuerpo.
8. Inserta los bloques de fijacion en la cubierta superior y aprieta las placas superiores con los tornillos Allen 1.

O A WON =

a

Bloque de fijacion

Tornillo Allen 4 Tornillo Allen 1

(@ 50: Par de apriete 5 N-m (Par de apriete 25 N-m)
@ 63: Par de apriete 11 N-m) Placa superior

Cubierta superior

Acoplador

Cubierta final

Tornillo Allen 2
(Par de apriete 25 N-m)

accionamiento

(MY1BH) iz
Soporte final AN
Tornillo Allen 3

(Par de apriete 3 N-m)

Placa final

*1 Cilindro para accionamiento (serie MY1BH)

Dado que la serie MY1BH es un cilindro para accionamiento para la serie MY1HT, su disefio es diferente del de la serie MY1B.
No uses la serie MY 1B como cilindro para accionamiento, ya que se produciran dafios.

Forma de pedido

mMY1HT [50][ ][ ]-[300][L]-[z73][ ]
my18H [50][ [ ]-[300]

Diametro Carrera [mm]
50 50 mm

Conexionado

63 63 mm -
— Modelo estandar
Tipo de rosca de conexién G | Modelo de conexionado centralizado
Simbolo| Tipo | Diametro
— Rc
TN NPT | @50, @ 63
TF G
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/A Normas de seguridad

El objeto de estas normas de seguridad es evitar situaciones de riesgo y/o dafio del equipo.
Estas normas indican el nivel de riesgo potencial mediante las etiquetas "Precaucion”,

"Advertencia" o "Peligro". Todas son importantes para la seguridad y deben de seguirse
junto con las normas internacionales (ISO/IEC) "y otros reglamentos de seguridad.

Peligro indica un peligro con un alto nivel de riesgo
A Pe||g ro: que, si no se evita, podria causar lesiones graves o la
muerte.

Advertencia indica un peligro con un nivel medio de

A Advertencia: riesgo que, sino se evita, podria causar lesiones graves
0 la muerte.

Precaucion indica un peligro con un bajo nivel de
A Precaucion: riesgo que, sino se evita, podria causar lesiones leves o
moderadas.

/A\ Advertencia

1. La compatibilidad del producto es responsabilidad de la persona que

disena el equipo o decide sus especificaciones.

Puesto que el producto aqui especificado puede utilizarse en diferentes
condiciones de funcionamiento, su compatibilidad con un equipo
determinado debe decidirla la persona que disefia el equipo o decide sus
especificaciones basandose en los resultados de las pruebas y analisis
necesarios. El rendimiento esperado del equipo y su garantia de
seguridad son responsabilidad de la persona que ha determinado la
compatibilidad del producto. Esta persona debe revisar de manera
continua la adaptabilidad del equipo a todos los elementos especificados
en el anterior catalogo con el objeto de considerar cualquier posibilidad
de fallo del equipo.

. La maquinaria y los equipos deben ser manejados sélo por personal
cualificado.
El producto aqui descrito puede ser peligroso si no se maneja de manera
adecuada. El montaje, funcionamiento y mantenimiento de maquinas o
equipos, incluyendo nuestros productos, deben ser realizados por
personal cualificado y experimentado.

. No realice trabajos de mantenimiento en maquinas y equipos, ni
intente cambiar componentes sin tomar las medidas de seguridad
correspondientes.

1. La inspeccioén y el mantenimiento del equipo no se deben efectuar
hasta confirmar que se hayan tomado todas las medidas necesarias
para evitar la caida y los movimientos inesperados de los objetos
desplazados.

2. Antes de proceder con el desmontaje del producto, asegurese de que
se hayan tomado todas las medidas de seguridad descritas en el punto
anterior. Corte la corriente de cualquier fuente de suministro. Lea
detenidamente y comprenda las precauciones especificas de todos los
productos correspondientes.

3. Antes de reiniciar el equipo, tome las medidas de seguridad necesarias
para evitar un funcionamiento defectuoso o inesperado.

. Nuestros productos deben utilizarse siguiendo las especificaciones
técnicas indicadas en catalogo o manual. En caso contrario, la
garantia del producto quedara invalidada. Contacte con SMC antes de
utilizar el producto y preste especial atencion a las medidas de
seguridad si se prevé el uso del producto en alguna de las siguientes
condiciones:

1. Las condiciones y entornos de funcionamiento estan fuera de las
especificaciones indicadas, o el producto se usa al aire libre o en un
lugar expuesto a la luz directa del sol.

2. El producto se instala en equipos relacionados con energia nuclear,
ferrocarriles, aeronautica, equipos espaciales, navegacion, automocion,
sector militar, en aplicaciones que puedan tener efectos negativos en
personas, propiedades o animales, tratamientos médicos, equipos en
contacto con alimentacion y bebidas, equipos de combustion, aparatos
recreativos, equipos en contacto con alimentos y bebidas, circuitos de
parada de emergencia, circuitos de embrague y freno en aplicaciones
de prensa, equipos de seguridad, u otras aplicaciones inadecuadas
para las caracteristicas estandar descritas en el catalogo de productos
y/o manuales de funcionamiento.

3. El producto se utiliza en un circuito interlock, disponga de un circuito
de tipo interlock doble con protecciéon mecanica para prevenir averias.
Asimismo, compruebe de forma periddica que los dispositivos
funcionan correctamente.

1) ISO 4414: Energia en fluidos neuméticos — Normas generales y
requisitos de seguridad para los sistemas y sus componentes.
ISO 4413: Energia en fluidos hidraulicos — Normas generales y requisitos
de seguridad para los sistemas y sus componentes.
|IEC 60204-1: Seguridad de las méaquinas - Equipo eléctrico de las
magquinas. (Parte 1: Requisitos generales).
ISO 10218-1: Robots y dispositivos robdticos - Requisitos de seguridad
para robots industriales - Parte 1: Robots.
etc.

/\ Precaucion

Nuestros productos estan desarrollados, disefiados y
fabricados para ser utilizados en aplicaciones de control
automatico en industrias manufactureras. No estan
concebidos para ser usados en otro tipo de industrias.
Los productos de medicién que SMC fabrica y comercializa no han
sido certificados mediante pruebas de homologacién de metrologia
(medicion) conformes a las leyes de cada pais.

Por lo tanto, los productos SMC no pueden usarse para actividades
de metrologia (medicion) establecidas por las leyes de cada pais.

Garantia limitada y exencion de
responsabilidades. Requisitos de
conformidad

El producto utilizado estéa sujeto a una "Garantia limitada y
exencion de responsabilidades" y a "Requisitos de
conformidad". Debe leerlos y aceptarlos antes de utilizar el
producto.

Garantia limitada y exencidén de
responsabilidades

1. El periodo de garantia del producto es de 1 afio a partir de la
puesta en servicio o de 1,5 afios a partir de la fecha de
entrega, aquello que suceda antes.? Asimismo, el producto
puede tener una vida Util, una distancia de funcionamiento o
piezas de repuesto especificadas. Consulte con su
distribuidor de ventas mas cercano.

2. Para cualquier fallo o dafio que se produzca dentro del
periodo de garantia, y si demuestra claramente que sea
responsabilidad del producto, se suministrara un producto
de sustitucion o las piezas de repuesto necesarias. Esta
garantia limitada se aplica Unicamente a nuestro producto
independiente, y no a ningun otro dafio provocado por el
fallo del producto.

3. Antes de usar los productos SMC, lea y comprenda las
condiciones de garantia y exencion de responsabilidad
descritas en el catalogo correspondiente a los productos
especificos.

2) Las ventosas estan excluidas de esta garantia de 1 afio. Una ventosa
es una pieza consumible, de modo que esté garantizada durante un
afio a partir de la entrega. Asimismo, incluso dentro del periodo de
garantia, el desgaste de un producto debido al uso de la ventosa o el
fallo debido al deterioro del material elastico no esta cubierto por la
garantia limitada.

Requisitos de conformidad

1. Queda estrictamente prohibido el uso de productos SMC con
equipos de produccion destinados a la fabricacion de armas
de destruccion masiva o de cualquier otro tipo de armas.

2. La exportacion de productos SMC de un pals a otro esta
regulada por la legislacion y reglamentacion sobre seguridad
relevante de los palises involucrados en dicha transaccion.
Antes de enviar un producto SMC a otro pals, asegurese de
que se conocen y cumplen todas las reglas locales sobre
exportacion.

A Normas de seguridad Lea detenidamente las "Precauciones en el manejo de productos SMC" (M-E03-3) antes del uso.
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